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Niniejsza dokumentacja dotyczy serwo-przemiennikow 9300 od wers;ji

® @ | o |
EVS 9326 - E s 2x 2

Typ

Moc
400V 480V

9321= 037kW 0,37 kW
9322= 0,75kW 0,75 kW
9323= 1,5kW 1,5 kW
9324=3,0kW 3,0 kW
9325= 55kW 5,5 kW
9326= 11kW 7,1 kW
9327 = 15kW 18,5 kW
9328= 22 kW 30 kW
9329=30kwW 37 kW
9330= 45kwW 45 kW
9331=55kW 55 kW
9332= 75kW 90 kW
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Wersja
E = urzadzenie do zabudowy \£

C =Cold Plate

S = serwo-przemiennik 9300

Wersja sprzetu (hardware)

Wersja oprogramowania (software)

Zmiany w stosunku do poprzednich wersji

Numer ident. Wydanie Wazne Zawarto$¢
(niemiecka

instrukcja obstugi)

390263 06/1996 1. wydanie

395633 05/1997 zastapiono 390263 |® Rozdziat 3.3

* Rozdziat4.1.2

* Rozdziat 6.2.2

402186 06/1998 zastgpiono 395633 | Rozdziat 1 - 4 przerobiono

* Tryb pracy naped przyspieszajacy
* Funkcja oscyloskopowa

404852 12/1998 TDO06 |zastapiono 402186 | Rozdziat 3.3.5: Filtr sieciowy
* Rozdziat 4.2.4: Typy/warunki sieci zasilajacej
* Rozdziat 4.2.9ff: Kontrola temperatury silnika
* Rozdziat 11.3: Lista kodow

414308 2.1 09/2000 TDO6 |zastgpiono 404852 | Korekta btedéw

464460 3.0 09/2003 TD23 |zastgpiono 414308 | Rozdz. Dane techniczne

- Rozszerzono o dane dotyczace bezpiecznikdw samoczynnych w
typach 93219322
* Korekta btedow
481345 4.0 03/2004 TD23 | zastapiono 464460 | Rozszerzono o funkcje z uwzglednieniem wersji oprogramowania 6.2
* Korekta btedow

© 2005 Lenze Drive Systems GmbH, Hameln

udostepnia¢ osobom trzecim..

Wszystkie dane zawarte w niniejszej dokumentacji zebraliSmy z najwieksza starannoscig i sprawdzili$my je pod wzgledem zgodnosci z opisanym
oprzyrzadowaniem i oprogramowaniem. Jednak mimo wszystko nie mozemy catkowicie wykluczy¢ pewnych odstepstw. Nie przejmujemy odpowiedzialnosci
prawnej za szkody, ktére ewentualnie moga w zwigzku z tym powstaé. Niezbedne korekty wprowadzimy w nastepnych wydaniach.

4.0 10/2005



=

B ©

®

a o
w - © > ® ] >
7 7 4B OL=2)0 Of=\0 OF=NO OF=\0
S

% E — elv O O

®

9300STD035




Polozenie Opis Funkcja

Interfejs CAN Magistrala systemowa
X5 Zacisk X5 Analogowe i cyfrowe wejscia i wyjScia
X6 Zacisk X6
X7 Wejscie resolwera
X8 Interfejs Wejscie enkodera inkrementalnego
X9 Wejscie czestotliwosciowe
X10 Wyjscie czestotliwosciowe
LED 2 diody (czerwona, zielona) Wyswietlenie statusu
AIF Interfejs AIF (interfejs automatyzacji) Miejsce zabudowy modutu komunikacji

np. klawiatura XT (EMZ9371BC)

X3 Jumper Regulacja napiecia lub pradu kierujgcego w wejsciach analogowych
[A] Ptytka ekranujgca Piytka ekranujgcadla przytaczy sterowania.

Potaczenie ekranowania przewodow z plytka ekranujacg odbywa sie przy
pomocy tacznikéw kablowych lub uchwytéw ekranujacych (3 sztuki w
dodatkowym opakowaniu).
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Stowo wstepne i ogdlne uwagi
Na temat niniejszej instrukcji obstugi

1 Wstep i ogoine uwagi

1.1 Na temat niniejszej instrukcji obstugi

e Ninigjsza instrukcja obstugi pozwala poméc uzytkownikowi w podtaczeniu i uruchomieniu
serwo-przemiennika 93XX. Instrukcja zawiera wskazoéwki dotyczace bezpieczenstwa, ktérych
uzytkownik musi przestrzegac.

e Wszystkie osoby obstugujgce lub wykorzystujgce serwo-przemienniki 93XX, muszg podczas
pracy posiadac dostep do instrukcji obstugi oraz przestrzegac istotnych danych oraz
wskazowek.

e Instrukcja obstugi powinna znajdowac sie zawsze w stanie kompletnym i by¢ czytelna.

e Dalsze informacje dotyczace regulatoréw napedu mozna znalez¢ w katalogach oraz w
instrukcjach systemowych.

1.1.1 Zastosowane pojecia
Pojecie W dalszym tekscie zastosowano dla
93XX Dowolny serwo-przemiennik (typu 9321 ... 9332)
Regulator napedu Serwo-przemiennik 93XX
System napedowy Systemy napedowe z serwo-przemiennikami 93XX i innymi elementami napedéw firmy Lenze
1.2 Zakres dostawy
Zakres dostawy Wazne
* 1 serwo-przemiennik 93XX Natychmiast po otrzymaniu przesytki nalezy skontrolowac, czy zawarto$¢ dostawy
* 1instrukcja obstugi odpowiada dokumentom wysytkowym. Za reklamowane braki w dostawie ztozone po
* 1 dodatkowe opakowanie (drobne czesci do montazu | fakcie Lenze nie przejmuje odpowiedzialnosci.
mechanicznego oraz instalacji elektrycznej) Reklamowac nalezy
¢ widoczne szkody transportowe - natychmiast u przewoznika.
* widoczne braki/niekompletno$¢ w dostawie - w odpowiednim przedstawicielstwie
Lenze.

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 1-1



1.3

Stowo wstepne i ogdlne uwagi

Regulacje prawne

Regulacje prawne

Oznakowanie

Tabliczka znamionowa

Oznakowanie CE

Producent

Regulatory napedu Lenze oznakowane sg
jednoznacznie przy pomocy tabliczki
Znamionowe;.

Zgodno$¢ z wytycznymi UE "Niskie napigcie”

Lenze Drive Systems GmbH
Postfach 101352
D-31763 Hameln

Zastosowanie
zgodne z
przeznaczeniem

Serwo-przemiennik 93XX

* sg to komponenty

- do zabudowy w maszynie.

odpowiadajacym CE.
* mozna zastosowaé

- w przemysle i w domu oraz w pracy.

— do sieci publicznych i nie publicznych.

* uzytkowac tylko w warunkach okreslonych w niniejszej instrukgji.

- do sterowania i regulacji napeddw o zmiennych obrotach z silnikami synchronicznymi z magnesem trwatym, serwo-silnikami
asynchronicznymi lub silnikami asynchronicznymi znormalizowanymi.

- do zamontowania z innymi elementami w maszynie.

stanowig elementy elektryczne do zabudowy w szafach rozdzielczych lub w podobnych zamknietych pomieszczeniach roboczych.

spetniajg wymagania ochrony zgodnie z wytycznymi UE "Niskie napiecie”.

nie sg maszynami wg wytycznych UE Maszyny.

nie sg urzadzeniami gospodarstwa domowego, lecz elementami stuzacymi wytacznie do dalszego uzycia dla celéw przemystowych.

Systemy napedowe z serwo-przemiennikami 93XX
* odpowiadajg wytycznym UE "Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna’, jesli s zainstalowane zgodnie z zaleceniami dla systeméw napgdowych

* Odpowiedzialno$¢ za dotrzymanie wytycznych UE w zakresie stosowania maszyny lezy po stronie nastgpnego uzytkownika.
Kazde inne wykorzystanie traktowane jest jako niezgodne z podstawowymi zatozeniami!

Odpowiedzialnos¢

- Btedu w obstudze

* Informacje, dane i wskazowki podane w niniejszej instrukcji oparte byly w momencie sktadania do druku na najnowszym stanie wiedzy. W
oparciu o dane, rysunki i opisy zawarte w niniejszej instrukcji nie mozna wymagac zmian w juz dostarczonym regulatorze napedu.
* Przedstawione w niniejszej instrukcji techniczne wskazéwki i wycinki potaczen to propozycie, ktére nalezy sprawdzi¢ przed zastosowaniem do
danego celu. Za przydatno$¢ podanego sposobu i propozycje potaczen firma Lenze nie przejmuje odpowiedzialnosci.
* Dane w niniejszej instrukcji opisujg wiasnosci produktéw, nie gwarantujgc ich dotrzymania.
* Nie ponosi si¢ odpowiedzialnosci za szkody i awarie w pracy wynikte na skutek:
- Nieprzestrzegania niniejszej instrukcji
- Samowolnych zmian w regulatorze napedu

- Nieprzepisowego obchodzenia sie z regulatorem napedu

Gwarancja ¢ Warunki gwaranciji: patrz warunki sprzedazy i dostawy firmy Lenze Drive Systems GmbH.
* Reklamacje w ramach gwarancji nalezy zgtasza¢ natychmiast po stwierdzeniu braku lub uszkodzenia w firmie Lenze.
* (Gwarancja wygasa we wszystkich tych przypadkach, w ktérych nie mozna takze uzna¢ prawa do odpowiedzialnoci.
Usuwanie materiat do ponownego przetworzenia (recycling) do usunigcia
odpadéw metal o B
tworzywo sztuczne o -
ptytki drukowane o
1-2 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



2.1

Lenze

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Regulatory napedu Lenze A

Wskazowki dotyczce bezpieczestwa

Ogdine wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa i uzytkowania
regulatoréw napedu firmy Lenze

(wedtug wytycznych niskonapieciowych 73/23/EWG)
Ogoblne uwagi

Podczas pracy, regulatory napedu firmy Lenze (przemienniki czestotliwosci, serwo-przemienniki,
przeksztattniki), w zaleznosci od rodzaju ochrony, mogg posiada¢ czesci przewodzace prad,
ruchome lub obracajace sie, jak rowniez o gorgcych powierzchniach.

W przypadku samowolnego usuniecia koniecznych oston, przy stosowaniu niezgodnym z
przepisami, przy nieprawidtowej instalacji czy obstudze istnieje powazne zagrozenie dla oséb i
mozliwosci powstania szkéd rzeczowych.

Dalsze informacje mozna znalez¢ w dokumentacji.

Wszystkie prace zwigzane z transportem, instalacja i uruchomieniem oraz utrzymaniem ruchu moze
dokonywac jedynie wykwalifikowany personel (nalezy przestrzega¢ IEC 364 lub CENELEC HD 384
lub DIN VDE 0100 i IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz przepisy bhp obowigzujace w danym
kraju).

W rozumieniu niniejszych ogdlnych wskazdéwek dotyczacych bezpieczenstwa - wykwalifikowany
personel to osoby, ktére zaznajomione sa z instalacja, montazem, uruchomieniem i obstugg produktu
oraz posiadajg odpowiednie kwalifikacje do wykonywania tych czynnosci.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Regulatory napedu to elementy przeznaczone do zabudowy w urzgdzeniach elektrycznych lub w
maszynach. Nie stanowig one sprzetu gospodarstwa domowego, lecz stuzg do wykorzystania do
celéw profesjonalnych w rozumieniu EN 61000-3-2. Niniejsza dokumentacja zawiera wskazéwki
stuzgce dotrzymaniu warto$ci granicznych wg EN 61000-3-2.

W przypadku zabudowy regulatora napedu w maszynie, jej uruchomienie (t.zn. podjecie pracy
zgodnej z przeznaczeniem) zabronione jest az do chwili stwierdzenia, Zze maszyna ta odpowiada
zaleceniom wytycznych UE 89/392/EWG (wytyczne maszynowe); nalezy przestrzega¢ EN 60204.

Uruchomienie (t.zn. rozpoczecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) dozwolone jest pod warunkiem
dotrzymania wytycznych dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej (89/336/EWG).

Regulatory napedu spetniaja wymogi wytycznych dot. niskiego napiecia 73/23/EWG. Do regulatorow
napedu stosuje sie zharmonizowane normy serii EN 50178/DIN VDE 0160.

Dane techniczne oraz warunki przytgczy podane sg na tabliczce znamionowej i muszg byc¢
koniecznie dotrzymane.

Ostrzezenie: Regulatory napedu wg EN 61800-3 stanowig produkty o ograniczonej dostepnosci. W
gospodarstwach domowych produkty te mogg powodowaé wystgpienie zakiocen. W takim
przypadku uzytkownik powinien podja¢ odpowiednie kroki celem przeciwdziatania temu zjawisku.

Transport, sktadowanie
Nalezy przestrzega¢ wskazowek dot. transportu, sktadowania i przepisowej obstugi.

Nalezy dotrzyma¢ warunkéw klimatycznych zgodnie z EN 50178.

EDBVS9332S pl 4.0 2-1
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Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
Regulatory napedu Lenze

Instalacja

Regulator napedu nalezy instalowaé i chtodzi¢ w oparciu o wytyczne zawarte w dotaczonej do
urzadzenia dokumentaciji.

Nalezy zapewni¢ staranne obchodzenie sie i zabezpieczenie przed mechanicznymi przecigzeniami.
Podczas transportu i przenoszenia moze doj$¢ do wygiecia i/lub zmiany odlegtosci izolujacych. Nie
wolno dotyka¢ elementdw elektroniki lub stykow.

Regulatory napedu zawierajg elementy wrazliwe na dziatanie tadunkéw elektrostatycznych, ktére
mozna fatwo uszkodzi¢ w przypadku nieumiejetnego obchodzenia sie z nimi. Elementéw
elektrycznych nie wolno uszkodzi¢ lub zniszczyé mechanicznie, gdyz moze to spowodowac
zagrozenie dla zdrowial

Podtaczenie elektryczne

W przypadku wykonywania prac przy regulatorze napedu znajdujgcym sie pod napieciem - nalezy
przestrzega¢ aktualnie obowigzujacych w danym kraju przepiséw bhp (np. VBG 4).

Instalacje elektryczna nalezy dokona¢ zgodnie z odno$nymi przepisami (np. przekroje przewodow,
bezpieczniki, potaczenie uziemiajace). Szczegotowe wskazdwki podano w dokumentacji.

Wskazowki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi dot. kompatybilnosci elektromagnetyczne;j
(ekranowanie, uziemienie, przytaczenie filtréw czy odpowiednie wylozenie kabli) znajdujg sie w
dokumentaciji. Wskazoéwki te musza by¢ stale przestrzegane, takze w przypadku regulatoréw napedu
posiadajgcych oznakowanie CE. Dotrzymanie wartosci granicznych wymaganych przepisami dot.
kompatybilnosci elektromagnetycznej lezy po stronie producenta urzgdzenia lub maszyny.

Praca

Urzadzenia, w ktérych zamontowano regulatory napedu musza ew. by¢é wyposazone w dodatkowe
instalacje kontrolne i zabezpieczajagce zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami
bezpieczenstwa (np. prawo o technicznych srodkach pracy, przepisy zapobiegania wypadkom). W
zalezno$ci od potrzeb, dopuszczalne sg zmiany w regulatorach napedu. W tym celu nalezy
przestrzega¢ wskazéwek zawartych w niniejszej dokumentaciji.

Po odigczeniu regulatora napedu od napiecia zasilajgcego nie wolno od razu dotyka¢ czesci
przewodzacych prad i zaciskéw przytaczeniowych w zwigzku z natadowanymi kondensatorami.
Nalezy zapoznac sie z tabliczkami ostrzegawczymi umieszczonymi na regulatorze napedu.

Podczas pracy wszystkie ostony i pokrywy powinny by¢ zatoZzone.

Wskazéwka dotyczaca urzadzen z dopuszczeniem UL zzamontowanym regulatorem napedu:
UL warnings to wskazowki dotyczace tylko urzadzen UL. Niniejsza dokumentacja zawiera specjalne
wskazdéwki dotyczace UL.

Pewne zatrzymanie

Warianty V004 regulatoréw napedu serii 9300 i 9300 vector, warianty x4x regulatoréw napedu 8200
vector i moduty osiowe ECSxAxxx wspoipracuja z funkcja "pewne zatrzymanie”, zabezpieczajacg
przed niepozgdanym uruchomieniem, zgodnie z wymogami zatgcznika | nr 1.2.7 wytycznych UE
"Maszyny” 98/37/EG, DIN EN 954-1 kategoria 3 i DIN EN 1037. Bezwzglednie nalezy przestrzegac
wskazowek dotyczacych funkciji "pewne zatrzymanie” dla danego wariantu, zawartych w niniejszej
dokumentacji.

Konserwacja i przeglady

Regulatory napedéw nie wymagajg przegladéw, pod warunkiem dotrzymania zalecanych przez
producenta warunkdw eksploatacji.

Przy zanieczyszczeniu powietrza moze nastgpi¢ zabrudzenie powierzchni chtodzacych regulatora
napedu lub zatkanie otworéw wentylacyjnych. W zwiazku z tym, przy takich warunkach eksploatacji,
powierzchnie chtodzace oraz otwory wentylacyjne nalezy regularnie czysci¢. W zadnym przypadku
nie nalezy do tego celu wytkorzystywa¢ ostrych przedmiotow!
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Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Regulatory napedu Lenze A

Usuwanie odpadéw

Elementy metalowe i z tworzyw sztucznych nalezy przekazaé do powtornego wykorzystania. Ptytki
drukowane usuna¢ w sposob profesjonalny.

Prosimy o zwroécenie takze uwagi na specjalne wskazowki dotyczace bezpieczenstwa obstugi i
eksploatacji zawarte w niniejszej instrukciji!

EDBVS9332S pl 4.0 2-3



2.2

2-4

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
Inne zagrozenia

Inne zagrozenia

Ochrona os6b

Po odtaczeniu zasilania zaciski energetyczne U, V, Wi +Ug, -Ug jeszcze przez co najmniej 3 minuty pozostajg pod

niebezpiecznym napieciem.

* Przed przystapieniem do prac przy regulatorze napedu nalezy skontrolowac, czy wszystkie zaciski sitowe sa bez
napiecia.

Prad uptywowy wobec ziemi (uziemienie PE) jest > 3.5 mA. Wg EN 50178

* Niezbedna jest stafa instalacja.

. Uziemignie (PE) musi by¢ wykonane jako podwdjne lub jako pojedyncze posiadaé przekréj poprzeczny co namniej
10 mm-.

Ochrona
urzadzenia

Cykliczne zatczanie i wytaczanie napiecia zasilajgcego w regulatorze na L1, L2, L3 lub +Ug, +Ug moze spowodowaé
przekroczenie granicznego pradu wejsciowego:
* Pomiedzy wylaczeniem a ponownym zatgczeniem nalezy odczekaé co najmniej 3 minuty.

Nadmierne obroty

Napedy moga osiggac niebezpieczne nadmierne obroty (np. ustawienie wyzszych czestotliwosci pola w nieprzystosowanych

do tego silnikach i maszynach):

* Regulatory napedu nie posiadajg zabezpieczen uwzgledniajacych takie warunki pracy. Nalezy w takich przypadkach
zastosowac dodatkowe elementy zabezpieczajace.

Transfer zestawu
parametréow

Podczas transferu zestawu parametréw zaciski sterujgce w regulatorze napedu 9300 moga przejmowac niezdefiniowane
stany!

Dlatego przed rozpoczeciem transferu nalezy koniecznie usung¢ wtyk X5 i X6. Dzieki temu regulator napedu zostanie
zablokowany a wszystkie zaciski sterujace beda posiadac trwale zdefiniowany stan “LOW".
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Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
Struktura wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa

b7

Struktura wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa

Wszystkie wskazdwki dot. bezpieczenstwa zbudowane sg jednolicie:

Stowo sygnatowe (okresla stopien zagrozenia)
Tekst wskazowki (zawiera opis zagrozenia i daje wskazdwki, w jaki sposdb mozna unikna¢ danego

zagrozenia)

zastosowane symbole

Stowa sygnalizujace niebezpieczenstwo

Ostrzezenie przed
zagrozeniem dla
oso6b

Ostrzezenie przed
niebezpiecznym
napieciem
elektrycznym

Niebezpiecze
fistwo!

Ostrzega przed bezposrednio zagrazajacym
niebezpieczenstwem.

Skutki nie przestrzegania:

Smieré lub najciezsze obrazenia.

Ostrzezenie przed
ogdlnym
niebezpieczenstwem

Ostrzezenie!

Ostrzega przed mozliwa, bardzo grozna sytuacja.
Skutki nie przestrzegania:
Smier¢ lub najcigzsze obrazenia.

=~® B B

Uwaga! Ostrzega przed mozliwa, bardzo grozna sytuacja.
Skutki nie przestrzegania:
Lekkie lub drobne obrazenia.
Ostrzezenie przed Stop! Ostrzega przed mozliwymi szkodami materialnymi.
szkodami Skutki nie przestrzegania:
materialnymi Uszkodzenie regulatora/systemu napedu lub ich otoczenia.
Inne wskazéwki Rada! Podaje 0gdlna, praktyczng rade.

Skorzystanie z niej utatwia obstugiwanie regulatora/systemu
napedowego.
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Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
Struktura wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa
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Dane techniczne ]
Wiasnosci M

Dane techniczne

Wiasnosci

Pojedyncza 0$ w waskiej obudowie

— dzieki temu oszczedno$¢ miejsca na zabudowe

Zakres mocy: 370 W do 75 kW

— taki sam typ sterowania a tym samym takie same przylacza przewodoéw sterujacych w catym
zakresie mocy

Mozliwos¢ odeseparowania radiatora

— chtodzenie moze sie odbywac na zewnatrz szafy rozdzielczej
("Push through” lub "Cold Plate”)

Przytacza mocy od géry (zasilanie) i z dotu (silnik)

— fatwe podtaczenie przy kilku osiach

Bezposrednie podtgczenie sprzezenia zwrotnego resolwera lub enkodera

— fatwe przytaczenie za posrednictwem przygotowanych wstepnie kabli systemowych
(akcesoria)

— zakonczone wtykami przewody przytaczeniowe

Zintegrowany regulator katowy

Polowo-zorientowane sterowanie wektorowe dla silnikdw asynchronicznych i synchronicznych
Modulacja wektorowa

Cyfrowa synchronizacja za posrednictwem wyjscia czestotliwosciowego

— wartos¢ zadana pozbawiona btedu offsetu i wzmocnienia

— synchronizacja predkosci i pozycji wirnika

— funkcja "homing”

Konfiguracja aplikacji dla funkcji sterowania i sygnatow wejsciowych/wyjsciowych

— obszerna biblioteka blokéw fukcyjnych

— wysoka elastycznos¢ w dopasowaniu wewnetrznej struktury regulaciji do zadan napedu
Zintegrowany interfejs automatyzaciji

— tatwe rozbudowanie funkcji regulacyjnych

Magistrala systemowa do podtgczenia serwo-przemiennikéw oraz dodatkowych zaciskéw
wejsciowych i wyjsciowych

Dopuszczenie UL 508, File No. 132659 (listed) dla standardowych urzadzenh
Dopuszczenie 9371 BB (BAE) UL 508, File No. 132659 (listed)
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Dane techniczne

Dane ogodlne/warunki stosowania

3.2 Dane ogdlne/warunki stosowania

Normy i warunki stosowania

Zgodnosé CE Wytyczne niskonapigciowe (73/23/EWG)
Dopuszczenia UL508 Industrial Control Equipment
UL508C Power Conversion Equipment

Underwriter Laboratories (File No. E132659)
dla USA i Kanady

Odpornos¢ na wstrzasy

Germanischer Lloyd, ogélne warunki

Warunki klimatyczne

Klasa 3K3 wg EN50178 (bez obroszenia, $rednia wilgotno$¢ wzgledna 85%)

Stopien zanieczyszczen

VDE 0110 cze$¢ 2 Stopien zanieczyszczen 2

zasilania DC

Opakowanie (DIN 4180) Opakowanie przesytki
Dopuszczalne zakresy transport -25°C..+70 °C
temperatur sktadowanie -20 °C...+55 °C
praca Typy 9321...9326 0°C...+55 °C ponad +40 °C wyj$ciowy prad znamionowy obnizy¢ 02,5
Typy 9327 ...9332 0°C...+50 °C %l °C
Dopuszczalna wysoko$¢ zabudowy 0...4000 m npm ponad 1000 m npm wyj$ciowy prad znamionowy obnizy¢ o
5 %/1000 m
Pozycje montazowe pionowo
Praca grupowa dla mozliwa

Ogolne dane elektryczne

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Dotrzymanie wymogéw EN 61800-3/A11

Emisja zaktocen

Wymogi EN 50081-2, EN 50082-1, EN 61800-3

Graniczna warto$¢ klasy A zgodnie z EN 55011 (obszary przemystowe) z filtrem sieciowym A

Graniczna warto$¢ klasy B zgodnie z EN 55022 (obszary mieszkalne) z filtrem sieciowym B i montazem w szafie
sterujacej

Odpornos¢ na zaktécenia

Dotrzymane wartosci graniczne z filtrem sieciowym.
Wymogi EN 50082-2, EN 61800-3

Wymogi Norma Stopien trudnosci

ESD EN 61000-4-2 3, tzn. 8 kV przy wytadowaniu w powietrzu,

6 kV przy wytadowaniu stykowym

Promieniowanie w.cz. (obudowa) EN 61000-4-3 80 MHz ... 1000 MHz, 10 V/m 80 % AM (1 kHz)

Impuls EN 61000-4-4 3/4, tzn. 2 kV/5 kHz
Udar EN 61000-4-5 3, tzn. 1.2/50 ps,
(napiecie udarowe na przewod 1 kV faza-faza, 2 kV faza-uziemienie (PE)
zasilajacy)
Wytrzymatos¢ izolacji Kategoria przepiecia Ill wg VDE 0110
Prad uplywowy w stosunku do PE (wg EN >3.5mA
50178)
Rodzaj ochrony IP20

IP41 po stronie radiatora przy termicznej separacji w wersji "Push through”
NEMA 1: Ochrona dotykowa

lzolacja ochronna obwodéw sterowania

Bezpieczne odigczenie od zasilania: Podwéjna/wzmocniona izolacja wg EN 50178 dla cyfrowych wej$¢ i wyjs¢

3-2
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Dane ogolne/warunki stosowania

Sterowanie i regulacja

Czestotliwos¢ kluczowania

8...16 kHz

Cyfrowe wprowadzanie doktadno$¢ 40,005 Hz (= 100 ppm)
wartosci zadanych
Analogowe wprowadzanie liniowos¢ 0,15 % Poziom sygnatu: 5 Vlub 10 V
wartosci zadanych wahaniatemperatury | £0,1 % 0..50°C
offset 0 %
Wejscialwyjscia analogowe * 2 wejscia (dwubiegunowe)
* 2 wyjscia (dwubiegunowe)
Wejscialwyjscia cyfrowe * 5 wejs¢ (dowolnie definiowalnych)
* 1 wejscie dla blokady regulatora
* 4 wyjscia (dowolnie definiowalne)
* 1 wejscie enkodera inkrementalnego (500 kHz, poziom TTL); wersja: 9-biegunowe gniazdko Sub-D
* 1 wejscie resolwera; 9-biegunowe gniazdko Sub-D

1 wejscie czestotliwosciowe (500 kHz, poziom TTL); 9-biegunowe gniazdko Sub-D; alternatywnie mozna
wykorzystac jako wejscie enkodera inkrementalnego (500 kHz, poziom TTL)
* 1 wyjscie czestotliwosciowe (500 kHz, poziom TTL); wersja: 9-biegunowy wtyk Sub-D

Czasy cykli

wejscia cyfrowe

1ms

wyjscia cyfrowe

1ms

wejécia analogowe

1ms

wyjscia analogowe

1 ms (czas filtrowania: t = 10 ms)

Lenze
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Dane techniczne

Dane znamionowe

3.3 Dane znamionowe
3.3.1 Typy 9321 do 9325
typ EVS9321-ES EVS9322-ES EVS9323-ES EVS9324-ES EVS9325-ES
nr EVS9321-ES EVS9322-ES EVS9323-ES EVS9324-ES EVS9325-ES
zaméwien
ia
typ EVS9321-CS EVS9322-CS EVS9323-CS EVS9324-CS EVS9325-CS
nr EVS9321-CS EVS9322-CS EVS9323-CS EVS9324-CS EVS9325-CS
zaméwien
ia
napiecie zasilania Uznam. [V] 320V -0 % <Uynam. <528V +0 % ;45Hz-0%...65Hz+0 %
alternatywne zasilanie DC Ug [V] 460V-0%=<Ug=740V+0%
prad zasilania z filtrem sieciowym | l,nam. [A] 15 25 39 7,0 12,0
2,1 3,5 55 - 16,8
Dane przy pracy z zasilaniem: 3 AC/400 V / 50 Hz/60 Hz
moc silnika (4 bieg. siln. asyn.) Pznam. 0,37 0,75 1,5 3,0 55
(kW]
Pznam. 05 1,0 2,0 4,0 75
thp]
moc wyjsciowa U, V, W (8 kHz*) Sznam.8 1,0 1,7 2,7 48 9,0
[kVA]
moc wyjéciowa +Ug, -Ug 2) Ppc [kW] 2,0 0,75 22 0,75 0
prad wyjsciowy (8 kHz*) lnam.s [A] 15 25 3,9 7,0 13,0
prad wyjsciowy (16 kHz") lznam.16 11 1,8 29 52 9,7
A
max prad wyjéciowy (8 kHz*)") Imaxa [A] 23 3,8 59 10,5 19,5
max prad wyjéciowy (16 kHz*)") Imax1s [A] 1,7 2,7 44 78 14,6
max. prad postojowy (8 kHz*) log [A] 2,3 3,8 59 10,5 19,5
max. prad postojowy (16 kHz*) lo1s [A] 1,7 2,7 44 7,8 14,6
Dane przy pracy z zasilaniem: 3 AC/480 V / 50 Hz/60 Hz
moc silnika (4 bieg. siln. asyn.) Pznam. 0,37 0,75 1,5 3,0 55
(kW]
Panam. 0,5 1,0 2,0 4,0 75
(hp]
moc wyjéciowa U, V, W (8 kHz") Sznam.8 1,2 2,1 32 58 10,8
[kVA]
moc wyjéciowa +Ug, -Ug 2) Ppc [kW] 2,0 0,75 22 0,75 0
prad wyjsciowy (8 kHz*) lznam.8 [A] 15 2,5 3,9 7,0 13,0
prad wyjsciowy (16 kHz") lznam.16 11 1,8 29 52 9,7
A
max prad wyjéciowy (8 kHz*)") Imaxg [A] 2,3 3,8 59 10,5 19,5
max prad wyjéciowy (16 kHz*)") | lnaxts [A] 1,7 2,7 4.4 78 14,6
max. prad postojowy (8 kHz*) log [A] 2,3 38 59 10,5 19,5
max. prad postojowy (16 kHz*) lo1g [A] 1,7 2,7 44 78 14,6
napiecie silnika Usgiin. [V] 0-3x Uz,
strata mocy (praca z l,nam.x) P, [W] 100 110 140 200 260
ciezar m [kg] 35 35 5,0 50 75

1) Czas przetezenia 1 min, nastepnie praca z obcigzeniem réwnym 75% obcigzenia znamionowego przez 2 minuty.

2 Przy pracy z obcigzeniem znamionowym, regulator napedu moze dostarczy¢ te moc dodatkowo
Czestotliwos$¢ kluczowania przemiennika (C0018)

*
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Dane znamionowe
3.3.2 Typy 9321 do 9324 z 2-krotnym przecigzeniem
typ EVS9321-ES EVS9322-ES EVS9323-ES EVS9324-ES
nr EVS9321-ES EVS9322-ES EVS9323-ES EVS9324-ES
zamowienia
Dane przy pracy z zasilaniem: 3 AC/400 V / 50 Hz/60 Hz
moc silnika (4 bieg. siln. asyn.) Pnam. [KW] 0.37 0.75 15 3.0
Pznam. [hpl 0.5 1.0 2.0 4.0
moc wyjsciowa U, V, W (8 kHz) Sznam.8 1.0 1.7 2.7 48
[kVA]
prad wyjéciowy (8 kHz) 2 I2nam.8 [A] 15 25 3.9 7.0
prad wyjéciowy (16 kHz) 2 lnam.16 [Al 1.1 1.8 2.9 5.2
max prad wyjéciowy (8 kHz)") Imaxg [A] 3.0 5.0 7.8 14.0
max prad wyjéciowy (16 kHz)") Imax16 [A] 2.2 3.6 58 104
max. prad postojowy (8 kHz) log [A] 3.0 5.0 7.8 14.0
max. prad postojowy (16 kHz) lo1s [A] 2.2 3.6 5.8 10.4
Dane przy pracy z zasilaniem: 3 AC/480 V / 50 Hz/60 Hz
moc silnika (4 bieg. siln. asyn.) Pnam. [KW] 0.37 0.75 15 3.0
Pznam. [hpl 0.5 1.0 2.0 4.0
moc wyjéciowa U, V, W (8 kHz) Sznam.8 1.2 2.1 3.2 5.8
[kVA]
prad wyjéciowy (8 kHz) 2 Iznam.g [A] 15 25 3.9 7.0
prad wyjsciowy (16 kHz) 2) |nam.16 [A] 1.1 1.8 2.9 5.2
max prad wyjéciowy (8 kHz)") Imaxa [A] 3.0 5.0 78 14.0
max prad wyjéciowy (16 kHz)") Imax16 [A] 2.2 3.6 5.8 10.4
max. prad postojowy (8 kHz) log [A] 3.0 5.0 7.8 14.0
max. prad postojowy (16 kHz) lo1s [A] 2.2 3.6 5.8 10.4
1) Czas przetezenia 10 s, nastepnie praca z obcigzeniem réwnym 44% obcigzenia znamionowego przez 50 s.
zalecane w ustawienie w C0022 termiczny faza przeciazenia faza odpoczynku
pojedynczych prad ciagty
przypadkach
moc ciggfa Imax <150 % lznam.x 100 % lonam.x 150 % lnamx Przez60s | 75 % lnamx przez 120's
moc maksymalna Imax >150 % lnam.x 70 % lnamx 200 % l;namx przy 10's 44 % lnamx przy 50 s

2 Ten prad wyjéciowy INx dotyczy przypadku, gdy maksymalny prad ustawiony w C022 nie przekroczyt 1,5-krotnosci
znamionowego pradu urzadzenia (tabliczka znamionowa).

Jesli prad maksymalny zostanie podniesiony powyzej tej wartosci, to prad ciagty obnizy sie automatycznie do 70 %

poprzedniej wartosci.
Wykres przetezenia: [ 6-5
Wszystkie inne dane: [ 3-4

Lenze

Rada!

Przetaczenia na lpax > 150 % | nam mozna dokonac tylko przy zablokowanym regulatorze.
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Dane znamionowe
3.3.3 Typy 9326 do 9332
typ EVS9326-ES | EVS9327-ES | EVS9328-ES | EVS9329-ES | EVS9330-ES | EVS9331-ES | EVS9332-ES
nr EVS9326-ES | EVS9327-ES | EVS9328-ES | EVS9329-ES | EVS9330-ES | EVS9331-ES | EVS9332-ES
zamowien
ia
typ EVS9326-CS | EVS9327-CS | EVS9328-CS
nr EVS9326-CS | EVS9327-CS | EVS9328-CS
zamowien
ia
napiecie zasilania Uznam. [V] 320V -0 % = Ugnam. =528V +0%; 45Hz-0%..65Hz+0 %
alternatywne zasilanie DC Ug V] 460V-0%<Ug <740V +0%
prad zasilania z filtrem sieciowym | lnam. [Al 20,5 27,0 44,0 53,0 78,0 100 135
prad zasilania bez filtra sieciowego - 43,5 - - - - -
Dane przy pracy z zasilaniem: 3 AC/400 V / 50 Hz/60 Hz
moc silnika (4 bieg. siln. asyn.) Pznam. 11,0 15,0 22,0 30,0 45,0 55,0 75,0
(kW]
Pznam. 15,0 20,5 30,0 40,0 60,0 73,5 100,0
thp]
moc wyjéciowa UVW (8 kHz") Sznam.8 16,3 22,2 32,6 40,9 61,6 76,2 100,5
[kVA]
moc wyjsciowa +Ug, -Ug 2 Ppc kW] 0 10 4 0 5 0 0
prad wyjsciowy (8 kHz*) 1) Iznam.g [A] 23,5 32,0 47,0 59,0 89,0 110,0 145,0
prad wyjsciowy (16 kHz*) 1) lznam.16 15,3 20,8 30,6 38,0 58,0 70,0 90,0
(Al
max prad wyjsciowy (8 kHz*) Imaxs [A] 35,3 48,0 70,5 88,5 133,5 165,0 2175
max prad wyjsciowy (16 kHz*) Imax1s [A] 23,0 31,2 459 57,0 87,0 105,0 135,0
max. prad postojowy (8 kHz*) log [A] 23,5 32,0 47,0 52,0 80,0 110,0 126,0
max. prad postojowy (16 kHz*) lo16 [A] 15,3 20,8 30,6 33,0 45,0 70,0 72,0
Dane przy pracy z zasilaniem: 3 AC/480 V / 50 Hz/60 Hz
moc silnika (4 bieg. siln. asyn.) Pnam. 11,0 18,5 30,0 37,0 45,0 55,0 90,0
(kW]
Pznam. 15,0 25,0 40,0 49,5 60,0 73,5 120,0
(hp]
moc wyjéciowa UVW (8 kHz") Sznam.8 18,5 25,0 37,0 46,6 69,8 87,3 104,0
[kVA]
moc wyjéciowa +Ug, -Ug 2) Ppc [kW] 0 12 48 0 6 0 6
prad wyjsciowy (8 kHz*) Iznam.8 [A] 22,3 30,4 44,7 56,0 84,0 105,0 125,0
prad wyjsciowy (16 kHz") lznam.16 14,5 19,2 28,2 35,0 55,0 65,0 80,0
(A
max prad wyjéciowy (8 kHz*)") Imaxs [Al 33,5 45,6 67,1 84,0 126,0 157,5 187,5
max prad wyjéciowy (16 kHz*)") Imax1s [A] 21,8 28,8 42,3 52,5 82,5 97,5 120,0
max. prad postojowy (8 kHz*) log [A] 22,3 30,4 44,7 49,0 72,0 105,0 111,0
max. prad postojowy (16 kHz*) lo1g [A] 14,5 19,2 28,2 25,0 36,0 58,0 58,0
napiecie silnika Usin. [V] 0-3x Ugs.
strata mocy Py [W] 360 430 640 810 1100 1470 1960
ciezar m [kg] 75 12,5 12,5 12,5 36,5 59 59

1) Czas przetezenia 1 min, nastepnie praca z obcigzeniem réwnym 75% obcigzenia znamionowego przez 2 minuty.
2 Przy pracy z obcigzeniem znamionowym, regulator napedu moze dostarczy¢ te moc dodatkowo
*  Czestotliwo$é kluczowania przemiennika (C0018)
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Bezpieczniki i przekroje przewodow

3.4 Bezpieczniki i przekroje przewodéw
typ Wejscie zasilania L1, L2, L3, uziemienie (PE)/przyfacza silnika U, V, W Wejscie +UG, -UG
Pracy bez filtra sieciowego Pracy z filtrem sieciowym
Bezpiecznik topikowy |Bezpiecznik | Przekroj przewodow | Bezpiecznik topikowy |Bezpiecznik | Przekrdj Bezpiecznik | Przekroj
samoczynny |2 samoczynny | przewodéw 2 topikowy przewodow 2)
VDE UL VDE mm? AWG VDE UL VDE mm? AWG mm? AWG

9321  |MBA 5A B6A 1 17 M6A 5A B6A 1 17 6A 1 18
C6A3) C6A 3

9322 |MBA 5A B6A 1 17 M6A 5A B6A 1 17 6A 1 18
C6A3) C6A3)

9323 |M10A 10 A B10A 1,5 15 M10A 10 A B10A 1,5 15 12A 1,5 14

9324 |- - - - - M10A 10A B10A 1,5 15 12A 1,5 14

9325 |M32A 25A B32A 6 9 M20A 20A B20A 4 11 20A 4 12

9326 |- - - - - M32A 25A B32A 6 9 40 A 10 8

9327 |MB3A 63 A - 16 6 35A 35A - 10 7 80 A 25 3

9328 |- - - - - 50 A 50 A - 16 5 80 A 25 3

9329 |- - - - - 80 A 80 A - 25 3 100 A 50 1

9330 |- - - - - 100 A 100 A - 50 0 2%80A " 2%25 |2*3

9331 |- - - - - 125A 125A - 70 2/0 2*100A " 2*50 [2*1

9332 |- - - - - 160 A 175A - 95 3/0 3*80A" 325 [3*3

1) Bezpieczniki DC potaczone réwnolegle

2) Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych miejsca zabudowy urzadzenia

3) Przy chwilowych przerwach w zasilaniu lub sieciach zasilajgcych o niskiej induktywnosci nalezy stosowaé
bezpieczniki samoczynne o charakterystyce zadziatania C

Przy pracy regulatoréw napedu w urzadzeniach z dopuszczeniem UL:

o Nalezy stosowaé wytacznie bezpieczniki i podstawy bezpiecznikéw posiadajace dopuszczenie
UL:
— 500 V do 600 V na wejsciu zasilania (AC).
— 700 V w obwodzie posrednim napiecia (DC).
— Charakterystyka zadziatania "H” lub "K5”.

e Nalezy stosowac wytacznie przewody posiadajgce dopuszczenie UL.

o Rada!
l Bezpieczniki i podstawy bezpiecznikdw posiadajace dopuszczenie UL produkuje np. firma
Bussmann lub Ferraz.

Podtaczenie przewodoéw silnika
e Zabezpieczenie przewoddw silnika nie jest konieczne.

e Obowigzujg dane w tabeli "Praca z filtrem sieciowym”.

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 3-7
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Dane techniczne
Filtry sieciowe

3.5 Filtry sieciowe

Typ Dane znamionowe (uk ~6%) Numer zaméwienia Lenze
prad znamionowy indukcyjnosé dla stopnia eliminacji zaktocen A | dla stopnia eliminacji zaktiocen B

9321 15A 24 mH EZN3A2400H002 EZN3B2400H002

9322 25A 15 mH EZN3A1500H003 EZN3B1500H003

9323 4A 9mH EZN3A0900H004 EZN3B0900H004

9324 7A 5mH EZN3A0500H007 EZN3B0500H007

9325 13A 3mH EZN3A0300H013 EZN3B0300H013

9326 24 A 1,5mH EZN3A0150H024 EZN3B0150H024

9327 30A 1,1 mH EZN3A0110H030 EZN3B0110H030

9328 42 A 0,8 mH EZN3A0080H042 EZN3B0080H042

9329 60 A 0,54 mH EZN3A0055H060 EZN3B0055H060

9330 90 A 0,37 mH EZN3A0037H090 EZN3B0037H090

9331 150 A 0,22 mH EZN3A0022H150 EZN3B0022H150

9332 150 A 0,22 mH EZN3A0022H150 EZN3B0022H150
Filtry sieciowe przeznaczone dla stopnia eliminacji zaktocen B zawierajg dodatkowe elementy
odktdécajace.
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Lenze

Dane techniczne
Wymiary

Wymiary

Wymiary regulatoréw napedu zaleza od wielkosci mechanicznej. ((2 4-1)

EDBVS9332S pl 4.0
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4.1

4.1.1

Lenze

Instalacja s

Instalacja mechaniczna %
Wazne wskazowki

Instalacja

Instalacja mechaniczna

Wazne wskazowki

e Regulator napedu wolno stosowac wytacznie jako urzadzenie do zabudowy!

e Przy zanieczyszczeniu powietrza chtodzgcego (kurz, pyt, ttuszcz, gazy agresywne):
— nalezy podja¢ stosowne skuteczne Srodki zaradcze, np. oddzielne doprowadzenie powietrza,
zamontowanie filtréw, regularne czyszczenie, etc.
e Nalezy przestrzegac pozostawienie wolnej przestrzeni montazowe;!

— W przypadku montazu obok siebie kilku regulatoréw napedu w jednej szafie rozdzielczej nie
ma koniecznosci pozostawiania pomiedzy nimi wolnej przestrzeni.

— Nalezy zwr6ci¢ uwage na swobodny przeptyw zaréwno doprowadzanego powietrza jak i
odptywu powietrza zuzytego!
— Pozostawi¢ 100 mm wolnej przestrzeni nad i pod urzgdzeniem.
o Nie przekracza¢ dopuszczalnego zakresu roboczej temperatury otoczenia. (K2 3-2)

e Przy statych wahaniach lub wstrzgsach:
— Sprawdzi¢ mozliwos¢ uzycia amortyzatora drgan.
Mozliwe potozenia montazowe
Pionowo na tylnej $ciance szafy sterujacej z przytaczeniami zasilania u géry:
e przy pomocy zataczonych szyn lub katownikédw mocujacych.

® 7z separacjg termiczng przy uzyciu zewnetrznego radiatora:
—"Push through”
— wersja "Cold Plate”

EDBVS9332S pl 4.0 4-1



4.1.2

RYS. 4-1

Instalacja

Instalacja mechaniczna

Montaz standardowy z szynami lub katownikami mocujqcymi

Montaz standardowy z szynami lub katownikami mocujacymi

M= _ V] e i i
Lenze Lenze \
oq, °%
°® B ° a
= = I\
b, & d/b| b & d| b m| .| b
o ¢ ﬁ o @ ﬁ ® ﬁ
0 ) 0
0 ] 0
O &0 O0° &0 O °H
11 | A Al |
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ec .l c, c c e e,
| e
a a a
A B C
K35.0001¢
Wymiary przy montazu przy pomocy szyn/katownikéw mocujacych
Typ Rysun a b b1 c cl d d1 e* E1 g k m
ek
9321,9322 A 78 384 | 350 39 365 250 | 230 6,5 30
9323, 9324 A 97 384 | 350 | 485 - 365 250 | 230 6,5 30
9325, 9326 B 135 | 384 | 350 | 215 92 365 - 250 | 230 6,5 30 -
9327,9328, 9329 C 250 | 402 | 350 22 206 | 370 24 250 | 230 6,5 24 11
9330 C 340 | 672 | 591 | 285 | 283 | 624 38 285 | 265 11 28 18
9331, 9332 c 450 | 7485 | 680 | 285 | 393 | 702 38 285 | 265 11 28 18
* Przy stosowaniu dodatkowego modutu sieci przemystowej nalezy podczas montazu uwzgledni¢ miejsce na
podiaczenie kabli
Wszystkie dane w mm
Regulator napedu 9321 do 9326
e Przygotowanie montazu:
— Wyja¢ szyne mocujaca (opakowanie w kartonie) i przymocowa¢ do obudowy regulatora
napedu
Regulator napedu 9327 do 9332
e Demontaz pokrywy:
— Odkreci¢ sruby (X)
— Podnies¢ pokrywe i zdjaé
— Wyijac z wnetrza regulatora napedu opakowanie
e Przygotowanie montazu:
— Wyjac katownik mocujacy i sruby (opakowanie) i przymocowaé¢ do obudowy regulatora
napedu
EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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Lenze

Instalacja s

Instalacja mechaniczna %

Montaz wersji z separacja termiczng ("Push through”)

Montaz wersji z separacjq termiczna (”"Push through”)

Radiator w regulatorach napedu 9321 ... 9329 mozna zamontowac poza szafg rozdzielcza, celem
ograniczenia ilosci ciepta wewnatrz szafy. Potrzebna jest rama montazowa z uszczelkg (mozna
zamoéwi¢ w Lenze).

e Rozdziat strat mocy:
— ok. 65 % za posrednictwem oddzielnego chtodzenia (radiator + wentylator)
— ok. 35 % wewnatrz regulatora napedu

e Klasa ochrony separwowanego chtodzenia (radiator + wentylator) wynosi IP41.
e Ponadto obowigzujg dane znamionowe regulatora napedu.

Przygotowanie montazu:

1. Wiozyé potowki ramy montazowej do odpowiedniego wyciecia w regulatorze napedu.
2. Wcisna¢ obie potowki ramy aby one wskoczyty do konica.

3. Owing¢ uszczelke wokot radiatora urzadzenia i wiozy¢é w odpowiednie miejsce.
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RYS. 4-2

Typy 9321 ...9326

Instalacja

Instalacja mechaniczna
Montaz wersji z separacja termiczng (“Push through”)

&
4

d1

L4

d1

FS

b1

Wymiary przy montazu z zasilaniem termicznie separowanym

typ a b b1 c cl d d1 e* f g
9321, 9322 112,5 385,5 350 60 95,5 365,5 105,5 250 92 6,5
9323, 9324 131,5 385,5 350 79 114,5 365,5 105,5 250 92 6,5
9325, 9226 169,5 385,5 350 17 152,5 365,5 105,5 250 92 6,5

podiaczenie kabli

Przy stosowaniu dodatkowego modutu sieci przemystowej nalezy podczas montazu uwzgledni¢ miejsce na
Wszystkie dane w mm

Wyciecie montazowe

typ wysokosé szerokos$¢
9321, 9322 350 mm +3 mm 82 mm +£3 mm
9323, 9324 350 mm 3 mm 101 mm £3 mm
9325, 9326 350 mm £3 mm

139 mm £3 mm

EDBVS9332S pl 4.0
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RYS. 4-3

Lenze

Typy 9327 ... 9332

Instalacja

Instalacja mechaniczna
Montaz wersji z separacja termiczng ("Push through”)
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K35.0017
Wymiary przy montazu z zasilaniem termicznie separowanym
typ a b cl c2 c3 d1 d2 d3 d4 e* f g h
9327,9328,9329 |280 379 28 140 252 41 141 238 338 250 90 6 9

Przy stosowaniu dodatkowego modutu sieci przemystowej nalezy podczas montazu uwzgledni¢ miejsce na
podtaczenie kabli
Wszystkie dane w mm

Wyciecie montazowe Z

typ

wysokos¢

szeroko$¢

k

m

n

9327, 9328, 9329

338 mm 1 mm

238 mm 1 mm

20 mm 1 mm

259 mm 1 mm

20 mm 1 mm

359 mm +1 mm
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RYS. 4-4

Instalacja

Instalacja mechaniczna
Montaz w wersji “Cold Plate”

Montaz w wersji ”Cold Plate”

Typy 9321 ...9326

-
A4

o
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[Lenze] [Lenze]
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b1 d| b| b1 df b| b1 d b
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g g c2
c e
a C c
a a
K35.0059
Wymiary przy montazu w wersji "Cold Plate”
typ a b b1 c c2 d e* g
9321-Cx
9322-Cx 78 381 350 48 367 168 6,5
9323-Cx
9324-Cx 97 381 350 67 367 168 6,5
9325-Cx
9326-Cx 135 381 350 105 38 367 168 6,5
Przy stosowaniu dodatkowego modutu sieci przemystowej nalezy podczas montazu uwzgledni¢ miejsce na
podtaczenie kabli
Wszystkie dane w mm
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Lenze

Instalacja

Instalacja mechaniczna
Montaz w wersji "Cold Plate”

Typy 9327, 9328
)
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K35.0056
Wymiary przy montazu w wersji "Cold Plate”
typ a al b b1 c cl c2 d e* g
9327-Cx
9328-Cx 234 250 381 350 110 220 117 367 171 6,5
Przy stosowaniu dodatkowego modutu sieci przemystowej nalezy podczas montazu uwzgledni¢ miejsce na
podtaczenie kabli
Wszystkie dane w mm
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Instalacja

Instalacja mechaniczna
Montaz w wersji ”Cold Plate”

e W celu dotrzymania parametréw technicznych nalezy przestrzegaé ponizszych punktow:
— Zapewni¢ nalezy wystarczajgce chtodzenie radiatora.
— Pozostawi¢ wolng przestrzen za tylng $ciankg szafy rozdzielczej co najmniej 500 mm.
e W przypadku zamontowania wiekszej ilosci urzadzen w jednej szafie sterujace;:
— Nie montowac¢ urzgdzen jeden nad drugim.

e Nie wolno przekroczy¢ rezystancji cieplnej podanej w ponizszej tabeli:

Droga chtodzenia
Typ Moc do odprowadzenia P, [W] Rthmax heatsink [K/IW]
9321-Cx 80 0,50
9322-Cx 80 0,50
9323-Cx 100 0,40
9324-Cx 155 0,25
9325-Cx 210 0,19
9326-Cx 360 0,10
9327-Cx 410 0,09
9328-Cx 610 0,06

e Temperatura ptyty chtodzacej (Cold Plate) nie moze przekroczy¢ +85 °C.

e QOdnosnie szablonu wiercenia otworow i wlasciwosci powierzchni radiatora nalezy
skonsultowac sie z Lenze.

e Przy pomocy szpachelki nanies¢ na ptyte chtodzaca regulatora napedu paste przewodzaca
ciepto (zataczona w paczce).
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Instalacja elektryczna
Ochrona oséb

4.2 Instalacja elektryczna
Wskazowki dot. instalacji zgodnej z zasadami kompatybilnosci elektromagnetycznej mozna znalez¢
w rozdz. 4.3.

4.2.1 Ochrona oséb

Niebezpieczenstwo!
Wszystkie zaciski sitowe jeszcze przez 3 minuty po wytgczeniu zasilania pozostajg pod napieciem.

4211 Wytacznik zabezpieczajacy roznicowo-pradowy
Oznakowanie na wyfaczniku Znaczenie
zabezpieczajacym
réznicowo-pradowym
wytacznik zabezpieczajacy réznicowo-pradowy czuty na prad zmienny (RCCB, typ AC)
wytacznik zabezpieczajacy réznicowo-pradowy czuty na prad impulsowy (RCCB, typ A)
E wytacznik zabezpieczajacy réznicowo-pradowy czuty na wszystkie prady (RCCB, typ B)
Definicje Zamiast “Wylacznik zabezpieczajacy réznicowo-pradowy (RCCB)” w dalszym tekscie uzyto pojecia “Wytacznik

zabezpieczajacy FI.

Zabezpieczenie osob i zwierzat DIN VDE 0100 z wytacznikami réznicowo-pradowymi (RCCB):

* Regulatory napedu posiadajg wewnetrzny prostownik zasilajacy. W przypadku zwarcia doziemnego

wyprostowany prad staty uptywowy moze zablokowa¢ zadziatanie wytacznika réznicowo-pradowego

czutego na prad zmienny lub impulsowy, a w ten sposob naruszy¢ dziatanie ochronne dla wszystkich

urzadzen zabezpieczonych przy pomocy tego wytacznika. W zw. z tym zalecamy:

- "wylacznik zabezpieczajacy Fl czuly na prad impulsowy” lub "wytacznik zabezpieczajacy Fl czuty na
wszystkie prady” w urzadzeniach z regulatorem napedu z jednofazowym podtaczeniem zasilania (L1/N).

- "wytacznik zabezpieczajacy FI czuty na wszystkie prady” w urzadzeniach z regulatorem napedu z
tréjfazowym podtaczeniem zasilania (L1/L2/L3).

Znamionowy prad uptywowy Przy doborze wytacznika zabezpieczajacego Fl nalezy zwrdci¢ uwage na znamionowy prad uptywowy:
* Regulatory napgdu z jednofazowym zasilaniem:30 mA znamionowy prad uptywowy
* Regulatory napedu z tréjfazowym zasilaniem: 300 mA znamionowy prad uptywowy

Moze dojs¢ do nieprawidtowego zadziatania wytacznika Fl na skutek

* wystepowania pojemnosciowych pradéw uptywowych pomiedzy ekranami (szczegolnie przy montazu
Sciennym),

* jednoczesnego zataczenia wielu regulatoréw napedu,

* uzycia filtrow przeciwzaktoceniowych.

Instalacja Wytacznik zabezpieczajacy Fl wolno zamontowaé tylko pomiedzy siecig zasilajaca a regulatorem napedu.

Normy Wytaczniki zabezpieczajace Fl czute na wszystkie prady opisane sa w normie europejskiej EN 50178 i w IEC

(wytaczniki zabezpieczajace FI ~ 755.

czute na wszystkie prady) Norma EN 50178 zostata zharmonizowana i obowiazuje od pazdziernika 1997. Zastapita ona norme
niemieckg VDE 0160.
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% Instalacja elektryczna
Ochrona oséb

42.1.2 Izolacja

Regulatory napedu posiadaja izolacje elektryczng (przerwa izolacyjna) pomiedzy zaciskami mocy a
zaciskami sterujgcymi oraz wobec obudowy:

e Zaciski X1 i X5 majg podwdjng bazows izolacje (podwdjna przerwa izolacyjna), bezpieczna
izolacja zgodnie z VDEO0160, EN50178). Dzieki temu zapewnione jest zabezpieczenie przed
dotykiem bez koniecznosci stosowania dodatkowych srodkow zabezpieczajacych.

e Wejscia i wyjscia sterujace we wszystkich regulatorach napedu sg izolowane elekirycznie.

Niebezpieczenstwo!
e Zaciski X3, X4, X6, X7, X8, X9, X10 majg pojedynczg bazows izolacje (pojedyncza przerwa
izolacyjna).

e W przypadku uszkodzenia przerwy izolacyjnej, zabezpieczenie przed dotykiem wymaga
zastosowania dodatkowych $rodkéw zabezpieczajacych.

e W przypadku stosowania zewnetrznego zasilania (24V DC), stopien izolacji regulatora napedu
zalezy od stopnia izolacji zrédta zasilania.

|
59|39|A1|E1|ST|ST| 28|
L1 s M
L2 X5
L3
+Ua
Us
U == wzmocniona izolacja
v = pojedyncza izolacja
bazowa
W |x3 x4 |x6|x7 [x8 x9 i
RYS. 4-6 Izolacja bazowa w regulatorach napedu
42.1.3 Wymiana uszkodzonych bezpiecznikow

Wymiany uszkodzonych bezpiecznikdw nalezy dokonac¢ przy urzadzeniu odtgczonym od napiecia na
inne bezpieczniki, odpowiedniego typu. (&4 3-7)

e Przy napedzie pojedynczym, regulator napedu jest pod napieciem groznym przy dotknieciu do
3 minut od wytaczenia zasilania.

e Przy pracy grupowej (potaczenie DC) wszystkie regulatory napedu muszg by¢ zablokowane i
odtaczone od sieci zasilajace;.
421.4 Odtaczenie regulatora napedu od zasilania

Ze wzgleddw bezpieczenstwa odiaczenie regulatora napedu od zasilania nalezy wykonac tylko przez
stycznik od strony wejscia.

e W przypadku pracy grupowej wszystkie napedy muszg by¢ zablokowane.
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Instalacja elektryczna %
Ochrona regulatora napedu

Ochrona regulatora napedu

Stop!

Regulatory napedu zawierajg elementy wrazliwe na dziatanie tadunkdéw elektrostatycznych.

Przed przystgpieniem do prac w rejonie przytaczy pracownik powinien pozby¢ sie fadunkéw
elektrostatycznych:

— Roztadowanie przez dotkniecie srub uziemiajacych lub innych uziemionych powierzchni
metalowych znajdujacych sie w szafce sterownicze;.

Dtugosc¢ srub do przytgczenia przewodu ekranujgcego/ostony ekranujacej w typach 9327 do
9332: < 12 mm

Zabezpieczenie regulatora napedu przy pomocy zewnetrznych bezpiecznikow (2 3-7)

Nie wykorzystywane wejscia oraz wyjscia nalezy zabezpieczy¢ przy pomocy wtyczek lub
zaslepek (dotgczonych do wyposazenia).

Czeste zataczanie zasilania moze spowodowacé przekroczenie pradu granicznego zatgczenia.
Przy cyklicznym zataczaniu zasilania regulatora napedu nalezy odczeka¢ co najmniej 3
minuty.

Regulatory napedu typu 9324, 9326, 9328 i 9329 powinny pracowac tylko z odpowiednim
filtrem sieciowym. (L 3-8)

W przypadku wystapienia kondensaciji pary, zasilanie do regulatora napedu wolno przytaczy¢
dopiero po wyparowaniu widocznego zawilgocenia.

Ochrona silnika

Kompletne zabezpieczenie przed przecigzeniem:
— Przy pomocy przekaznika nadmiarowo-prgdowego lub uktadu kontroli temperatury.

— Dla kontroli termicznej silnika zalecamy zastosowanie termistoréw (PTC) lub przetacznikéw
termicznych (zestykow rozwiernych). (Silniki trojfazowe Lenze wyposazone sa standardowo
w przetgczniki bimetaliczne)

— Termistor (PTC) lub przetacznik bimetaliczny (zestyk rozwierny) mozna podtgcza¢ do
regulatora napedu.

Nalezy stosowac wytgcznie takie silniki, ktérych izolacja przystosowana jest do pracy z

przemiennikami:

— odpornosc¢ izolacji: max. G = 1,5 kV, max. du/dt = 5 kV/us

— Silniki tréjfazowe Lenze sg przystosowane do pracy z przemiennikami.

— Przy stosowaniu silnikdw, ktérych izolacje nie przystosowane sa do pracy z przemiennikami,
nalezy skonsultowa¢ sie z danym producentem silnikow.
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4.2.4

4.2.5

4.2.6

Instalacja

Instalacja elektryczna
Typy i warunki zasilania

Typy i warunki zasilania

Nalezy pamietac o ograniczeniach zwigzanych z typem sieci zasilajgcej!

Sie¢ zasilajaca

Praca regulatora napedu

Uwagi

z uziemionym punktem
neutralnym
sieci (TT/TN)

dozwolone bez ograniczen

Dotrzyma¢ danych znamionowych regulatora napedu
* Prad skuteczny sieci: (1 3-4

z izolowanym punktem
neutralnym
(sieci IT)

mozliwe, jesli regulator napedu zabezpieczony jest przed

doziemieniem w sieci zasilajacej

* przy pomocy odpowiednich instalacji, ktére
stwierdzajg doziemienie i

* regulator napedu natychmiast zostaje odtgczony od
zasilajgcej sieci

nie jest zapewniona bezpieczna praca przy doziemieniu
na wyjsciu przemiennika

z uziemionym przewodem
fazowym

praca jest mozliwa tylko w jednym wariancie

Konsultacje z producentem

zasilanie DC za
posrednictwem +Uc/-Us

napiecie state musi by¢ symetryczne do uziemienia (PE)

Przy doziemieniu przewodu +Ug lub -Us regulator napedu
zostanie uszkodzony

Wzajemne oddziatywanie z instalacjg kompensacyjna

e Regulatory napedu pobieraja z sieci zasilajgcej AC bardzo niewielkg moc bierng. Dlatego
kompensacja nie jest konieczna.

e W przypadku uzywania regulatoréw napedu w sieciach z urzadzeniami kompensacyjnymi,
nalezy te urzadzenia uzywac z dtawikami.

— W tym celu nalezy skonsultowac sie z producentem danego urzadzenia kompensacyjnego.

Specyfikacja stosowanych przewodow

e Zastosowane przewody muszg spetiac przepisowe wymogi w miejscu ich zabudowy (np. UL).

e Bezwzglednie nalezy dotrzymac przepiséw dot. minimalnych przekrojow przewoddw
uziemiajacych i masowych. Przekréj takiego przewodu musi by¢ co najmniej taki sam jak
przekréj przytaczy zasilania.

e O skutecznosci ekranowania przewodu decyduje:
— Dobre potaczenie ekranu

— Niski opdr ekranu. Nalezy stosowa¢ tylko ekranowanie o oplocie z ocynowanej lub
oniklowanej miedzi! Ekranowanie wykonane ze stali nie nadaje sie.

— Stopien pokrycia oplotu ekranujacego (co najmniej 70 % do 80 % przy kacie pokrycia 90 °).

EDBVS9332S pl 4.0
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Lenze

Przytacza mocy

Instalacja

Instalacja elektryczna
Przyfacza mocy

Regulator napedu Przygotowanie podtaczenia zasilania
9321 ... 9326 * Zdja¢ pokrywy przytaczy mocy:

- lekko naciskajac podnies¢ z przodu

— przyciagna¢ do gory (przytacza zasilania) lub na dét (przytacza silnika).
9327 ... 9332

¢ Demontaz pokrywy:
— odkreci¢ $ruby (X) (patrz RYS. 4-1).
— podnies¢ pokrywe i zdjgé
- wyja¢ opakowanie z wnetrza regulatora napgdu.
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% Instalacja elektryczna
Przytacza mocy

4.2.7.1 Podtaczenie zasilania

Typy 9321 ...9326

Stop!

e Przytacze uziemienia (PE) i ptytke ekranujgcg nalezy zawsze montowa¢ we wskazanej
kolejnosci. Niezbedne do tego czesci znajdujg sie w opakowaniu.

e Nie wykorzystywac tacznika do przenoszenie obcigzenia.

9300STD033

RYS. 4-7 Propozycja poditaczenia zasilania

Trzpienie gwintowane do podtgczenia uziemienia (PE)

Zamontowaé nakretke M5 i mocno dokreci¢

Nasung¢ katownik mocujacy ptytke ekranujacq

Nasuna¢ podktadke podatng zabkowang

Nasuna¢ przewod uziemiajacy (PE) z oczkowa koncowka kablowg
Nasuna¢ podktadke

Nasuna¢ podkiadke sprezynujaca

Zamontowaé nakretke M5 i przykreci¢ z momentem 3,4 Nm (30 Ib-in)

Przy pomocy dwéch $rub M4 przykreci¢ ptytke ekranujaca do katownika mocujgcego a ekranowanie zacisna¢ przy pomocy tacznika
Ekranowanie przewodéw potrzebne jest dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160, EN50178, EN61800-3).

FEHEE B @ MmO 6 [ E

Podtaczy¢ przewdd zasilajacy do zaciskow Srubowych L1, L2, L3.
Przewdd zasilania obwodéw posrednich innych regulatoréw podiaczy¢ do zaciskéw $rubowych +UG, -UG .

Rada!

Dla lepszego efektu ekranowania, nalezy ekran potaczy¢ dodatkowo z trzpieniami gwintowanymi do
podtgczania uziemienia (PE).
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RYS. 4-8

Instalacja s

Instalacja elektryczna
Przyfacza mocy

Typy 9327 ... 9332

~
L] 9300STD034

Lenze

Propozycja podtgczenia zasilania

[A]  Trzpienie gwintowane do podtaczenia uziemienia (PE)

Powierzchnia metalowa przewodzaca

[€] Przymocowac¢ ekranowanie przewodu zasilajgcego na duzej powierzchni do plytki montazowej w szafie rozdzielczej i przykrecic przy pomocy
zaciskow ekranujacych (zaciski ekranujgce nie dotaczone w dostawie).
Ekranowanie przewodéw potrzebne jest dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160, EN50178, EN61800-3).

[B]  Podtaczyé przewdd zasilajacy do trzpieni gwintowanych L1, L2, L3.
Przewod zasilania obwoddw posrednich innych regulatoréw podtaczy¢ do trzpieni gwintowanych +UG, -UG.

Rada!

Dla lepszego efektu ekranowania, nalezy ekran potaczy¢ dodatkowo z trzpieniami gwintowanymi do
podtaczania uziemienia (PE).

EDBVS9332S pl 4.0 4-15



Instalacja

Instalacja elektryczna

Przyfacza mocy

Max. dopuszczalne przekroje przewodéw i momenty dokrecenia srub:

typ max. dopuszczalne momenty dokrecenia Srub
Przekroje przewodéw L1, L2, L3, +UG, -UG podiaczenie uziemienia (PE)
9321...9326 4 mm? 0.5..0.6 Nm (4.4 ...5.3 Ib-in) 3.4 Nm (30 Ib-in)
9327 ...9329 25 mm?2 5 Nm (44 Ib-in)
9330 ... 9331 95 mm?2 15 Nm (132 Ib-in)
9332 120 mm? 30 Nm (264 Ib-in)
Przekroje przewodow Polaczony z Wskazowka

do 4 mm?

koncowki tulejowe zyly

do 6 mm? korcowki kablowe -
trzpieniowe
>25 mm? koricowki kablowe oczkowe |Przekroj przewodu ograniczony jest tylko przez przelot kablowy w obudowie
regulatora napedu.
Zabezpieczenie

Bezpieczniki i przekroje przewodow

Podane w rozdz. 3.4 dane stanowig wartosci zalecane i dotycza aplikacji
* w szafach sterujgcych i maszynach,

¢ instalacji w kanale kablowym,

* max. temperatura otoczenia +40 °C.

Dobor przekroju przewodu

Przy dobieraniu przekroju nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia przy obcigzeniu (wg
DIN 18015 cze$¢ 1: < 3 %).

Zabezpieczenie przewodoéw i regulatora napedu po
stronie napiecia zmiennego (L1, L2, L3)

* Przy pomocy zwyklych standardowych bezpiecznikéw.

* Bezpieczniki w urzadzeniach zgodnych z UL muszg posiada¢ dopuszczenie UL.

* Napiecia znamionowe bezpiecznikdw musza by¢ dobrane zgodnie ze
stosowanym napigciem zasilajacym. Charakterystyka wyzwalania zdefiniowana
jest przy pomocy "H” lub "K5”".

Zabezpieczenie przewodow i regulatora napedu po
stronie napigcia statego (+UG, -UG)

® Przy pomocy zalecanych bezpiecznikow DC.
® Zalecane przez Lenze bezpieczniki/podstawy bezpiecznika sg zgodne z UL.

Przy pracy zespotowej DC lub zasilaniu przez zrédito DC

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawartych w cze$ci F instrukcji systemowej.

Przylaczenie jednostki hamujacej

Przy podtaczeniu do zaciskéw +UG / -UG podane w rozdz. 3.4 bezpieczniki i
przekroje poprzeczne nie dotyczg jednostki hamujacej. Te dane typowe dla
konkretnego urzadzenia nalezy znalez¢ w dokumentacji technicznej jednostki
hamujace;.

Dalsze informacje

Dla zabezpieczenia przewoddw i regulatora napedu patrz rozdziat "Akcesoria” w
katalogu “Projektowanie”.

Inne normy

Odpowiedzialno$¢ za uwzglednienie innych norm (np.: VDE 0113, VDE 0289 itp.)
ponosi uzytkownik.

EDBVS9332S pl 4.0
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Instalacja

Instalacja elektryczna
Przyfacza mocy

4.2.7.2 Podtaczenie silnika

Typy 9321 ...9326

Stop!

e Przytacze uziemienia (PE) i ptytke ekranujaca nalezy zawsze montowac we wskazanej

kolejnosci. Niezbedne do tego czesci znajdujg sie w opakowaniu.

o Nie wykorzystywac tacznika do przenoszenie obcigzenia.

RYS. 4-9 Propozycja podtgczenia silnika

Trzpienie gwintowane do podtaczenia uziemienia (PE)

Zamontowa¢ nakretke M5 i mocno dokrecié

Nasuna¢ katownik mocujacy plytke ekranujaca

Nasuna¢ podktadke podatng zabkowang

Nasuna¢ przewdd uziemiajacy (PE) z oczkowa koncowka kablowg

Nasuna¢ podktadke

Nasuna¢ podktadke zabkowang

Zamontowa¢ nakretke M5 i przykreci¢ z momentem 3,4 Nm (30 Ib-in)

Przykreci¢ plytke ekranujaca przy pomocy dwdch $rub M4 do katownika mocujacego.

Przy pomocy zacisku przymocowac ekranowanie przewodu silnika i kontroli temperatury silnika.

EHEZE MO E @ >

Ekranowanie przewodéw silnika potrzebne jest dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160, EN50178, EN61800-3).

[K]  Przewdd silnika podigczy¢ do trzpieni gwintowanych U, V, W.
Uwaga na prawidtowe podigczenia biegundw. Przestrzega¢ maksymalnej diugosci przewodow.
Przewod kontroli temperatury silnika podtaczy¢ do zaciskdw Srubowych T1, T2.
o Rada!
l Dla lepszego efektu ekranowania, nalezy ekran potaczy¢ dodatkowo z trzpieniami gwintowanymi do

podtaczania uziemienia (PE).
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% Instalacja elektryczna
Przytacza mocy

Typy 9327 ... 9329

Stop!

Nie wykorzystywacé tacznika do przenoszenie obcigzenia.

@\

9300STD030

RYS. 4-10 Propozycja podtaczenia silnika

[A]  Trzpienie gwintowane do podtgczenia uziemienia (PE)
Przymocowac ptytke ekranujaca przy pomocy dwach srub M4.

[C1  Przy pomocy zacisku przymocowac ekranowanie przewodu silnika i kontroli temperatury silnika.
Ekranowanie przewodéw silnika potrzebne jest dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160, EN50178, EN61800-3).
D]  Przewdd silnika podtaczyé¢ do trzpieni gwintowanych U, V, W.

Uwaga na prawidtowe podtgczenia biegundw. Przestrzega¢ maksymalnej diugosci przewodoéw.
[E]  Przewdd kontroli temperatury silnika podiaczy¢ do zaciskéw srubowych T1, T2.

Rada!

Dla lepszego efektu ekranowania, nalezy ekran potaczy¢ dodatkowo z trzpieniami gwintowanymi do
podtaczania uziemienia (PE).
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Lenze

Instalacja s

Instalacja elektryczna
Przyfacza mocy

Typy 9330, 9331

@ &

e e

9300STDO31

Propozycja podtgczenia silnika

Al

(]

m O

Trzpienie gwintowane do podtaczenia uziemienia (PE)
Przewdd silnika podtaczy¢ do trzpieni gwintowanych U, V, W.
Uwaga na prawidiowe podtaczenia biegundw. Przestrzega¢ maksymalnej diugo$ci przewodéw.

Ekranowanie przewodéw silnika potaczy¢ na duzej powierzchni z plytka ekranujaca i przykreci¢ przy pomocy zaciskéw ekranujacych oraz $rub
M5 x 12 mm.

Ekranowanie przewodéw silnika potrzebne jest dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160, EN50178, EN61800-3).
Przewody silnika potaczy¢ przy pomocy tacznika kablowego w sposob zapobiegajacy przenoszeniu obcigzen.
Przewdd kontroli temperatury silnika podtaczy¢ do zaciskdw Srubowych T1, T2.

Ekranowanie przewodéw kontroli temperatury silnika potaczy¢ na duzej powierzchni z trzpieniami gwintowanymi do podtaczenia uziemienia
(PE).
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Instalacja

Instalacja elektryczna
Przyfacza mocy

Typ 9332

ERCRE

9300STD032

Propozycja podtaczenia silnika

&

[
D

& (m

Trzpienie gwintowane do podtgczenia uziemienia (PE)
Przewdd silnika podtaczy¢ do trzpieni gwintowanych U, V, W.
Uwaga na prawidtowe podtgczenia biegundw. Przestrzega¢ maksymalnej diugosci przewoddw.

Podtaczy¢ przewdd silnika przy pomocy uchwytéw kablowych w sposéb zapobiegajacy przenoszeniu obciazen. Przykreci¢ uchwyty kablowe
przy pomocy $rub M4 x 12 mm.

Ekranowanie przewodéw silnika potaczy¢ na duzej powierzchni z ptytkg ekranujaca i przykrecié przy pomocy zaciskéw ekranujgcych oraz rub
M5 x 12 mm.

Ekranowanie przewodow silnika potrzebne jest dla dotrzymania aktualnych norm (np. VDE 0160, EN50178, EN61800-3).

Ewentualnie nalezy dodatkowo podtaczy¢ przewdd silnika przy pomocy tacznika kablowego w sposob zapobiegajacy przenoszeniu obcigzen.
Przewdd kontroli temperatury silnika podtaczy¢ do zaciskéw $rubowych T1, T2.

Ekranowanie przewodéw kontroli temperatury silnika potaczy¢ na duzej powierzchni z trzpieniami gwintowanymi do podtaczenia uziemienia
(PE).
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Instalacja elektryczna

Przekroje przewodéw i momenty dokrecenia srub

Przyfacza mocy

max. dopuszczalne przekroje

Momenty dokrecenia $rub

przewodow
Przekroje ekran/
przewodoéw U, T, T2 UVv,w przy lque przenoszenie T, T2
uziemienia (PE) L
Typ V, W, PE obcigzenia
EVS9321 ... EVS9326 4 mm2 (245 35@".1) (g(f lm)
EVS9327 .. EVS9329 | 25 mm? 1,5 mm2 5 Nm (44 Ib-in) mg ;Z “: gg :E:R (245 33@".%
EVS9330 ... EVS9331 95 mm? 15 Nm (132 Ib-in) o T
EVS9332 120 mm? 30 Nm (264 Ib-in)
Przekroje przewodow Potaczony z Wskazéwka

do 4 mm2

koncdwki tulejowe zyly

do 6 mm2 koncwki kablowe -
trzpieniowe
>25 mm? koncowki kablowe oczkowe  |Przekréj przewodu ograniczony jest tylko przez przelot kablowy w obudowie

regulatora napedu.

Dtugos¢ przewodu silnikowego

Uynam, = 400 V (+10%)

Uynam, = 480 V (+10%)

Typ fehop = 8 kHz fehop = 16 kHz fehop = 8 kHz | fehop = 16 kHz
max. dopuszczalna dtugos¢ przewodow silnika max. dopuszczalna dtugos¢ przewodow silnika

EVS9321, EVS9322 do50m do45m do50m do25m

EVS9323 ... EVS9332 do50m do 50 m do50m do50m

Przy dtuzszych przewodach silnikowych nalezy skonsultowac¢ sie z Lenze.

Lenze

Rada!

o Rozigczenie od strony silnikowej regulatora napedu jest dopuszczalne tylko w celu

awaryjnego wytaczenia.

o Maksymalnie dopuszczalne dtugosci przewoddéw w typach 9323 - 9332 zmniejszajq sie, jesli
kazdy przewdd silnikowy sktada sie z wiecej jak jednej zyly:

— Dla dwéch réwnolegtych zyt obowiazuje: Imax = 17 m

— Dla trzech réwnolegtych zyt obowigzuje: Imax =9 m

EDBVS9332S pl 4.0

4-21




Instalacja

Instalacja elektryczna
Kontrola temperatury silnika

4.2.8 Kontrola temperatury silnika

Stop!

e Do zaciskow T1, T2 nie podigcza¢ zewnetrznego napiecia. Spowoduje to uszkodzenie uktadu

sterowania regulatora napedu.

e Nie nalezy uzywac¢ zaciskéw T1, T2 do istotnych pod wzgledem bezpieczenstwa uktadow.

Komunikaty o zakiéceniach przetwarzane sg przez to wejscie dopiero po 2 s.
Wybor typu czujnika ¢ Staly czujnik temperatury KTY

— “Liniowy” czujnik temperatury w uzwojeniu silnika (standard w silnikach Lenze MDXKX, MDXQA i MDXMA)

® Czujnik temperatury (termistor) PTC
— Czujnik temperatury o opornoéci zaleznej od temperatury ze zdefiniowang temperaturg wytaczania (wg DIN

44081 DIN 44082)

® Przetacznik termiczny TKO
— Wylacznik termiczny/zestyk rozwierny

Inna kontrola KTY, PTC i TKO zapewniajg petng ochrone. Celem polepszenia kontroli Lenze zaleca zastosowanie przekaznikéw
bimetalowych.

Alternatywna kontrola Przy pomocy komperatoréw (CMP1 ... CMP4) nalezy zdefiniowa¢ max. dopuszczalny prad silnika (prad blokowania)
przy niskich obrotach lub przy postoju silnika. Dotaczony czton czasowy (zwtoczny) (TRANS1, TRANS2) umozliwia
ograniczenie czasu trwania pradu blokowania.

Funkcje ta mozna zrealizowa¢ przez przetaczenie odpowiednich blokdw funkcyjnych.
Reakcje W zaleznosci od rodzaju kontroli temperatury mogg zosta¢ wyzwolone rézne reakcije. (CJ 8-8)
Przytaczenie silnikow Lenze
Silniki MDXKX, MDXQA i MDXMA Silniki z przetacznikiem
termicznym
Przylaczenie * wejscie resolwera X7: Pin X7/8 = +, Pin X7/9 = - Zaciski T1/T2 obok zaciskéw U, V, W
* wejscie encodera X8: Pin X8/8 = +, Pin X8/5 = —
Komunikat o bledzie (MONIT-)OH3 |(MONIT-)OH7 (MONIT-)OH8
Mozliwe reakcje Dzieki wyborowi silnika za posrednictwem C0086 nastawiane sg wstepnie nastepujace kody.
* TRIP: C0583=0 * Ostrzezenie: C0584 =2 * TRIP: C0585=0
* OFF:C0583=3 * OFF:C0584=3 * Ostrzezenie: C0585 = 2
* OFF:C0585=3
Punkt wyzwolenia Na state przy 150 °C Ustawiane 45 °C ... 150 °C (C0121) |Na state (w zaleznoci od
PTClprzetacznika termicznego):
PTC: przy R9> 1600 Q
Uwagi * Kontrola jest aktywna w ustawieniach Lenze . *  Wylaczy¢ kontrole za
* Jesli resolwer (X7) i encoder (X8) maj by¢ stosowane wspdlnie, to posrednictwem X7 lub X8 przy
podiaczy¢ KTY tylko do X7 lub X8. Nie uzywane KTY nie podiacza¢ do pomocy C0583 = 3 C0584 = 3.
wiyczki. * Przylaczenie odbywa sie zgodnie
* Dalsze informacje dotyczace podtaczenia czujnika temperatury mozna z DIN 44081 (patrz RYS. 4-13).
znalez¢ w opisie systemu sprzezenia zwrotnego.
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Instalacja elektryczna
Kontrola temperatury silnika

Przytaczenie silnikow innych producentéw

Silniki z czujnikiem do ciagtego pomiaru temperatury

Silniki z przetacznikiem
termicznym lub PTC wg
DIN 44081/44082

Przytaczenie

* wejcie resolwera X7: Pin X7/8 = +, Pin X7/9 = -
* wejscie encodera X8: Pin X8/8 = +, Pin X8/5 = —

Zaciski T1/T2 obok zaciskéw U, V, W

Komunikat o bledzie

(MONIT-JOH3

| (MONIT-)OH7

(MONIT-)OH8

Mozliwe reakcje

Dzigki wyborowi silnika za posrednictwem C0086 nastawiane sg wstepnie nastepujace kody.

¢ TRIP:C0583=0
¢ OFF:C0583=3

® Ostrzezenie: C0584 = 2
e OFF:C0584=3

* TRIP: C0585=0
* Ostrzezenie: C0585 = 2
* OFF:C0585=3

Punkt wyzwolenia

Na state przy 150 °C

Ustawiane 45 °C ... 150 °C (C0121)

Na state (w zaleznosci od
PTClprzetacznika termicznego):
PTC: przy R9> 1600 Q

Uwagi

¢ Wprowadzi¢ charakterystyke. (L4 4-25)

*  Wyiaczy¢ kontrole za posrednictwem X7 lub X8 przy pomocy C0583 = 3 i

C0584 = 3.

* Wylaczy¢ kontrole za
po$rednictwem X7 lub X8 przy
pomocy C0583 = 3 i C0584 = 3.

* Przylaczenie odbywa sie zgodnie
z DIN 44081.

® Zalecamy PTC (do 150 °C) firmy
Ziehl: K15301075 lub wytacznik
termiczny.

EDBVS9332S pl 4.0
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RYS. 4-13

RYS. 4-14

RYS. 4-15

Instalacja

Instalacja elektryczna
Kontrola temperatury silnika

Przytacza w regulatorze napedu

MONIT-OH8

T2

93xx

9300VEC017

Wewnetrzne potaczenia czujnika

Typ 9321 do 9326 Typ 9327 i 9329

Przytacza T1 i T2 regulatora napedu

Typ 9330 i 9331 Typ 9332

4-24

Przytacza T1 i T2 regulatora napedu

Rada!

W zestawie wstepnie przygotowanych przez Lenze kabli systemowych dla serwo-silnikow Lenze
znajduje sie takze przewdd do podtaczenia temeperatury. Przewody te uwzgledniajg wymogi
kompatybilnosci elektromagnetycznej okablowania.

W przypadku samodzielnego przygotowania kabli przez uzytkownika, nalezy je prowadzi¢ oddzielnie
od przewodéw silnika.
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RYS. 4-16

Lenze

Instalacja s

Instalacja elektryczna
Kontrola temperatury silnika

Specyficzna dla uzytkownika charakterystyka czujnika do ciagtego pomiaru temperatury

R [Ohm]
A

R2

(C1192/2)

A%

R1
(C1192/1)

T T2 el
(C1191/1) (C1191/2)

Przyktad charakterystyki czujnika o ciagtym pomiarze temperatury

C1190/0
C1190/1

C1191/1 (100 °C)
C1191/2 (150 °C)
C1192/1 (1670 Q)
C1192/2 (2225 Q)

Zastosowanie standardowego czujnika temperatury Lenze

Zastosowanie czujnika temperatury definiowanego przez uzytkownika. Punkt roboczy znajduje sie
w zblizonym do liniowego odcinku (a) charakterystyki czujnika. Zakres roboczy charakteryzujg
dwa punkty zatamania. Wartosci znajdujace sie pomiedzy tymi dwoma punktami sg
interpolowane.

Definicja punktu zatamania temperatury do ktérych przypisano warto$ci rezystancji czujnika.

Definicja rezystancji czujnika
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% Instalacja elektryczna
Podfaczenie jednostki hamujacej
4.2.9 Podtaczenie jednostki hamujacej

e Przy podtaczaniu jednostki hamujgacej (modut hamujacy z wewnetrznym rezystorem
hamujacym lub choper hamujacy z zewnetrznym rezystorem hamujacym), nalezy
obowigzkowo przestrzega¢ odpowiedniej instrukcji obstugi.

Stop!

e Pofaczenia nalezy sporzadzié¢ w taki sposéb, aby przy zadziataniu czujnika temperatury w
rezystorze hamujacym we wszystkich regulatorach napedu, potgczonych elektrycznie przez
obwdd posredni DC z jednostka hamujaca,

— regulatory zostaty zablokowane (X5/28 = LOW),

— zasilanie zostato wytaczone.

e Przyktady:

— RYS. 4-31 "Przyktad okablowania zgodnego z zasadami kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j”.

— RYS. 4-17 “Zdecentralizowane zasilanie przy pracy grupowej kilku napedéw”.
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Instalacja elektryczna %
Praca grupowa

4.2.10 Praca grupowa

Zdecentralizowane zasilanie z modutem hamujacym

Stop!

Ustawi¢ takg samg warto$¢ progéw napiecia obwodu posredniego w regulatorze napedu i
module hamujgcym:

— Regulator napedu przy pomocy C0173

— Modut hamujacy przy pomocy przetacznikéw S1 i S2

Do kontroli zasilania konieczny jest przekaznik przetezeniowy.

K1
L1 —T
L2 —e—"T~
B3 ——
N
PE
OFF'-( Il Tl
F1|F2|F3 F4 |F5| F6
“\o 8 3
i e 1))
9re 2NN A 00!
K1
|:|F7|:| F8 |:|F9|:|F1O
RB2) PE) [+ug|-UG| Iil L2 L3 PE U -uG L1 L2 L3 PE U -uG
9352 932X - 933X 932X - 933X
Z3
mea| @k [ mmm 7 [
\-I 1 \-I > ]
K1 K1
xi j; x j;
RFR\ RFR\ -----
M
PE \ 3~ PE
K35.0113
RYS. 4-17 Zdecentralizowane zasilanie przy pracy grupowe;j kilku napedéw
Z1, 22 Filtr sieciowy
Z3 Choper hamujacy
Z4 Rezystor hamujacy
F1...F6 Zabezpieczenie (4 3-7) i (A 4-14)
F7 ... F10 Bezpiecznik obwodu posredniego DC; podstawa bezpiecznika z/bez styku sygnalizujacego
(2 3-7) i (2 4-14)
K1 Gioéwny stycznik

Lenze
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% Instalacja elektryczna

Praca grupowa

Rada!

Dobierajac poszczegéine komponenty nalezy przestrzega¢ wskazan zamieszczonych w opisie
aplikacji “Praca grupowa”.

Centralne zasilanie z modutem zasilajagcym

Nalezy przestrzegac instrukcji obstugi uzywanego modutu zasilajgcego!

K1
L1 T~
L2 T~ *
L3 ~~ 7
N :
PE
F1 |F2 |F3
21N ———
Iyl I N N T
F4 | F5 F6 1 F7 i — |[F8]F9
9341 - 9343 932X - 933X 932X - 933X
z2
y |V w u |v |w
M M
PE \ 3~ PE \ 3~
K35.0114
RYS. 4-18 Centralne zasilanie przy pracy grupowej kilku napedow
Z1 Filtr sieciowy
z2 Modut zasilajacy
F1..F6 Zabezpieczenie (1 3-7) i (LA 4-14)
F7 ...F10 Bezpiecznik obwodu posredniego DC; podstawa bezpiecznika z/bez styku sygnalizujagcego
(Ea 3-7) i (2 4-14)
K1 Gtéwny stycznik
Rada!

Jesli oddawana moc modutu zasilajacego nie jest wystarczajgca, to mozna za posrednictwem
wejscia zasilania innego regulatora napedu, podiaczy¢ réwnolegte zasilanie. W takim przypadku
regulatory napedu musza by¢ wyposazone w odpowiednie filtry sieciowe.
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Instalacja elektryczna %
Przyfacza sterowania

4.2.11 Przytacza sterowania
42111 Instalacja przewodow sterujacych
RYS. 4-19 Zbiorcza ptytka ekranujaca przewody sterujace

e Zalecamy ekranowanie przewodow przewodzacych analogowe sygnaty tylko na jednym
koncu, aby unikng¢ zaktécania sygnatéw.

e Ekranowanie przewodow sterujacych nalezy przymocowa¢ do zbiorczej ptytki ekranujacej na
czotowej metalowej powierzchni (dtugos¢ $rub max. 12 mm).

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 4-29
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% Instalacja elektryczna
Przyfacza sterowania

42.11.2 Podtaczenie przewodow sterujacych

I—

GND|LO | HI

1NN

X4

X5

39|E5|E4|E3 E2|E1|28
59 | ST | ST|A4| A3 |A2 | A1

1

3

2
4

X6

7
7

1liinnnnan

62

™
©

9300STD329

RYS. 4-20 Zaciski do podtaczenia przewodoéw sterujgcych
X4 Przytaczamagistrali systemowej (CAN)
X5 Przylacza cyfrowych sygnatow wejsciowych i wyjsciowych
X6 Przylacza analogowych sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych

Dane dot. zaciskow srubowych

max. przekroje przewodow moment dokrecenia
sztywny elastyczny

% 2.5 mm2 (AWG 14) =y 25mm2(AWG 14) bez korcéwki tulejkowej na zyle

By 25mm2 (AWG 14) 7 koricowka tulejkowa na zyle 0.5...0.6Nm

(4.4 ..5.3 Ib-in)
% 25 mm? (AWG 14) ﬁ;zg)lﬁgvanq koricowka tulejkowq

Wskazoéwka!

Wityczki do podtaczenia przewodéw sterujacych sg zabezpieczone przed
mozliwoscig odwrotnego wiozenia, aczkolwiek przy uzyciu duzej sity mozna to
zabezpieczenie pokonac. W takim jednak przypadku regulatora napedu nie da sie
odblokowac.

o
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RYS. 4-21

Lenze

Instalacja s

Instalacja elektryczna %
Przyfacza sterowania

Podtaczenie sygnatow cyfrowych (X5)

Stop!

e Rodznica napiecia pomiedzy X5/39 a uziemieniem (PE) regulatora napedu moze wynosi¢
max. 50 V.

e Nalezy ograniczy¢ réznice napiecia przez zastosowanie czesci ograniczajacych przepiecie lub
przez bezposrednie potaczenie X5/39 z uziemieniem (PE).

Zasilanie za posrednictwem wewnetrznego zrédta zasilania

GND2 +24V
¥ ¥
vl /

x5 28| E1|E2|E3| E4|E5| 30| A1] A2] A3| Ad[ ST ST| 59|

| oo =
| | | | | ] IC) B
N AN AN AN \t =2 8 8
\ \ \ \ \
| 1 1 1 1 =0 ] )
1 1 1 1 1 o
1 1 1 1 1

DIGOUT1
0

FIXED1

9300STD336

Podtaczenie cyfrowych sygnatéw wejsciowych przy zasilaniu za posrednictwem wewnetrznego zrédta zasilania
—_— Minimalne okablowanie niezbedne do pracy

e Do zasilania cyfrowych wejs¢ (X5/E1 ... X5/E5, X5/ST) nalezy definiowalne cyfrowe wyjscia
(DIGOUTX), np. X5/A1 ustawi¢ na state na poziomie HIGH.

e Do C0117/1 przydzieli¢ FIXED1 i ustawi¢ C0118/1 = 0 (HIGH-aktywne). Na X5/A1 podane jest
woéwczas 24 V DC.

Rada!

Nalezy wykorzysta¢ konfiguracje wstepnie zdefiniowane w C0005. Przy pomocy C0005 = xx1x (np.
1010: regulacja predkosci przy pomocy sterowania za posrednictwem zaciskow) do X5/Af
przyporzadkowane zostanie automatycznie FIXED1 (24 V).
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Instalacja

Instalacja elektryczna
Przyfacza sterowania

Zasilanie za posrednictwem zewnetrznego zrédta zasilania

+24V

gt

24V
(+18 VDC -0% ...

32 V4
—p—e —
X5|28|E1|E2|E3|E4|E5|39|A1|A2|A3|A4|ST|ST|59|
[ g\g\gg E
] R = = == !
f f f f f (=) (=) (=) o |

ext.
+30 VDC +0%)

9300STD337

Podtaczenie cyfrowych sygnatow wejsciowych przy zasilaniu za posrednictwem zewnetrznego zrédta zasilania

—_— Minimalne okablowanie niezbedne do pracy

Rada!

Zasilanie cyfrowych sygnatow wejsciowych za posrednictwem zewnetrznego zrodia zasilania
umozliwia tryb podtrzymania przy braku zasilania. Po wytaczeniu zasilania gtéwnego wszystkie
warto$ci aktualne sg nadal gromadzone i przetwarzane.

e Nalezy potaczy¢ biegun plusowy zewnetrznego zrodta zasilania z X5/59, aby uruchomic¢ tryb
podtrzymania przy braku zasilania.

e Zewnetrzne zrédio zasilania musi mie¢ obcigzalnosé = 1 A.

e Prad zatgczenia zewnetrznego zrédta zasilania nie jest ograniczony przez regulator napedu.
Dlatego Lenze zaleca zastosowanie zrédet zasilania z ograniczeniem pradu lub z impedancijg

wewnetrzng w wys. Z >

1Q.
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Przyporzadkowanie zaciskow

Instalacja

Instalacja elektryczna
Przyfacza sterowania

Typ sygnatu Funkcja Poziom Dane techniczne

tlustym drukiem = ustawienia Lenze (C0005 = 1000)

X5/28 | Wejscia cyfrowe | blokada regulatora (DCTRL1-CINH) HIGH = Start LOW: 0...43V

X5/E1 Konfigurowalne HIGH HIGH: +12...+30V
obroty w prawo / QSP usunaé

X5/E2 Konfigurowalne HIGH prad wejsciowy przy +24 V:
obroty w lewo / QSP usunaé 8 mA na wejscie

X5/E3 Konfigurowalne HIGH ) o
uaktywni¢ wartos¢ zadana JOG 1 odczyti przetworzenie wejsc:

X5/E4 Konfigurowalne Low raz na ms (wartos¢ srednia)
ustawi¢ meldunek btedu TRIP

X5/E5 Konfigurowalne przejscie (zbocze krzywej)
skasowa¢ meldunek btedu TRIP LOW-HIGH

X5/A1 | Wyjscia cyfrowe | Konfigurowalne LOW LOW: 0...+3V
dostepny meldunek btedu TRIP HIGH: +12...+30V

X5/A2 Konfigurowalne LOW . B
prog przetaczen Quin: aktualne obroty () < zadane obcigzalnosé:
obroty (n,) w C0017 max. 50 mA na Wij'CIG. -

X5/A3 Konfigurowalne HIGH i@g;ﬁ@fgf{f;anqa minimum
gotowe do pracy

X5/A4 Konfigurowalne HIGH aktualizacja wyjsc:
prad maksymalny I, 0siagniety raznams

X5/39 |- GND2, potencjat odniesienia dla sygnatéw cyfrowych - odizolowane od GND1

X5/59 |- Zasilanie DC dla trybu podtrzymania regulatora napedu przy +24'V zewn. Pobor pradu: min. 1 A
braku zasilania
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Instalacja

Instalacja elektryczna
Przyfacza sterowania

Podtaczenie sygnatéw analogowych (X6)

4-34

Stop!
e Rodznica napiecia pomiedzy X5/39 a uziemieniem (PE) regulatora napedu moze wynosi¢
max. 50 V.

e Nalezy ograniczy¢ r6znice napiecia przez zastosowanie czesci ograniczajacych przepiecie lub
przez bezposrednie potaczenie X5/39 z uziemieniem (PE).

Zasilanie za posrednictwem wewnetrznego zréodta zasilania

I

1]2]3]4]7]62]63] 7]
[N ——;
TR

AIN1T AIN2 |AOUT1 AOUT2

50—+
60242R)|
3.3nFe-H

X6

1 2 AOUTx 3 4 AOUTx

9300VEC025

Podtaczenie analogowych sygnatéw wejsciowych przy zasilaniu za posrednictwem wewnetrznego zrédta zasilania
Konfiguracja wewnetrznego zrédta zasilania:

e Konfigurowalne wyjscie analogowe (AOUTX) nalezy ustawi¢ na poziomie HIGH.

— Np. zacisk X6/63: przydzieli¢ FIXED100% do C0436. Na zacisku X6/63 bedzie dzieki temu
podane 10 V.

Rada!

Dla takiego przypadku mozna wykorzysta¢ wstepnie zdefiniowane konfiguracje w C0005. Przy
C0005 = XX1X (np. 1010 dla regulacji predkosci ze sterowaniem za posrednictwem zaciskéw)
zostanie do sygnatu wyjsciowego na zacisku X6/63 automatycznie przyporzadkowany FIXED100%
(odpowiada 10 V) .
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Instalacja elektryczna
Przyfacza sterowania

Zasilanie za posrednictwem zewnetrznego zrédta zasilania

x
w
3
100k
100k

GND1

1]2]3]4]7]62]63] 7]

TN

AIN1 AIN2  AOUT1 AOUT2

1 2 3 4
@i@

9300VEC027

RYS. 4-24 Podtaczenie analogowych sygnatow wejéciowych przy zasilaniu za pos$rednictwem zewnetrznego zrédta zasilania
Przyporzadkowanie zaciskow
Typ sygnalu funkcja Poziom dane techniczne
thustym drukiem = ustawienia Lenze (C0005 = 1000)
X6/1 Wejscie Wejscie rdznicowe napieciowe 6 5 -10Vdo+10V Doktadnos¢:
X62 |analogowe ! | Gl6wna wartos¢ zadana obrotow a2 213 5mV (11 bit znak +)
2| =l |1
jumper X3
Wejscie réznicowe pradowe -20 mA do +20 mA Doktadnos¢:
=2 20 A (10 bit znak +)
2o ol
jumper X3
X6/3 | Wejscie Wejscie rdznicowe napieciowe jumper X3 nie ma wptywu [-10V do+10V Doktadno$¢:
X6/4  |analogowe 2 Dodatkowa warto$¢ zadana 5mV (11 bit znak +)
obrotéw
X6/62 | Wyjscie analogo | Monitor 1 -10Vdo+10V; Doktadnos¢:
we 1 Aktualne obroty max. 2 mA 20 mV (9 bit znak +)
X6/63 | Wyjscie analogo | Monitor 2 -10Vdo+10V; Doktadnos¢:
we 2 Warto$¢ zadana momentu max. 2 mA 20 mV (9 bit znak +)
X6/7 - GND1, potencjat odniesienia dla sygnatu analogowego - -
* Aby zmieni¢ jumper na X3, odiaczy¢ modut z AIF-X1.
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% Instalacja elektryczna
Magistrala STATE (X5/ST)

4.2.12 Magistrala STATE (X5/ST)

Magistrala STATE to specyficzny rodzaj magistrali systemowej stuzacej do realizacji prostej kontroli
zespotu napedowego:

e Steruje wszystkimi napedami w sieci w wybranym trybie.

e Mozna podtaczyé¢ do 20 regulatoréw napedu (catkowita dlugos$¢ przewodu magistrali STATE
<5m).

e Podtgczenie przewoddw magistrali STATE do zaciskéw X5/ST.

Stop!

Do zaciskéw X5/ST nie wolno podtacza¢ zewnetrznego napiecia.

K1

P
F’EOFF - F1 []FZ[]FS[] F1 []F2[]F3[] F1 []FZ[]FS[]

o | Lgg g 2 FERE
aimeLLL] 111 S

K1
i 0.0, 0.0, 0.0,
932X -933X 932X -933X 932X -933X

@[ulvIw] el @E | | (€ [o]v]w l%m uvw%m

1 Fhan
1 Ké_'_'_'_'

RFR \

9300STD222

RYS. 4-25 Kontrola zespotu napedowego przy pomocy magistrali STATE (schemat ideowy potaczen)
Z1 Filtr sieciowy
F1..F5 Zabezpieczenie (1 3-7) i (L1 4-14)
K1 Gtéwny stycznik
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Instalacja elektryczna
Podfaczenie systemu sprzezenia zwrotnego

Podtaczenie systemu sprzezenia zwrotnego

Do regulatora napedu mozna podiaczy¢ rézne systemy sprzezenia zwrotnego:
e Sprzezenie zwrotne resolwera na X7 (ustawienie Lenze)

® Sprzezenie zwrotne enkodera na X8 lub X9
— Enkoder inkrementalny TTL
— Enkoder sinus-cosinus
— Enkoder sinus-cosinus z komunikacja szeregowg (single-turn)
— Enkoder sinus-cosinus z komunikacja szeregowag (multi-turn)

Sygnat z resolwera lub z enkodera moze by¢ podany na wyjscie czestotliwosciowe X10 dla

nastepnego napedu.

Podtaczenia wykonuje sie zgodnie ze schematami:

e Stosowac parami skrecane i parami ekranowane przewody.
e Podfaczy¢ ekranowanie na obu koncach.

e Stosowac zalecane przekroje przewodow.

System sprzezenia zwrotnego uaktywnia sie w kodzie C0025.

®
1 Wskazoéwkal!

e Enkoder sinus-cosinus z komunikacjg szeregowg (multi-turn) nalezy stosowac

jesli nie jest mozliwa funkcja "homing”. Przy zamawianiu nalezy poda¢ kombinacje

silnik/czujnik.

e Nalezy przestrzega¢ wskazdéwek dotyczacych kontroli systemu sprzezenia

zwrotnego znajdujgcych sie w
— Rozdziat “Wyszukiwanie usterek i usuwanie zaktocen”
— Rozdz. "Konfiguracja/kontrole” instrukcji systemowe;j

EDBVS9332S pl 4.0
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RYS. 4-26
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie systemu sprzezenia zwrotnego

Resolwer na X7

e We wszystkich konfiguracjach wstepnie zdefiniowanych w C0005 mozna zastosowac resolwer

jako system sprzezenia zwrotnego. Regulacja nie jest konieczna.
Wiasnosci resolwera:

e 2-biegunowy resolwer (U =10V, f = 4 kHz)

e Resolwer i przewdd zasilajacy resolwer kontrolowane sg pod wzgledem przerwania obwodu
(meldunek btedu Sd2)

| =max. 50 m 4"
===-=--"- I
| 4 X7 @
------------ . , [ 4 mm® | AWG
! AI +REF AI T
T T ] |
(D /“‘\ i ' -REF i ' :_2 ! 0.5 20
T T ] 1
1
] e
11
i povm oy KX
. 008 /5]
N 2 SN A
& 16|
.: SN = p 014 26
7 = : 7 :
3 #TC 4 I a i
L T T 8 I
PTC. ! pIC 1L o
Ly L T 9 :
C ‘ H)
\\ _ ’/
930087331
Podtaczenie resolwera
® Resolwer
Przyporzadkowanie pinéw w gniazdku 9-biegunowym Sub-D (X7) regulatora napedu
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat +Ref Ref GND +COS -COS +SIN -SIN +PTC PTC

Podtaczenie pindw X7/8, X7/9 patrz takze L 4-22

®
) |

Wskazowka!

e Do podtgczenia resolwera zaleca sie zastosowanie wstepnie przygotowanych

systemowych kabli Lenze.

e W przypadku koniecznosci podtgczenia obcego resolwera nalezy skonsultowac to

z przedstawicielem Lenze.
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Podfaczenie systemu sprzezenia zwrotnego

4.2,13.2 Podtaczy¢ enkoder do X8 lub X9

Stop!

Nalezy przestrzega¢ napiecia zasilania odpowiedniego dla zastosowanego
enkodera. Ustawienie za wysoko w C0421 moze spowodowac uszkodzenie

enkodera.
Do wejscia (X8) mozna podtaczy¢ enkoder przyrostowy lub enkoder sinus-cosinus.

e Enkoder zasilany jest przez regulator napedu.

o Przy pomocy C0421 nalezy wyregulowac¢ napiecie zasilajace Voos g (5 'V ... 8 V) enkodera,
aby ew. skompensowac spadek napiecia [AU] na przewodach enkodera:

opor przewodu [Q] | Al
czujnik

AU = 2 - dlugosc przewodu [m] - ]

O
1 Wskazéwka!

Do podtaczenia enkodera zaleca sie zastosowanie wstepnie przygotowanych
systemowych kabli Lenze.

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 4-39
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Instalacja

Instalacja elektryczna
Podtaczenie systemu sprzezenia zwrotnego

Enkoder inkrementalny

®
1 Wskazowkal!

e Oceny enkodera inkrementalnego nie da sie uaktywnic przez X8, jesli w
konfiguracji sygnatow uzywane jest wejscie czestotliwosciowe X9 i wyjscie
czestotliwosciowe X10.

e Zaleznosc ta nie obowiagzuje, jesli sygnaty wejsciowe w X8 lub X9 wydawane sg
bezposrednio na wyjscie czestotliwosciowe X10 (C0540 = 4 lub 5).

Do wejscia X8 mozna podtgczy¢ enkoder inkrementalny tylko z poziomem TTL.

e Uaktywnienie systemu sprzezenia zwrotnego:

— Przy pomocy C0025 = 100. Nastepnie ustawi¢ przy pomocy C0420 liczbe kresek (1 ... 8192)
lub

— przy pomocy C0025 = 110, 111, 112 lub 113. W tej nastawie ustawia sie jednoczesnie liczbe
kresek (512, 1024, 2048 lub 4096).

e Wyjscie Vges g (X8/4) mozna obcigzy¢ max. 200 mA.
Parametry enkodera inkrementalnego:

e Mozna podtaczy¢ enkodery inkrementalne o dwéch sygnatach komplementarnych
elektrycznie, 5 V (czujnik TTL), przesunietych o 90 °.

— Mozna podtaczyé sygnat zerowy (opcja).
e Podtaczenie z 9-biegunowym gniazdkiem Sub-D
e Czestotliwos¢ wejsciowa: 0 ... 500 kHz

e Pobodr pradu na kanat: 6 mA

+— |=max. 50 m 44
. 1
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Enkoder inkrementalny
® Enkoder inkrementalny z poziomem TTL
@ sygnaly przy obrotach w prawo
Przyporzadkowanie pinéw w gniazdku 9-biegunowym Sub-D (X8, X9) regulatora napedu
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat B a A Veos e | GND (-KTY) z z +KTY b

Podtaczenie pinéw X8/5 (-PTC), X8/8 (+PTC) patrz takze LL 4-22

EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Enkoder sinus-cosinus

Parametry enkodera sinus-cosinus:

e Mozna podtaczyé

Instalacja

Instalacja elektryczna
Podfaczenie systemu sprzezenia zwrotnego

— Zwykte enkodery sinus-cosinus o napieciu znamionowym 5V ... 8 V.

— Enkodery sinus-cosinus z interfejsem komunikacji typu Stegmann SCS/M70xxx (czas

inicjalizacji regulatora napedu wydtuza sie do ok. 2 sekund).

e Podigczenie z 9-biegunowym gniazdkiem Sub-D

e Wewnetrzna rezystancja Ri = 221 Q

e Napiecie sygnatu sinus i cosinus: 1 Vss +0,2 V

o Napiecie RefSIN i RefCOS: +2,5 V

A,

-

<7I=max.50m44

SIN

I ! |
B o X8
i J :: :A: I, - \| %) RefSIN - 05V =25V
! L B ! - mm? | AWG
o A1 | [1]:7) ot fave |
® : : n20 0.14 |26
«D I [ T RefCOS =25V
L Al ! 3| 05V
- 2 Vew A | vl
T T
e GND | | 5?5}1-0 7 e
T _ T //r_ i
j x\ Z .x‘ ! 6 1 A _ L L
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RYS. 4-28 Podtaczenie enkodera
® Enkoder
@ Sygnaly przy obrotach w prawo
Przyporzadkowanie pindw w gniazdku 9-biegunowym Sub-D (X8, X9) regulatora napedu
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat SIN RefCOS CoSs Veos e | GND (-PTC) Zlub Zlub +PTC RefSIN
-RS485 +RS485
Podtaczenie pinéw X8/5 (-PTC), X8/8 (+PTC) patrz takze (L 4-22
. V4
1 Wskazowka!
e Przy enkoderach SIN, SIN, COS, COS:
— RefSIN przydzieli¢ do SIN.
— RefCOS przydzieli¢ do COS.
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Instalacja elektryczna
Podfaczenie wejscia czestotliwosciowego (X9) / wyjscia czestotliwosciowego (X10)

4.2.14 Podiaczenie wejscia czestotliwosciowego (X9) / wyjscia
czestotliwosciowego (X10)

®
1 Wskazowkal!

Celem podtgczenia do wejscia czestotliwosciowego (X9) lub wyjscia
czestotliwosciowego (X10) zaleca sie stosowanie oryginalnych przewoddéw
przygotowanych przez Lenze.

W przypadku stosowania innych przewodéw nalezy zwréci¢ uwage na to, czy zyty
sg parami skrecone i zaekranowane (A, A/ B, B/ Z, Z) (patrz schemat potaczen).

Parametry wyjscia czestotliwosciowego X10 Parametry wej$cia czestotliwosciowego X9
® 9-biegunowe gniazdko Sub-D 9-biegunowe gniazdko Sub-D

* Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0 ... 500 kHz * Mozna réwniez uzy¢ jak wejscie enkodera inkrementalnego

* Obcigzalno$¢ pradowa na kanat: max. 20 mA * (Czestotliwo$¢ wejsciowa: 0 ... 500 kHz

* Dwusciezkowe z komplementarnymi sygnatami 5 V i zerowym sygnatem ® Pobdr pradu na kanat: max. 6 mA

* W zaleznosci od wybranej konfiguracji (C0005) X10 ma rézne przyporzadkowanie | ® Dwusciezkowe z komplementarnymi sygnatami 5 V i zerowym sygnatem
- Ustawienia Lenze: aktualne obroty * Mozliwe sygnaly wejsciowe:

* Obcigzalnosé: - Enkoder inkrementalny z sygnatami komplementarnymi 5 V (czujnik TTL)
- Przy podtaczeniu réwnolegtym mozna podtaczy¢ max. 3 kolejne napedy przesunietymi o 90°

* Poziom LOW na X10/8 (enable) wskazuje na inicjalizacje napedu master (np. jesli w - Odwzorowania encodera napedu kierujgcego (mastera)
migdzyczasie zostato wytaczone zasilanie). W ten sposéb kolejny naped moze ¢ Ocena sygnatow wejsciowych przez C0427
kontrolowa¢ mastera. ® X9/8 stuzy do kontroli regulatora napedu. W tym celu nalezy uaktywnic¢

kontrole SD3.

- Przy poziomie LOW na X9/8 wywotany zostanie wéwczas TRIP lub
ostrzezenie (SD3)
— Jesli kontrola nie bedzie potrzebna, to wejscie to mozna potaczy¢ z +5 V.

e 1=max. 50 m —————]

X10 //*\\ .\\‘ “\‘ //*\\ X9 "
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RYS. 4-29 Podtaczenie wejscia (X9) / wyjécia czestotliwosciowego (X10)
X10 naped kierujacy (master) X9 kolejny naped (slave) ® sygnaty przy obrotach w prawo

Przyporzadkowanie pinéw w gniazdku 9-biegunowym Sub-D (X10) regulatora Przyporzadkowanie pinéw w gniazdku 9-biegunowym Sub-D (X9)
napedu regulatora napedu

Pin 2 3 4 5 6 7 8 9 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat| B 3 A | +5v [GND1| Z z | EN 3

-

ol

B a A +5V | GND1 z z LC

ol

4-42 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Instalacja
Instalacja elektryczna

Podfaczenie wejscia czestotliwosciowego (X9) / wyjscia czestotliwosciowego (X10)

Dostosowanie sy

gnatow wejsciowych

Kod funkcja
C0427=0 obroty w prawo $ciezka A wyprzedza $ciezke B 0 90 ° (dodatnia warto$¢ na DFIN-OUT)
obroty w lewo Sciezka A opdzniona w stos. do $ciezki B 0 90 ° (ujemna warto$¢ na DFIN-OUT)
C0427 =1 obroty w prawo $ciezka A przekazuje obroty
Sciezka B = LOW (dodatnia warto$¢ na DFIN-OUT)
obroty w lewo $ciezka A przekazuje obroty
$ciezka B = HIGH (ujemna warto$¢ na DFIN-OUT)
C0427=2 obroty w prawo $ciezka A przekazuje obroty i kierunek obrotéw (dodatnia warto$¢ na DFIN-OUT)
$ciezka B = LOW
obroty w lewo $ciezka B przekazuje obrotyi kierunek obrotow (ujemna warto$¢ na DFIN-OUT)
Sciezka A= LOW
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 4-43
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% Instalacja elektryczna
Podfaczenie magistrali systemowej (CAN) (X4)

4.2.15 Podtaczenie magistrali systemowej (CAN) (X4)

Wiasnosci

Dzieki zintegrowaniu w regulatorze napedu 9300 magistrali systemowej mozna znacznie

podwyzszy¢ ich funkcjonalnosé. Magistrala moze stuzyc¢ do:
e \Wprowadzania parametrow

e Rozbudowy przez zdecentralizowane zaciski

e \Wymiany pomiedzy regulatorami napedu

e Podigczenia urzadzen do obstugi i wprowadzania danych

e Podtaczenia zewnetrznych uktadéw i systemow sterowania

Uzytkownik moze bez szczegdlnej znajomosci magistrali systemowej dokonywaé np. wymiany
danych z jedego na inny regulator napedu przy pomocy cyfrowych sygnatéw sterujacych, predkosci
i momentu obrotowego. Jesli uzytkownik umie konfigurowa¢ bloki funkcyjne, moze znalez¢
odpowiednie wskazowki (patrz rozdziat "Postepowanie z blokami funkcyjnymi”).

Do wymiany danych stuzy ogétem 5 kanatéw wejsciowych i 5 wyjsciowych, ktére mozna uzywacé
niezaleznie od siebie. W tej liczbie zawarte sg réwniez 2 kanaly parametréow (SDO = Service Data

Objekt).

Ogodlne dane i warunki stosowania

Profil komunikacji wzorowany na CANopen (stosuje sie czesci CANopen)

Medium komunikacji DIN ISO 11898

Topologia sieci Linia

Uzytkownik sieci Master lub Slave

Max. liczba uzytkownikéw 63

Predko$¢ transmisii [kBit/s] 50 125 250 500 1000
Max. dtugo$¢ magistrali [m] 1000 550 250 120 25
Podiaczenie elektryczne Zaciski Srubowe

Czasy komunikaciji

Czasy komunikacji w magistrali systemowej zalezg od
e priorytetu danych

e obcigzenia magistrali

e predkosci wymiany danych

e czasu przetwarzania w regulatorze napedu

Czasy trwania telegramoéw

Czasy przetwarzania w regulatorze

napedu
predko$¢ transmisji [kBits/s] kanat parametréw Dane procesu
50 125 250 500
czas telegramu/przetwarzania [ms] 2.6 1.04 0.52 0.26 <20 1..2
4-44 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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Instalacja elektryczna
Podfaczenie magistrali systemowej (CAN) (X4)

Okablowanie
A1 Az A3 An
932x - 933x 932x - 933x 932x - 933x
x4 | Hi | Lo [aND](PE) x4 | Hi | Lo [aND|(PE) x4 [ Hi | Lo [GND|(PE) Hi [ Lo [enp](®E
I S T T —— T LTI

] i I ] 0
L , L , I, f

120Q

Lenze

9300STD101

Schemat podstawowy okablowania magistrali systemowej (CAN)

Aq Uzytkownik magistrali 1 (regulator napedu)
Ao Uzytkownik magistrali 2 (regulator napedu)
As Uzytkownik magistrali 3 (regulator napedu)
A, Uzytkownik magistrali n (np. SPS), n = max. 63

zacisk Objasnienie

X4/GND CAN-GND  magistrala systemowa-potencjat odniesienia

X4/LO CAN-LOW  magistrala systemowa LOW (przewod do przekazywania danych)
X4/H| CAN-HIGH  magistrala systemowa HIGH (przewdd do przekazywania danych)

Przy stosowaniu kabli sygnatowych prosimy o zwrécenie uwagi na nasze rady:

Dlugos¢ catkowita =<300m <1000 m

Typ kabla LIYCY 2x2x 0,5 mm?2 CYPIMF 2 x 2 x 0,5 mm?
(parowy z ekranowaniem) (parowy z ekranowaniem)

Opornos¢ przewodow < 80 Q/km < 80 Q/km

Pojemnos$¢ jednostkowa <130 nF/km < 60 nF/km

Radal!

U pierwszego i ostatniego uzytkownika magistrali systemowej nalezy pomiedzy zaciskami

CAN-LOW i CAN-HIGH zamontowa¢ opornik terminujacy 120 Q.

EDBVS9332S pl 4.0
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Instalacja elektryczna
Interfejs automatyzacji (X1)

Interfejs automatyzacji (X1)

Do interfejsu automatyzacji (X1) mozna przytaczy¢ rézne moduty:

e klawiature 9371BB

e modut sieci przemystowe;:
— 210X: interfejsy szeregowe (LECOM)
—211X: INTERBUS
— 213X: moduty PROFIBUS-DP
— 217X: magistrala systemowa (CAN), DeviceNet/CANopen

Rada!

Kazdy modut magistrali przemystowej posiada wtasng dokumentacje, zwierajgcq opis zastosowania

i eksploatacji modutu.

EDBVS9332S pl 4.0
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Instalacja elektryczna

Okablowanie zgodne z zasadami kompatybilnosci elektromagnetycznej

4.3 Okablowanie zgodne z zasadami kompatybilnosci

elektromagnetycznej (budowa systemu napedowego zgodnego z

CE)

Ogolne
wskazowki

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna maszyny zalezy od rodzaju i jakosci wykonania instalacji. Szczegélng przy tym uwage nalezy zwrécié na:

- staranno$¢ montazu instalacji

— filtrowanie

- ekranowanie

- uziemienie

Przy rozbudowanych instalacjach, dla oceny zgodnosci z wytycznymi dotyczacymi kompatybilnosci elektromagnetycznej konieczna jest kontrola

maszyny czy urzadzenia pod wzgledem dotrzymania wartosci granicznych wymaganych przez kompatybilno$¢ elektromagnetyczng. Dotyczy to

np.:

— zastosowania nieekranowanych przewodow

- zastosowania zbiorczych filtréw przeciwzaktdceniowych zamiast odpowiednich pojedynczych filtréw

- pracy bez filtra sieciowego

Odpowiedzialnos¢ za dotrzymanie wytycznych dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej maszyny lezy po stronie

uzytkownika.

- Jedli uzytkownik zastosuije sie do ponizszych zasad, to przy pracy maszyny nie powinny wystapi¢ problemy z kompatybilno$cig
elektromagnetyczng systemu napedowego a wytyczne dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej bede spetnione.

- W przypadku uzywania w poblizu regulatora napedu innych urzadzen, ktérym nie wystarczajg wymogi CE dot. odpornosci na zaktdcenia wg
EN 50082-2, to regulator napedu moze na te urzadzenia oddziatywac elektromagnetycznie w sposdb niekorzystny.

Budowa

Regulatory napedu, dtawikiffiltry sieciowe powinny styka¢ sie na duzej powierzchni z uziemiong ptyta montazowa;

- Plyty montazowe z powierzchnig przewodzaca prad (ocynkowana lub nierdzewna stal) umozliwiajg trwaty styk.

- Lakierowane plyty nie nadajq sie do instalacji zgodnej z kompatybilno$cig elektromagnetyczna.

W przypadku stosowania kilku ptyt montazowych:

- Plyty montazowe nalezy potaczy¢ wzajemnie w sposéb zapewniajacy przewodzenie pradu na duzej powierzchni (np. przy pomocy
miedzianych przewodéw tasmowych).

Przy uktadaniu przewoddw nalezy zwrécié¢ uwage na fizyczne oddzielenie przewoddw silnika od przewoddw sygnatowych czy zasilajacych.

Unika¢ wspolnej listwy zaciskowej dla wejscia zasilania i wyjscia silnika.

Prowadzenie przewodoéw jak najblizej potencjatu odniesienia. Swobodnie zwisajace przewody dziatajg jak anteny.

Filtrowanie

Nalezy stosowac wytacznie odpowiednie dla danego regulatora napedu filtry sieciowe lub przeciwzaktdceniowe oraz dtawiki sieciowe:

— Filtry przeciwzakidceniowe redukuja do poziomu dopuszczalnego niedopuszczalne wielkosci zaktocajace o wysokiej czestotliwosci.

- Dfawiki sieciowe redukuja niedopuszczalne wielkosci zaktdcajace o niskiej czestotliwosci, wywotywane szczegélnie przez przewody silnikow i
zalezg od ich diugosci.

— Filtr sieciowe tacza funkcje dtawika sieciowego i filtra przeciwzaktéceniowego.

Ekranowanie

Podtaczy¢ do regulatora napedu ekranowanie przewodu silnika

- z przytaczem ekranowania regulatora napedu.

- dodatkowo na duzej powierzchni z ptyta montazowa.

— Zalecenie: Przy pomocy zaciskéw uziemiajacych potaczy¢ z metaliczng powierzchnig ptyty montazowe;.

Przy stycznikach, wytacznikach zabezpieczajacych silnik czy zaciskach na przewodzie silnika:

- Potaczy¢ wzajemnie ekrany tam podigczonych przewoddw i rdwniez potaczyc¢ je na duzej powierzchni z ptyta montazowa.

W skrzynce zaciskowe; silnika lub na obudowie silnika potaczy¢ ekranowanie na duzej powierzchni z przewodem uziemiajacym:

- Metalowe $rubowe potaczenia kablowe w skrzynce zaciskowej silnika zapewniajg potaczenie ekranu z obudowg silnika o duzej powierzchni.

W przypadku uzycia przewodéw zasilajgcych pomiedzy filtrem sieciowym a regulator napedu o dtugosci wiekszej jak 300 mm:

- zaekranowac przewdd zasilajacy.

- Zamontowa¢ ekranowanie przewodu zasilajacego bezposrednio w regulatorze napedu i w filtrze sieciowym i potaczy¢ z plyta montazowg na
duzej powierzchni.

W przypadku zastosowania chopera hamujacego:

- Ekranowanie przewodu rezystora hamujacego potaczy¢ bezposrednio do chopera hamujacego i rezystora hamujacego z ptyta montazowa na
duzej powierzchni.

- Ekranowanie przewodu zasilajgcego pomiedzy regulatorem napedu a choperem hamujgacym potaczy¢ bezposrednio do regulatora napedu i
chopera hamujacego z ptyta montazowg na duzej powierzchni.

Zaekranowac przewody sterujgce:

- Zamontowac ekranowanie cyfrowych przewodoéw sterujacych dwustronnie.

- Zamontowa¢ ekranowanie analogowych przewoddw sterujacych jednostronnie.

- Potaczy¢ ekrany jak najkrétsza droga przy pomocy ztaczy ekranowanych do regulatora napedu.

Stosowanie regulatorow napedu na terenach mieszkalnych:

— W celu ograniczenia zakidcen nalezy stosowac dodatkowe thumiki = 10 dB. Osiaga sig to zwykle przy pomocy zabudowy w zwyktych,
zamknigtych, metalowych i uziemionych szafach lub skrzynkach sterujacych.

Uziemienie

Wszystkie metalowe przewodzace prad elementy (regulator napedu, filtr sieciowy, filtr silnikowy, dtawik sieciowy) nalezy uziemi¢ przy pomocy

odpowiednich przewoddw do centralnego punktu uziemiajacego (szyna uziemiajaca PE).

Nalezy przestrzega¢ minimalnej powierzchni przekroju poprzecznego zgodnie z odpowiednimi przepisami bhp:

- Jednak dla kompatybilnosci elektromagnetycznej przekréj przewodu nie ma decydujacego znaczenia, lecz powierzchnia przewodu oraz
powierzchnia styku ekranu.

Lenze
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RYS. 4-31 Przyktad okablowania zgodnego z zasadami kompatybilnosci elektromagnetycznej
F1..F5 Zabezpieczenie (1 3-7) i (L2 4-14)
K1 Stycznik zasilania
Z1 Filtr sieciowy “A” lub “B” patrz akcesoria.
z2 Modut hamujacy, patrz akcesoria.
-X1 Listwa zaciskowa w szafie sterujgcej
PES Ekranowanie w.cz. przez potaczenie o duzej powierzchni z uziemieniem

(patrz "Ekranowanie” (1 4-47)
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5.1

Uruchomienie
Pierwsze zalaczenie

Uruchomienie

Pierwsze zataczenie

Stop!

Przed pierwszym uruchomieniem regulatora napedu nalezy sprawdzi¢ okablowanie pod wzgledem
kompletnosci, zwarcia i doziemienia:

Przytacza mocy:

— Zasilanie za pomocg zaciskéw L1, L2 i L3 (bezposrednie przylaczenie zasilania) lub za

pomoca zaciskéw +UG, -UG (przytacze magistrali DC, praca grupowa)

Przytacza silnika:
— podtaczenie z silnikiem (kierunek obrotéw) zgodne z fazami

system sprzezenia zwrotnego (resolwer, enkoder inkrementalny, ...)

Zaciski sterujace
— Regulator odblokowany: zacisk X5/28 (potencjat odniesienia: X5/39)

— Kierunek obrotéw zacisk X5/E1 lub X5/E2
(potencjat odniesienia: X5/39)

— Przy zewnetrznym wprowadzaniu wartosci zadanych: zaciski X6/1, X6/2
(potencjat odniesienia: X6/7)

Pokrywy przytaczy mocy:
— Zamontowac i przykeci¢ pokrywy.

Nalezy przestrzegaé kolejnosci zatagczen!

Lenze

Rada!

Wszystkie dane dotyczace parametryzacji dotyczg przyktadu zastosowania "Regulacja

predkosci” w rozdz. 10.1.

Do uruchamiania przy pomocy modutu obstugi 9371 BB lub komputera z wykorzystaniem
Global-Drive-Control czy LEMOC2 nalezy korzysta¢ z podmenu "Short Setup”, w ktérym

zgromadzone sg kody dotyczace najwazniejszych ustawien.

EDBVS9332S pl 4.0
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5.1.1

5-2

Uruchomienie
Pierwsze zalaczenie

Kolejnos¢ zataczen

1. X5/28 (odblokowanie regulatora) musi by¢ otwarty (LOW).
2. X5/E4 sygnat HIGH (+13 V ... +30 V)

3. Zalgczy¢ zasilanie:

— Regulator napedu jest gotéw do pracy po ok. 0,5 s (2 s przy pracy z enkoderem

sinus-cosinus z szeregowym interfejsem).

4. Przy pomocy C0173 doapsowac regulator napedu do warunkéw pracy:
— W przypadku nie dopasowania regulatora napedu obniza sie czas eksploatacji.

C0173 napiecie zasilania gorny prog wylaczenia praca
0 <400V
1 (ustawienie fabryczne) 400V 770V z lub bez jednostki hamujacej
2 zasialnie 400 V< U <460 V
3 480V bez jednostki hamujacej
4 480V 800V z jednostka hamujacq

Rada!

Przy zastosowaniu regulatora dla napedéw podnoszenia nalezy ustawi¢ kod C0172* na OV aby
wylaczy¢ ograniczenie momentu przed osiggnieciem OU.

Dopoki wystepuje komunikat o przepieciu (OU)
e dziata blokada impulséw i

e naped pozbawiony momentu.

Blokada regulatora jest analizowana m.in. przez blok funkcyjny “Hamulec postojowy (BRK)” (patrz
odpowiedni rozdziat w instrukcji systemowej 9300).

*) C0172 = "0V reduce - prég dla aktywacji zmniejszania momentu hamowania przed komunikatem OU”

5. Wprowadzi¢ dane silnika:
— Przy pracy z silnikiem Lenze: wybrac silnik w C0086.
— Przy pracy z innymi silnikami : patrz rozdz. 5.2.

6. Wybrac¢ system sprzezenia zwrotnego:
— Napedy z resolwerem: nie jest konieczna zadna zmiana.
— Napedy z innym systemem sprzezenia zwrotnego:
wybra¢ system sprzezenia zwrotnego w C0025,
ustawi¢ napiecie enkodera przy pomocy C0421

(menu: "Silnik / Feedb.”, podmenu: "Feedback” lub
menu: "Silnik/system sprzezenia zwrotnego”, podmenu: "System sprzezenia zwrotnego”)

— Przy regulacji bezczujnikowej (SSC): C0025 = 1. Nie nalezy stosowac tej reguty dla nowych
zadan napedowych.
7. Przy zasilaniu wej$¢ cyfrowych X5 przy pomocy wewnetrznego napiecia:
— Przydzieli¢ "FIXED1” do wyjscia X5/A1. Woéwczas na zacisk X5/A1 zostanie przekazane ca.
24 V.
8. Przy zasilaniu wejs¢ analogowych X6 przy pomocy wewnetrznego napiecia:

— Przydzieli¢ "FIXED100%” do wyjscia X6/63 (FB AOUT). Wéwczas na zacisk X6/63 zostanie
podane napiecie 10V.

EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Uruchomienie (Eo ’Q

Pierwsze zatlgczenie ON

o Rada!

l Dla takiego celu mozna wykorzysta¢ jedng z konfiguracji wstepnie zdefiniowanych w C0005.
C0005 = XX1X (np. 1010 = regulacja predkosci ze sterowaniem przez zaciski) automatycznie
przyporzadkowuje FIXED1 do wyjscia X5/A1.

9. Wprowadzi¢ w C0011 maksymalne obroty.

10.Wprowadzi¢ kierunek obrotéw (patrz rozdz. 5.4):
— Obroty w prawo: na X5/E1 sygnat HIGH (+13 V ... +30 V)
— Obroty w lewo: na X5/E2 sygnat HIGH (+13 V ... +30 V)

11.Wprowadzi¢ warto$¢ zadanag;
— Na X6/1, X6/2 przytozy¢ napiecie > 0 V (max. 10 V).
— Nie uaktywnia¢ wartosci zadanej JOG (X5/E3 LOW).
12.Skontrolowac gotowosc¢ do pracy:

— Jesli miga zielona dioda LED:
regulator napedu jest gotéw do pracy, dalej patrz punkt 13.

— Jedli zielona dioda LED ciemna a czerwona dioda LED miga:
wystepuje zaktdcenie. Przed dalszym uruchomieniem najpierw nalezy usuna¢ zaktécenie
(patrz rozdz. 9 "wyszukiwanie usterek i usuwanie zaktécen”).
13.0dblokowac regulator (patrz rozdz. 5.3):
— Zielona dioda LED swieci, jesli na X5/28 wystepuje sygnat HIGH (+13 V ...+30 V) i nie jest
aktywne zadne inne zrodto blokady regulatora.

14.Przy pracy z modutem magistrali przemystowej nalezy przeprowadzi¢ dodatkowe ustawienia
(patrz instrukcja obstugi odpowiedniego modutu).

Silnik bedzie teraz pracowaé¢ zgodnie z wprowadzong wartoscig zadang i obraca¢ w wybranym
kierunku.

Pomoc w razie zaktocen:

zaklocenie przyczyna [ sposob usniecia
System sprzezenia ¢ Silnik pracuje w lewo patrzac na wat silnika System sprzezenia zwrotnego nie jest podigczony fazami
zwrotnego * (0060 wskazuje po odblokowaniu regulatora prawidtowo
spadajace wartosci * Nalezy prawidtowo podigczy¢ fazy systemu
sprzezenia zwrotnego
Silnik asynchroniczny silnik
* pracuje z lmax i potowa czestotliwosci poslizgu Silnik nie jest podtaczony zgodnie z kolejnoscig faz
* nie reaguje na zmiany wartosci zadanej ¢ Silnik nalezy zgodnie z kolejnoscig faz podtaczy¢ do
Silnik synchroniczny * Silnik nie nadaza za zmiang wartosci zadanych zaciskow U, V, W
¢ Silnik pracuje z Imax podczas biegu jatowego
¢ Silnik pracuje w lewo patrzac na wat silnika. Kat pomiedzy mechaniczna a elektryczng pozycjg wirnika
jest nieprawidtowy
* Nalezy przeprowadzi¢ regulacje pozycji kata wirnika w
(C0095 = 1). W tym celu silnik powinien pracowa¢ bez
zadnego obcigzenia.
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5-4

Uruchomienie
Wprowadzenie danych silnika

Wprowadzenie danych silnika

Aby uzyska¢ optymalne witasnosci predkosciowo-momentowe w napedzie, konieczne jest
wprowadzenie danych z tabliczki znamionowej przytaczonego silnika.
e Jesli stosowany jest silnik LENZE:

— Wybra¢ w C0086 typ silnika (patrz rozdz. 12.1; Tabela kodéw lub rozdz. 12.2.3; Lista wyboru
silnikdw). Regulator napedu automatycznie wprowadzi wszystkie pozostate dane silnika.

— Dla jak najwyzszej doktadnosci mozna (w silnikach z resolwerem) wprowadzi¢ w C0416
8-pozycyjny symbol "czujnika” z tabliczki znamionowej silnika (opcja).

e Jesli na liscie w C0086 nie ma danego typu silnika, to nalezy wybra¢ w C0086 inny silnik
Lenze o podobnych danych (patrz rozdz. 12.1; Tabela kodéw lub rozdz. 12.2.3; Lista wyboru
silnikéw). Wéwczas nalezy recznie zmieni¢ nastepujace dane silnika:

— C0006: tryb pracy regulaciji silnika

— C0022: dopasowac |, do maksymalnego pradu silnika

— C0081: moc znamionowa silnika

— C0087: obroty znamionowe silnika

— €0088: prad znamionowy silnika

— C0089: czestotliwos¢ znamionowa silnika

— C0090: napiecie znamionowe silnika

— C0091: cos ¢ oLAviko

— Rozpoznawanie temperatury silnika w zalezno$ci od zastoswania (patrz rozdz. 4.2.8)

Tylko przy bardzo wysokich wymaganiach dot. wtasnosci regulacyjnych:

— C0084: opornosc¢ stojana silnika
— C0085: indukcyjnos¢ rozproszenia silnika

Rada!

e \Wszelkie niezbedne dane mozna znalez¢é w menu "Silnik/Feedb.” ("Silnik/system sprzezenia
zwrotnego”).

e Jesliw C0086 wybrany zostanie dany typ silnika a po6zniej zostanie zmieniony jeden z wyzej
wymienionych parametréw silnika, to wprowadzony zostanie C0086 = 0 (COMMON) (tzn., nie
bedzie to silnik Lenze).

e Nie nalezy stosowac¢ silnikdw reluktancyjnych.
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5.2.1.1

RYS. 5-1

Lenze

Uruchomienie (Eo ’Q

Wprowadzenie danych silnika ON

Praca z silnikami synchronicznymi innych producentéw

Rada!

W przypadku wykorzystania silnika synchronicznego Lenze z sprzezeniem zwrotnym enkodera,
mozna niniejszy rozdziat pomingc.

Stop!

Prosimy o stosowanie wytgcznie jednobiegunowego resolwera i enkodera sin/cos jednoobrotowy lub
wieloobrotowy.

Dostosowanie pozyciji wirnika

Dostosowanie pozycji wirnika jest niezbedne, jesli

e nie zastosowany zostat silnik Lenze

e w silniku zamontowano inny czujnik (w obcym silniku lub silniku Lenze)
e wymieniono uszkodzony czujnik

W tym celu nalezy wykona¢ nastepujgce prace przygotowawcze:

1. Kontrola biegunowosci resolwera

2. Optymalizacja regulatora pradu

Biegunowos¢ resolwera

W menu parametrow GDC nalezy otworzyé w ’Silnik/system sprzezenia zwrotnego’ menu
‘Ustawienia silnika’ (patrz RYS. 5-1).

#5i Servo-Umrichter 93xx [9300¥200.PDB. 25.05.1998]
[P EE Code | SubCode | Text | wert | Einheit [ <]
. .
—E Motor/Riickfilhrsysten Coos2 000{ D15: Motorspannung 0
@ ———— CO054 0007 D1S: Imot [Motorstram) 0.0]&
Riickfiibrsust CO0a? 0007 D1S: Magmalmoment [CRE/C22) 0.0/Mm
B Riickfibrsysteme Al cooss 000 DIS: Polradwinkel 0.0
8] Uberwachungen Cr0sg 000 DIS: Mator-Polpagrashl 1 |
WG] LECOMZAIF Schnittstelle - [_coosd] 000 DIS: Mator-Rotorlage 570 =
9300std200

Menu parametréw (GDC) dla ustawienia silnika

Kod C0060 podaje kat obrotowy jednego obrotu w postaci wartosci liczbowej wynoszacej pomiedzy
0...2047.

— Wartos¢ ta musi rosnac, jesli wirnik obraca sie w prawo (patrzac na strone czotowg watu
silnika) !

— Przy spadajacych warto$ciach nalezy zamienic zaciski sin+ i sin-.
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(Eo '@ Uruchomienie

Wprowadzenie danych silnika

ON
Optymalizacja regulatora pradu
Prace przygotowawcze:
e Wprowadzi¢ w podmenu listy kodéw (GDC) do kodu C0292 (SSC warto$¢ zadana lyy) prad
znamionowy napedu uzytkownika.
e Przy pomocy C0025 ustawi¢ sprzezenie zwrotne na '1’ (tzn. naped bez sprzezenia zwrotnego)
e Do regulacji regulatora pradu stuza kody C0075 (Vp) i CO076 (Tp). W tym celu nalezy wywotac
menu parametréw przedstawione na RYS. 5-2.
§5i Servo-Umrichter 93xx [9300¥200.PDB. 25.05.1998]
Faiameteimenii Code | SubCode Test et | Einheil
|| ' = Coon3 000 Parametersatz speichemn auszgefiihrk
Eler;::i:sEt::un CDD?EI 000 p Stromregler 035
i . COO076 000 Tn Stomregler 18 me
) Drshazh I | g 000+l Grevzstran .00/ 4
B Stram/Moment C0a03 000 Drehzablbsgrenaung w1753
) winkel CInG6 000 DIS: MCTRLMSETZ (Msal) 0%
D] Feldschwichredler Co0s7? 000} DIS: M aximalmoment [CEEC22) 0.0{ M
—E M otar/R Uckfuhreystem =
9300std202
RYS. 5-2 Menu parametréw do regulacji regulatora pradu
e Przetozy¢ faze silnika przez sonde pragdowa podtgczong do oscyloskopu
e Ustawienia oscyloskopu:
— Podstawa czasu: 200 lub 500 us/div
— Auto trigger
e \Wprowadzi¢ minimalng predko$¢ na regulatorze napedu
Przeprowadzi¢ optymalizacje regulatora pradu:
e Odblokowac regulator, do osiggniecia maksymalnej wartosci pradu wyswietlanego na
oscyloskopie
e W tym stanie nalezy regulator napedu zablokowac i przetaczy¢ na Quickstop
e Wybraé¢ na oscyloskopie tryb trigger
e Na chwile usung¢ blokade regulatora
e Oceni¢ na oscyloskopie odpowiedz czasowa (impulsowa). Dopasowac przy pomocy C0075 i
C0076 zgodnie z RYS. 5-3.
T ——————r
IH‘
f
“"J"“"*'I"'*L“‘!'L"'Tl
9300std201
RYS. 5-3 Oscylogram regulatora pradu po przeprowadzeniu optymalizaciji
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lprowadzenie danych silnika ON

Stop!

Po zakonczeniu optymalizacji nalezy z powrotem wprowadzi¢ w kodach C0292 i C0025 wczesniej
ustawione wartosci.

Przeprowadzenie regulacji potozenia wirnika
1. Zablokowac regulator napedu (np. przy pomocy zacisku X5/28 = LOW)
2. Odcigzy¢ silnik mechanicznie (odtaczenie od przektadni lub maszyny)

§5i Servo-Umrichter 93xx [9300V200.PDB. 25.05.1998]
Farametermenii Code | SubCads | Test | wert | Einheit [<]
—E Motor /R lckfubrspztem = CO095| 000 Polradlageabgleich Akt
@ Matoreinztelung Co0sz2 00| 015: Motarzpannung 0]
n Fiickfiitrsysteme _I CO054 000] DIS: Imot [Fotarstnom) 00]&
_n iIhermachungen COosv? 0aafois: Maximalmoment [CBE/CZ22) 0.0 Mm _I
L B | ECTIMAAIE S abrittstalle - COnsa 000 DIS: Polradwinkel 05 -
9300std203
RYS. 5-4 Dostosowanie pozycji wirnika w GDC

3. Aktywacja regulacji potozenia przy pomocy C0095 = 1 (GDC, patrz RYS. 5-4)
4. Ponownie odblokowac regulator napedu.

e Program regulacji potozenia regulatora napedu zostaje uruchomiony:
— Wirnik wykonuje peten obrét w kilku krokach
— Po jednym obrocie C0095 resetowane jest do ’0’

e Kat wirnika wyswietlany jest w C0058 (patrz RYS. 5-4).
Ograniczenie przy czujnikach sin/cos: C0058 zawsze '0’, poniewaz ta wartos¢ jest zapisana w

czujniku.
o Rada!
l Kod C0095 lub C0058 jest odswiezany w GDC dopiero po umieszczeniu na nim kursora i odczytaniu

kodu przy pomocy [F6].

5. Ponownie zabokowac regulator napedu

6. Dane uzyskane z regulatora napedu nalezy zapisa¢ przy pomocy C0003 w wybranym zestawie
parametréw.

7. Odtaczy¢ zasilanie i ew. z powrotem przymocowa¢ mechanicznie silnik do maszyny
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Uruchomienie
Odblokowanie regulatora

5.3 Odblokowanie regulatora

e Odblokowanie regulatoranastepuje wowczas, gdy usuniete zostang wszystkie zrédta blokady
regulatora (szeregowe potaczenie wszystkich zrédet).

— Jesli regulator jest odblokowany, to zielona dioda LED na regulatorze napedu $wieci sie.

e Aktywne zrédia blokady regulatora wys$wietlane sg w C0183 (patrz takze menu: Diagnostic;

Actual info (Diagnoza; Aktualna praca).

Ponizsza tabela przedstawia warunki odblokowania regulatora:

Zrédto blokady regulatora Regulator zablokowany Regulator odblokowany Uwaga

Zacisk X5/28 0V..+#V +13V.. 430V -

Jednostka obstugi Przycisk STOP Przycisk RUN Zablokowanie przy pomocy przycisku
STOP jest mozliwe tylko wéwczas, jesli
przyporzadkowany jest "CINH” do
przycisku STOP za posrednictwem
C0469.

Zaktécenie przy TRIP TRIP-Reset Kontrola patrz rozdz. 9

przy meldunku

Magistrala systemowa

Wysytanie informaciji sterujacych
BLOKADA za posrednictwem C0135

Wysytanie informaciji sterujacych
ODBLOKOWANIE za po$rednictwem
C0135

patrz instrukcja systemowa

Modut magistrali przemystowej

patrz instrukcja obstugi danego modutu magistrali przemystowej

Rada!

[
l Wszystkie zrédia dziatajg jak szeregowe przetaczenie wzajemnie od siebie niezaleznych
przetacznikdw.

5.4 Wprowadzanie kierunku obrotéw

W oparciu o ustawienia fabryczne, kierunek obrotéw silnika zalezy od

e znaku przed wartos$cig zadang predkosci (potaczenie gtéwnej i dodatkowej wartosci zadane;j).

e stanu cyfrowych wej$¢ X5/E1 i X5/E2.

EDBVS9332S pl 4.0
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Lenze

Uruchomienie (Eo ’D

Quick stop - szybkie zatrzymanie ON

Quick stop - szybkie zatrzymanie

Przy pomocy funkcji szybkiego zatrzymania (QSP) mozna zatrzymac naped w nastawionym czasie,
niezaleznie od wprowadzonych wartosci zadanych.

W oparciu o ustawienia fabryczne, funkcja szybkiego zatrzymania jest aktywna:

e Jesli przy zataczeniu zasilania
— X5/E1 = HIGH i X5/E2 = HIGH lub
— X5/E1 = LOW i X5/E2 = LOW

e Jesli podczas pracy

— X5/E1 = LOW i X5/E2 = LOW
QSP jest rozpoznany przez urzadzenie, jesli na X5/E1 i X5/E2 wystapi sygnat LOW przez
czas diuzszy niz ok. 2 ms.

Funkcja:

e Predkosc¢ obrotowa spada do zera z czasem zwalniania ustawionym w C0105 (ustawienia
fabryczne = 0 s). Naped stoi catkowicie.

e Naped przyspiesza zgodnie z ustawionym czasem do swojej wartosci zadanej, jesli
uruchomione zostanie jedno z wej$¢ sygnatem HIGH.

— Jesli obroty nie wynosity 0, to regulator napedu synchronizuje sie do aktualnych obrotéw.

Zmiana wewnetrznej struktury regulacji

Wewnetrzna struktura regulacji jest dopasowywana do zadan napedowych (np. regulacja predkosci,
momentu, kata, ...) za pomocg kodu C0005 (patrz rozdz. 12.1). W tym celu regulator musi by¢
najpierw zablokowany.

Stop!

Podczas zmiany wewnetrznej struktury regulacji moze wystapi¢ inne przyporzadkowanie zaciskéw.
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Zmiana przyporzadkowania zaciskéw

5.7 Zmiana przyporzadkowania zaciskéw

W przypadku zmiany konfiguracji za pomocg C0005, przyporzadkowanie wszystkich wejs¢ i wyjs¢
zostanie nadpisane przez odpowiednie przyporzadkowania podstawowe. Jezeli zachodzi potrzeba
mozna dopasowac przyporzadkowanie wejs¢ i wyjs¢ do swoich potrzeb.

Rada!

W tym celu nalezy skorzysta¢ z menu "Terminal 1/O” jesli stosowany jest modut obstugi 9371BB lub
menu "Zaciski-Wej./Wyj.” przy pomocy Global Drive Control lub LEMOC2.

Stop!

W przypadku nowego przyporzadkowania wejscia, dotychczasowo przyporzadkowane zrodto
sygnatdéw nie zostanie nadpisane! Nalezy usunaé niepozadane aktywne pofaczenia.

5.7.1 Konfigurowalne wejscia cyfrowe

Do dyspozyciji istnieje 5 konfigurowalnych wejs¢ cyfrowych (X5/E1 ... X5/E5). Dla kazdego wejscia
mozna ustali¢ polaryzacje. W ten sposéb okresla sie, czy wejscie bedzie aktywne HIGH czy tez LOW.

Zmiana przyporzadkowania:

Rada!

Nalezy w tym celu skorzysta¢ z podmenu "DIGIN” na module obstugi 9371BB lub z podmenu
"Wejscia cyfrowe” w Global Drive Control lub LEMOC2.
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Zmiana przyporzadkowania zaciskow

ON

Przyktad:

Menu ”"Terminal I/O; DIGIN” (zaciski-Wej./Wyj.; wejscia cyfrowe)

Tutaj znajdujg sie najwazniejsze funkcje wejs¢ cyfrowych

Dotyczy konfiguracji podstawowej C0005 = 1000.

Kod Sterowany przez Uwaga
CFG Subkod |Nazwa sygnatu Sygnat (interfejs) Lista wyboru 2
C0885 000 RILIQ-R DIGIN1 (zacisk X5/E1) 0051 HIGH = gtéwna warto$¢ zadana nie inwertowac (obroty w prawo)
C0886 000 RIL/Q-L DIGIN2 (zacisk X5/E2) 0052 HIGH = gtéwna warto$¢ zadana inwertowac (obroty w lewo)
C0787 001 NSET-JOG*1 DIGIN3 (zacisk X5/E3) 0053 HIGH = gtéwna warto$¢ zadana zostaje zastapiona przez statg
002 |NSET-JOG*2 FIXEDO - 1000 predkos¢ zCO039/x
003 NSET-JOG* FIXEDO _ 1000 Sygnaly sa kodowane binamie.
004  |[NSET-JOG*8 FIXEDO - 1000
C0788 001 NSET-TI*1 FIXEDO - 1000 Dodatkowe czasy przyspieszania i zwalniania z C0101/x i
002 [NSET-TI2 FIXEDO - 1000 C0103/x o
003 NSET-TI4 FIXEDO _ 1000 Sygnaly sa kodowane binamie.
004  |[NSET-TI*8 FIXEDO - 1000
C0880 001 DCTRL-PAR*1 FIXEDO - 1000 Wybdr zestawu parametrow:
002 DCTRL-PAR*2 FIXEDO - 1000 Sygnaty sg kodowane binamie
0881 000 DCTRL-PARLOAD | FIXEDO - 1000 Sygnat przejécia (zbocze krzywej) LOW-HIGH faduje wybrany
zestaw parametrow przy pomocy DCTRL-PAR*x
C0871 000 DCTRL-TRIP-SET DIGIN4 (zacisk X5/E4) 0054 LOW = regulator napgdu ustawia TRIP (EEr)
C0876 DCTRL-TRIP-RES DIGIN5 (zacisk X5/E5) 0055 Sygnat przejécia (zbocze krzywej) LOW-HIGH = ustawia z
powrotem aktywny Trip
C0920 000 REF-ON FIXEDO - 1000 HIGH = start wzorcowania
C0921 000 REF-MARK FIXEDO - 1000 Sygnat przejscia (zbocze krzywej) LOW-HIGH = koniec
wzorcowania

1. Przy pomocy kodu konfiguraciji CFG, z innego zrédta wybraé¢ wejscie bloku funkcyjnego, ktére

ma otrzymac sygnat.
— Przyktad:
C0787/2 (CFG/subkod) okresla zrodto dla wejscia "NSET-JOG*2” (nazwa sygnatu) w bloku
funkcyjnym "Przygotowanie wartosci zadanych obrotow” (NSET).

2. Przy pomocy PRG przej$¢ do poziomu parametréw. Wybraé zrédio (sygnat) z wyswietlonej
listy. Nalezy zada¢ sobie pytanie: Skad powinien pochodzi¢ sygnat stuzacy do sterowania tym
wejsciem?

— Przyktad:
"NSET-JOG*2” powinien by¢ sterowany z zacisku X5/E5 (interfejs).
— W tym celu wybraé¢ DIGIN5 (sygnat) i potwierdzi¢ przy pomocy SHIFT + PRG.

3. Przy pomocy 2 * PRG przejs¢ na poziom koddw.

4. Przy pomocy C0114 i subkodu ustali¢ polaryzacje zaciskéw wejsciowych X5/E1 do X5/E5
(HIGH-aktywne lub LOW-aktywne).

— Na poziomie kodéw wybra¢ zacisk za pomoca subkodu.
— Przy pomocy PRG przej$¢ na poziom parametrow i wybra¢ polaryzacje.
— Przy pomocy 2 * PRG przej$¢ do poziomu koddw.

5. Powtorzyé kroki 1. do 4., az do przyporzadkowania wszystkich wybranych wejs¢.

6. Usuna¢ niepozadane potaczenia. Dotychczasowe potaczenie zacisku X5/E5 nie zostaje
automatycznie usuniete. Usuwanie potaczenia:

— Wybra¢ C0876 na poziomie kodéw (dotychczasowa funkcja zacisku X5/E5)
— Przy pomocy PRG przej$¢ na poziom parametrow.
— Wybra¢ FIXEDO (sygnat) i potwierdzi¢ przy pomocy SHIFT+PRG.
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 5-11
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5.7.3

5.74

Uruchomienie
Zmiana przyporzadkowania zaciskéw

Konfigurowalne wyjscia cyfrowe
Do dyspozyciji istniejg 4 konfigurowalne wyjscia cyfrowe (X5/A1 ... X5/A5). Dla kazdego wejscia
mozna ustali¢ polaryzacje. W ten sposéb okresla sie, czy wejscie bedzie aktywne HIGH czy tez LOW.

Najwazniejsze kody mozna znalez¢ w podmenu: DIGOUT (wyjscia cyfrowe)

Zmiana przyporzadkowania:

1. Wybraé przy pomocy C0117 za posrednictwem subkodu wyjscie, do ktérego ma byé
przyporzadkowana inna funkcja.

2. Przy pomocy PRG przej$¢ do poziomu parametréw. Wybraé z wyswietlonej listy sygnat, ktory
ma byc¢ przyporzadkowany do wybranego zacisku wyjsciowego. Przejs¢ przy pomocy PRG do
poziomu koddw.

3. Ustali¢ przy pomocy C0118 za posrednictwem subkodu polaryzacje wyjscia (HIGH-aktywne
lub LOW-aktywne).

4. Powtérzy¢ kroki 1. do 3., az do przyporzadkowania wszystkich wybranych wyjs$¢.

Konfigurowalne wejscia analogowe

Najwazniejsze kody mozna znalez¢ w podmenu: AIN1 X6.1/2 lub AIN2 X6.3/4 (wejscie analogowe 1
(X6.1/2) lub wejscie analogowe 2 (X6.3/4))
Zmiana przyporzadkowania:

1. Wybra¢ na poziomie kodéw wejscie bloku funkcyjnego, do ktérego ma by¢ przypisane inne
zrodto.
— Przyktad
Okresli¢ w C0780 zrodto dla wejscia "Gtéwna warto$¢ zadana” (NSET-N) w bloku
funkcyjnym "Przygotowanie wartosci zadanych obrotow” (NSET).

2. Przy pomocy PRG przej$¢ do poziomu parametréw. Wybraé z wys$wietlonej listy sygnat, ktory
ma by¢ stosowany jako zrddto dla wybranego wejscia.

3. Powtdrzy¢ kroki 1. i 2., az do przyporzadkowania wszystkich wybranych wejsé.
4. Nalezy usunaé wszystkie niepozgdane potaczenia.

Konfigurowalne wyjscia analogowe
Wewnetrzne sygnaty mozna wyprowadzic¢ za posrednictwem wyjs¢ analogowych X6/62 i X6/63 jako
sygnaty napieciowe.

Przy pomocy C0108 i C0109 mozna dopasowaé¢ wyjscia np. do urzadzenia pomiarowego lub
nastepnego napedu.

Najwazniejsze kody mozna znalez¢ w podmenu: AOUT1 X6.62 lub AIN2 X6.63 (wyjscie analogowe 1
(X6.62) lub wyjscie analogowe 1 (X6.63))
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Zmiana przyporzadkowania zaciskow ON

Zmiana przyporzadkowania:

1.

Na poziomie kodow wybra¢ wyjscie, do ktdérego ma by¢ przyporzadkowany inny sygnat
(zrédto) (np. C0431 dla wyjscia X6/62).

Przy pomocy PRG przej$¢ do poziomu parametrow. Wybra¢ z wyswietlonej listy sygnat, ktory
ma by¢ wyprowadzony za posrednictwem wyjscia analogowego.

3. Ew. wyregulowac offset przy pomocy C0109.

4. Ew. dopasowac¢ wzmocnienie sygnatu przy pomocy C0108.

5. Powtorzyé 1. do 4., aby przyporzadkowac drugie wyjscie.
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6.1.2
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Podczas pracy
Komunikaty dotyczace statuséw

Podczas pracy

Komunikaty dotyczace statusow

Na regulatorze napedu

Dwie diody LED na przedniej sciance urzadzenia podajg informacje dotyczaca stanu urzadzenia.

LED zielona LED czerwona przyczyna Kontrola

] m} Regulator odblokowany; brak zakidcenia

* m} Blokada regulatora, blokada zataczenia C0183; ew. C0168/1
] * Fail C0168/1

] * Ostrzezenie, Fail-QSP C0168/1

W : zat 0O :wyt * :miga

Na module obstugi

Meldunki statuséw na wyswietlaczu podajg informacije dotyczaca stanu urzadzenia.

wyswietlacz stan urzadzenia Kontrola

RDY Regulator napedu gotéw do pracy, regulator mozna zablokowa¢ C0183, C0168/1
IMP Impulsy w czesci mocy zablokowane C0183, C0168/1
Imax Osiaggniety max. prad

Mmax Osiggniety max. moment obrotowy

Fail zaktocenie przez TRIP, meldunek, Fail-QSP lub ostrzezenie C0183, C0168/1
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RYS. 6-1

6-2

Podczas pracy
Komunikaty dotyczace statusow

W Gilobal Drive Control

1. Nalezy klikna¢ w polu dialogowym "Ustawienia podstawowe” na pole "Sterowanie”.

2. Nalezy klikngé w polu dialogowym "Sterowanie” na pole "Diagnoza”.

Betrieh

Diagnosze 9300 B
cbaiaonese Metzeinzchaltzeit I 1775504 s — 11
1 ————| TRIP/Storung

|19459?s — 12

8—— M otortemperatur ﬁ

2 —— Diehzahlistwert I 0 rpm
aktueller Fehler
3 ™ Umatar I oy
Sd2-TRIP [1763661 s |1
4 1 moter I 0.0A Fehler-Historie
5 — Moment | 00% OH3-TRIP 1632997 s |1
NMAX-TRIP 1631956 5 |2
6——u T EEr-TRIP 1200352 s |3
G ] NMAX-TRIP 636561 s |5
o 5d2-TRIP 628509 s |1
7 — Kiihlkarpertemp. iSD.DT EEr-TRIP 461552 ¢ (2
_— kein Fehler 0s 0

9 Geriteauslastung | 0.0% ‘

Fehlerspeicher-Reset

10—

-1 13

——14

| ‘ Hilfe | ‘ Uberwachungen | | zuriick -I——15

Pole dialogowe "Diagnoza 9300”

1 Rodzaj zaktécen w pracy

2 Aktualna predkos¢ obrotowa

3 Aktualne napiecie silnika

4 Aktualny prad silnika

5 Moment obrotowy silnika

6 Napiecie obwodu posredniego

7 Temperatura radiatora

8 Temperatura silnika

9 Obciazenie napedu

10 Kasowanie zakiécenia

11 Czas, w ktérym napiecie zasilajgce byto zataczone

12 Czas, w ktérym regulator napedu byt odblokowany

13  Aktualny btad z czasem btedu i iloscig zdarzen. 1 9-4
14  Historoia btedu z czasem btedu i iloscig zdarzen. [ 94
15 Kasowanie pamiec historii. [ 9-4
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Podczas pracy
Komunikaty dotyczace statuséw

Wyswietlanie wartosci aktualnych za pomoca kodow

Przy pomocy nastepujacych kodéw mozna odczyta¢ ro6zne wartosci aktualne:

Kod Znaczenie
C0051 warto$¢ aktualna obrotéw bezwzgl. [obr./min.]
C0052 napiecie silnika bezwzgl. [V]
C0053 napigcie obwodu posredniego bezwzgl. [V]
C0054 prad silnika bezwzgl. [A]
C0060 potozenie wirnika [Inc/rev]
C0061 temperatura radiatora [°C]
C0063 temperatura silnika bezwzgl. [°C]

Warto$¢ wySwietlana jest tylko jesli przytaczony jest KTY (PTC) za po$rednictwem X7 lub X8
C0064 obcigzenie urzadzenia [%)]
Identyfikacja

e Pod C0099 mozna odczytac¢ wersje software regulatora napedu.

e Pod C0093 mozna odczytac typ regulatora napedu.
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Wskazéwki dotyczace uzytkowania

6.2 Wskazéwki dotyczace uzytkowania

Podczas uzytkowania regulatora napedu nalezy zwréci¢ uwage na ponizsze wskazdwki:

Stop!

e Cykliczne zatgczanie i wytaczanie napiecia zasilajacego w regulatorze na L1, L2, L3 lub +Ug,
-Ug moze spowodowac przekroczenie granicznego pradu wejsciowego:

— Nalezy odczekac¢ co najmniej 3 minuty.

e Przy zatagczaniu zasilania (L1, L2, L3) nie ma znaczenia, czy za pomocg obwodu posredniego
(DC) sa rowniez zasilane inne, dodatkowe regulatory napedu.

6.2.1 Roztaczanie po stronie silnikowej

e Roztgczanie przemiennika po stronie silnikowej jest dopuszczalne w celu wytgczenia
awaryjnego.
e Nalezy przestrzegac:

— Przy roztaczaniu z odblokowanym regulatorem moze pojawi¢ sie komunikat btedu "OCx”
(zwarcie/doziemienie podczas pracy Xx).

— Przy diugich przewodach silnika i pracy urzadzen o matej mocy wyjsciowej moze pojawi¢ sie
komunikat btedu "OCx” wywotany przez prady uptywowe w zaktécajacych pojemnosciach
kablowych.

— Urzadzenia stuzace do roztgczania po stronie silnikowej nalezy dopasowac do napiecia
statego (Upg max = 800 V).
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RYS. 6-2
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Podczas pracy
Wskazowki dotyczace uzytkowania

Ochrona regulatora przez obnizanie (derating) pradu

Dotyczy typow 9326 do 9332.

@@

Przy czestotliwosciach pola < 5 Hz regulator napedu automatycznie ogranicza maksymalny

dopuszczalny prad wyjsciowy.

e Przy pracy z czestotliwoscig kluczowania = 8 kHz (C0018 = 1, optymalna moc):

— Graniczny prad spada w zaleznosci temperatury radiatora (patrz RYS. 6-2).

e Przy pracy z czestotliwoscig kluczowania = 16 kHz (C0018 = 2, optymalny hatas):

— Graniczny prad spada zawsze do In16 = lp16-

® Przy pracy z automatycznym przetgczaniem czestotliwosci kluczowania (C0018 = 0):
— Ponizej progu przetaczen regulator napedu pracuje z 16 KHz (optymalny hatas). Funkcja

granicznego pradu przebiega wg charakterystyki "Imax 16 kHz” (patrz RYS. 6-2).

— Jesli (np. przy przyspieszaniu) wymagane bedzie uzyskanie wyzszego momentu obrotowego
przez maszyne, to regulator napedu przetaczy sie automatycznie na 8 kHz (optymalna moc).
Funkcja granicznego pradu przebiega wg charakterystyki "Imax 8 kHz” (patrz RYS. 6-2).

IOx A
9,<40°C 1 1,5* L oms = lna Pr2y 8 kHz
1,5% Io 8 | —
el -t -
ok =80 - i
1,25 * s —=— G- -
0 . .
9Y~7 - ! 1!5 * Iznam.8= Ima orzy 16 kHz
be ~ [ , !
—— lnama & Prog przetaczen na 8 kHz
by 16— ' przy C0018=0
4
0 5 If.| [HZ]

K35.0129

Funkcja obnizania (deratingu) pradu w typach 9326 do 9332.

e Temperatura radiatora

INx Prad znamionowy na U, V, W w zalezno$ci od czestotliwosci prébkowania
fq Czestotliwos¢ pola na wyjsciu U, V, W

lox max. prad postojowy przy czestotliwosci pola = 0 Hz

Patrz takze rozdz. “Dane znamionowe”. (1 3-4)
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Podczas pracy
Wskazéwki dotyczace uzytkowania
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Parametryzacja
Ogdlna informacja

Parametryzacja

Ogodlna informacja

e Parametryzacja umozliwia dopasowanie regulatora napedu do potrzeb uzytkownika.
Szczegétowy opis poszczegdlnych funkcji mozna znalezé w bibliotece funkcii.

e Parametry danych funkcji zapisane sg w ponumerowanych kodach:
— Kody poprzedzone sg w tekscie literg "C”.

— Tabela kodéw zapewnia szybki przeglad wszystkich kodéw. Kody umieszczone sg jak w
leksykonie zgodnie z rosngcg numeracja.

Parametryzacja przy pomocy klawiatury XT lub komputera
e Szczegdtowe informacje na temat parametryzacji przy pomocy klawiatury XT mozna znalez¢ w
nastepnych rozdziatach.

e Szczegobtowe informacje na temat parametryzaciji przy pomocy komputera patrz instrukcja
obstugi modutu komunikacji LECOM-A/B /(RS232/RS485) EMF2102IB-V001.

° P’rzy pomocy klawiatury XT lub komputera mozna oprdécz parametryzacji przeprowadzaé
réwniez:
— sterowanie regulatorem napedu (np. blokowanie i odblokowywanie)
— wprowadzanie wartosci zadanych
— wyswietlanie parametréw pracy
— transfer zestawOw parametréw do innych regulatorow napedu

Parametryzacja przy pomocy magistrali systemowej

e Szczegodtowe informacje na temat modutdw magistrali mozna znalez¢ w instrukcjach obstugi
modutow.
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Parametryzacja
Parametryzacja przy pomocy klawiatury

Parametryzacja przy pomocy klawiatury XT

Uruchomienie klawiatury

@

@

o

EMZ9371BC

9371BC018

@

@
®

Podtaczy¢ klawiature na $ciance czotowej urzadzenia do interfejsu AlF.

Podczas pracy urzadzenia klawiature mozna swobodnie podtaczaé lub jg zdejmowac.

Gdy klawiatura znajdzie sie pod napieciem, przeprowadza automatycznie krotki test.
Klawiatura jest gotowa do pracy, jesli wySwietlany jest poziom roboczy:

(Al Aktualny status urzadzenia

Jednostka pamigci 1 w menu user (C0517):
Numer kodu, numer subkodu i aktualna warto$é

(€] Aktywny komunikat btedu lub dodatkowy komunikat dotyczacy statusu
[D] Aktualna wartos¢ w % wartosci zdefiniowanej w C0004

@

Nacisng¢ @®, aby opusci¢ poziom roboczy
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Opis elementéw wyswietlacza

Parametryzacja
Parametryzacja przy pomocy klawiatury

1]

2 [t (s [

pPMCTRL-NOUT

| —{E]
| —F]
|/ —G]
0 - ::

©

0, &
i

g

-~

9371BC002

[A] |Aktualny status urzadzenia
Wyswietlacz Znaczenie Objasnienie
RDY Gotowos¢ do pracy
| Blokada impulséw aktywna Wyjscia sitowe zablokowane
Ustawiony prad ograniczenia przekroczony w trybie silinkowym
lub generatorowym
Ograniczenie regulatora predkosci 1 Naped w ograniczeniu momentu
(Aktywne tylko przy pracy z regulatorami 9300)
Zakidcenie aktywne
Zmiana parametrow
Wyswietlacz Znaczenie Objasnienie
» Natychmiastowa zmiana parametru Urzadzenie pracuje z nowg wartoscig parametru
SHPRG % Parametr musi zosta¢ zatwierdzony przez Urzadzenie pracuje z nowg warto$cig parametru po jego
zatwierdzeniu
SHPRG W przypadku blokady regulatora parametr musi zosta¢ Urzadzenie pracuje z nowg wartoscig parametru po
zatwierdzony przez odblokowaniu regulatora
brak Wyswietlenie parametru Zmiananie mozliwa
[C] |Aktywny poziom
Wyswietlacz Znaczenie Objasnienie
Menu Aktywny poziom menu Wybér menu i podmenu
Kod Aktywny poziom kodow Wybér koddw i subkodow
Para Aktywny poziom parametrow Zmiana parametru w kodzie lub subkodzie
brak Aktywny poziom pracy Wyswietlanie parametru pracy
DI |Krotki tekst
Wyswietlacz Znaczenie Objasnienie
Alfanumerycznie |Zawarto$¢ menu, znaczenie kodu i parametru
W poziomie pracy wyswietlenie wartosci w C0004 w % i
aktywnego btedu
[E]l |Liczba
Aktywny poziom |Znaczenie Objasnienie
Poziom menu Numer menu Wyswietlenie aktywne tylko przy pracy z 8200 vector lub
8200 motec
Poziom kodéw  |Czterocyfrowy numer kodu
[F] |Liczba
Aktywny poziom |Znaczenie Objasnienie
Poziom menu Numer podmenu Wyswietlenie aktywne tylko przy pracy z 8200 vector lub
8200 motec
Poziom koddéw  |Dwucyfrowy numer kodu
[G] |Warto$¢ parametru
|Wartoéc’ parametru w jednostkach
H Kursor
|W poziomie parametrow cyfre nad kusorem mozna bezposrednio zmienic.
[ |Klawisze funkcyjne

|Opis w kolejnej tabeli
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Parametryzacja przy pomocy klawiatury

Kombinacja przyciskow z €I :
nacisna¢ i przytrzymac €I, a nastepnie dodatkowo nacisng¢ drugi przycisk.

funkcja

poziom kodow

poziom parametrow

poziom roboczy

Przej$¢ na poziom parametréw

Przej$¢ na poziom roboczy

Przej$¢ na poziom kodéw

Akceptuje parametry, jesli
wyswietlany jest SHPRG - lub
SHPRG

Zmieni¢ numery kodéw

Zmieni¢ cyfre nad kursorem

Szybko zmieni¢ numery kodéw

Szybko zmieni¢ cyfre kursorem

Zamieni¢ z menu giéwnego na podmenu i poziom kodéw

Kursor na prawo
Kursor na lewo

Skasowac funkcje przycisku , dioda LED w przycisku zgasnie

Zablokowac regulator, dioda LED w przycisku zaswieci sig

1. Usunag przyczyne zakidcenia

2. Nacisng¢ €D
3. Nacisng¢ GIID

Wszystkie parametry, przy pomocy ktérych mozna ustawia¢ parametry regulatora napedu lub
kontrolowa¢ jego prace zapisane sg w tak zwanych kodach. Kody sa ponumerowane i w

literg "C".

W niektorych kodach zapisane sg parametry w

ponumerowanych “subkodach”, aby parametryzacja byla bardziej przejrzysta (np.: C0517 menu

Kody opisane sg doktadnie w instrukcji systemowej regulatora napedu.

Wprowadzone przez uzytkownika ustawienia wptywajg na aktualne parametry w
pamieci roboczej. Wtasne ustawienia uzytkownik powinien zapisac jako zestaw

pametréw, aby ich nie utraci¢ przy wytaczeniu zasilania!
Jesli uzytkownik potrzebuije tylko jeden zestaw parametréw, to nalezy zapisac
wasne ustawienia jako zestaw parametréw 1, poniewaz po kazdym zatgczeniu
zasilania automatycznie wprowadzany jest zestaw parametrow 1.

7.2.3 Opis przyciskow funkcyjnych
. 7
1 Wskazéwka!
Przycisk
poziom menu
W menu "Short setup”
wprowadzié¢ wstepnie
zdefiniowane konfiguracje ")
(4] -
o Zamieni¢ punkty menu
g Szybko zmieni¢ punkty menu
(4]
(V)
Skasowac zaktocenie
(TRIP-Reset):
1) Aktywne tylko przy pracy z 8200 vector lub 8200 motec
7.2.4 Zmiana i zapis parametrow
dokumentacji oznakowane
User).
. V4
1 Wskazéwka!
7-4
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Krok Przyciski Dziatanie
1. |Wyb6r menu 0000 Przy pomocy przyciskow kursora wybra¢ zadane menu
2. |Przej$¢ na poziom kodow (o) Wyswietlenie pierwszego kodu w menu
3. |Wybra¢ kod lub subkod (vN4) Wyswietlenie aktualnej warto$ci parametru
4. |Przej$¢ na poziom parametréw
5. |Jedli zostanie wySwietlony SHPRG, zablokowac Naped przechodzi w stan blokady
regulator
6.  |Zmieni¢ parametr
A OO Przej$¢ kursorem pod cyfre przeznaczong do zmiany
B) @O Zmieni¢ cyfre
(v) Szybko zmieni¢ cyfre
d® O
7. |Zaakceptowac zmieniony paramter
Wyswietlenie SHPRG lub SHPRG % |l Potwierdzi¢ zmiane, aby zaakceptowa¢ parametr
Wyswietlacz "OK”
Wyswietlacz 9 |- Parametr zostat natychmiast zaakceptowany
8.  |Ew. odblokowac regulator Naped ponownie pracuje
9.  |Przejs¢ na poziom kodow
A) Wyswietlenie poziomu roboczego
B) Wyswietlenie kodu ze zmienionym parametrem
10. |Zmieni¢ inne parametry Ponownie rozpoczaé "petle” od kroku 1. lub 3.
11. |Zapisa¢ zmienione parametry
A OO OO |Wmenu Load/Store” wybra¢ kod C0003 "PAR SAVE
B) Przej$¢ na poziom parametréw
Wyswietlenie "0” i "Ready”
Wybra¢ zestaw parametrow, w ktérym trwale C) |@ Zapisac jako zestaw parametrow 1:
maja zosta¢ zapisane parametry Wprowadzi¢= "1" "Save PS1”
Zapisac jako zestaw parametrow 2:
Wprowadzi¢= "2" "Save PS2”
Zapisac jako zestaw parametrow 3:
Wprowadzi¢= "3" "Save PS3”
Zapisac jako zestaw parametrow 4:
Wprowadzi¢= "4" "Save PS4’
D) Jesli wyswietlone zostanie "OK”, to oznacza Ze ustawienia zostaly trwale
zapisane w wybranym zestawie parametrow.
12. |Przej$¢ na poziom kodow
A) Wyswietlenie poziomu roboczego
B) Wyswietlenie C0003 "PAR SAVE"

13. |Ustawi¢ parametry dla innych zestawdw
parametrow

Ponownie rozpoczaé "petle” od kroku 1. lub 3.
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7.2.5 Wprowadzenie zestawu parametrow

Przy pomocy klawiatury zapisany zestaw parametréw mozna wprowadzi¢ do pamieci roboczej, jesli
regulator jest zablokowany. Po odblokowaniu regulatora regulator napedu pracuje z nowymi
parametrami.

A Niebezpieczenstwo!

e Wraz z wprowadzeniem nowego zestawu parametrow regulator napedu zostaje
ponownie uruchomiony i zachowuje sie tak jak po zataczeniu zasilania:

— Konfiguracje systemu i przyporzadkowanie zaciskow moga zosta¢ zmienione.
Nalezy sie upewni¢, czy okablowanie oraz konfiguracja napedu zgodne sg z
ustawieniami w zestawie parametrow.

e Jako zrédto dla zablokowania regulatora nalezy uzywaé wytacznie zacisku X5/28!

W przeciwnym razie po ponownym zatgczeniu naped moze rozpoczaé prace w

sposob niekontrolowany z innym zestawem parametrow.

Wskazoéwka!
e Po zalgczeniu zasilania regulator napedu wprowadza zawsze do pamieci
roboczej zestaw parametrow 1.

e Do pamieci roboczej mozna wprowadzi¢ inne zestawy parametréw za
posrednictwem wejs¢ cyfrowych lub komend sieciowych.

o

Krok kolejnos¢ dziatanie
przyciskow
1. |Zablokowa¢ regulator Zacisk X3/28 = LOW

2. |Wprowadzi¢ zapisany zestaw parametréw do
pamieci roboczej

A | OQ OO |Wmenu’Load/Store” wybra¢ kod C0002 "PAR LOAD

B) Przej$¢ na poziom parametréw

Wyswietla "0” i "Load Default”

W razie potrzeby powrotu do ustawien fabrycznych, nalezy uzy¢ D)
Wybra¢ zestaw parametréw, ktory ma C) O Whprowadzi¢ zestaw parametrow 1:

zosta¢ wprowadzony Whprowadzi¢ = "1” "Load PS1”

Whprowadzi¢ zestaw parametrow 2:

Whprowadzi¢ = "2” "Load PS2”

Woprowadzi¢ zestaw parametrow 3:

Whprowadzi¢ = "3” "Load PS3”

Woprowadzi¢ zestaw parametrow 4:

Woprowadzi¢ = "4” "Load PS4”

D) "RDY” gasnie. Zestaw parametrow jest catkowicie wprowadzony do
pamieci roboczej, jesli ponownie zostanie wy$wietione "RDY”.

3. |Przej$¢ na poziom kodow

A) Wyswietlenie poziomu roboczego
B) Wyswietlenie C0002 "PAR LOAD”
4. |Odblokowa¢ regulator Zacisk X3/28 = HIGH
Naped pracuije teraz zgodnie z ustawieniami z wprowadzonego zestawu
parametréw
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Transfer zestawOw parametrow

Parametryzacja

Przy pomocy klawiatury mozna skopiowac ustawione parametry z jednego regulatora do innego.

W tym celu nalezy wykorzysta¢ menu "Load/Store”:

A Niebezpieczenstwo!

Podczas przenoszenia parametréw z klawiatury do urzadzenia zaciski sterujace

moga przyja¢ niezdefiniowane stany!

Z tego powodu przed przenoszeniem danych nalezy koniecznie wyja¢ wtyk X5 i X6
w urzadzeniu. W ten sposéb mozna sie upewnic, ze regulator napedu jest
zablokowany, a wszystkie zaciski sterujace posiadaja zdefiniowany stan "LOW”.

Kopiowanie zestawéw parametrow z urzadzenia do klawiatury

Krok Kolejnos¢ Dziatanie
przyciskow
1. |Podtaczy¢ klawiature do urzadzenia 1
2. |zablokowac regulator zacisk X5/28 = LOW
Naped przechodzi w bieg jatowy
3. |W menu "Load/Store” wybra¢ C0003 0O 00O |Wmenu’Load/Store” wybra¢ przy pomocy kursora kod C0003 "PAR
SAVE
4. |Przej$¢ na poziom parametrow Wyswietlenie "0” i "Ready”
Skopiowa¢ wszystkie zestawy parametréw do Ustawienia zapisane w klawiaturze zostang nadpisane.
Klawiatury (1) Ustawi¢ 11" "Save extern”
6. |Uruchomi¢ kopiowanie "RDY” gasnie. Wyswietlane jest "BUSY".
Jesli po ok. jednej minucie "BUSY” zgasnie, to wszystkie zestawy
parametrow zostaty skopiowane do klawiatury.
7. |Przej$¢ na poziom kodéw
A) Wyswietlenie poziomu roboczego
B) Wyswietlenie C0003 i "PAR SAVE”

odblokowac regulator

zacisk X3/28 = HIGH

9. |Odtaczy¢ klawiature do urzadzenia 1
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Skopiowac zestawy parametrow z klawiatury do urzadzenia

Krok Kolejnos¢ Dziatanie
przyciskow
1. |Podigczy¢ klawiature do urzadzenia 2
2. |zablokowac regulator zacisk X3/28 = LOW
Naped przechodzi w stan blokady
3. |Wyjaé wtyk X5 i X6 Wszystkie zaciski sterujace posiadajg zdefiniowany stan "LOW”.
4. |W menu "Load/Store” wybra¢ C0002 O 0O OQO |Wmenu’Load/Store” wybra¢ przy pomocy kursora kod C0002 "PAR
LOAD"
5. |Przej$¢ na poziom parametrow Wyswietla "0” i "Load Default”
6. |Wybra¢ wtasciwg funkcje kopiowania Ustawienia zapisane w urzadzeniu zostang nadpisane.
* Wszystkie dostepne zestawy parametréw skopiowac i trwale zapisa¢ do urzadzenia.
|o Woprowadzi¢ "20” "ext -> EEPROM”
* Skopiowa¢ poszczegoine zestawy parametréw do pamieci roboczej.
0o Skopiowac zestaw parametrow 1:
Woprowadzi¢ = "11” "Load ext PS1”
Skopiowac zestaw parametrow 2:
Woprowadzi¢ = "12” "Load ext PS2”
Skopiowac zestaw parametrow 3:
Woprowadzi¢ = "13” "Load ext PS3”
Skopiowac zestaw parametrow 4:
Woprowadzi¢ = "14” "Load ext PS4”
7. |Uruchomi¢ kopiowanie "RDY” gasnie. Wyswietlane jest "BUSY”.
Jedli "BUSY” zgasnie, to wybrane zestawy parametréw zostaty
skopiowane do urzadzenia.
8. |Przej$¢ na poziom kodow
A) Wyswietlenie poziomu roboczego
B) Wyswietlenie C0002 i "PAR LOAD”
9.  |Ew. skopiowane pojedynczo zestawy parametréw (©® @ @ © Przy pomocy kursora wybra¢ w menu "Load/Store” kod C0003 "PAR
zapisac trwale SAVE” a zawarto$¢ pamigci roboczej zapisac trwale jako zestaw
parametrow.
10. |Wiozy¢ wtyk X5 i X6
11. |odblokowa¢ regulator zacisk X3/28 = HIGH

Naped pracuje z nowymi ustawieniami.
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Uaktywnienie zabezpieczenia przy pomocy hasta

®
1 Wskazoéwkal!

e Przy aktywnym zabezpieczeniu przy pomocy hasta (C0094 = 1 ... 9999)
uzytkownik posiada wolny dostep tylko do menu User.

e Aby dostac sie do innego menu, nalezy wprowadzi¢ hasto. W ten sposéb zostanie
usuniete zabezpieczenie hastem do momentu wprowadzenie nowego hasta.

e Przy przenoszeniu zestawow parametrow na inne urzadzenie podstawowe nalezy
sie zabezpieczy¢ przed mozliwoscig nadpisania parametrow zabezpieczonych
hastem. Hasto nie jest przekazywane.

e Nie wolno zapomnie¢ hasta! Jednak w przypadku utracenia hasta mozna je
skasowac wytacznie przy pomocy komputera lub magistrali systemowe;!

Uaktywnienie zabezpieczenie przy pomocy hasta

Krok Kolejnos¢ Dziatanie
przyciskow

1. |Wybra¢ menu "USER-Menu” 0O O OO |Przypomocy kursora przej$¢ do menu User
2. |Przej$¢ na poziom kodow (o) Wyswietlenie kodu C0051 "MCTRL-NACT”
3. |Wybra¢ C0094 (4] Wyswietlenie kodu C0094 "User password”
4. |Przej$¢ na poziom parametréw Wyswietlenie "0” = brak zabezpieczenie przy pomocy hasta
5. |Wprowadzi¢ hasto

A |O Wybra¢ hasto (1 ... 9999)

B) Potwierdzi¢ hasto
6. |Przejs¢ na poziom kodow

A) Wyswietlenie poziomu roboczego

B) Wyswietlenie C0094 i "User password”
7. |Przejs¢ do menu "USER-Menu” (<X <XV]

Zabezpieczenie przy pomocy hasta jest juz aktywne.

Menu User mozna opuscié tylko po ponownym wprowadzeniu hasta i potwierdzeniu go przy pomocy &l .

Usuniecie zabezpieczenie przy pomocy hasta

1. |W menu User przej$¢ na poziom kodow 0
2. |Wybra¢ C0094 (o) Wyswietlenie kodu C0094 "User password”
3. |Przej$¢ na poziom parametrow Wyswietlenie "9999” = zabezpieczenie przy pomocy hasta aktywne
4. |Wprowadzi¢ hasto
A Q@ Wprowadzi¢ aktualne hasto
B) Potwierdzié
Zabezpieczenie przy pomocy hasta usuwa sie przez ponowne
wprowadzenie hasta.
5. |Przej$¢ na poziom kodow
A) Wyswietlenie poziomu roboczego
B) Wyswietlenie C0094 i "User password”

Zabezpieczenie przy pomocy hasta jest teraz nieaktywne. Wszystkie menu sg ponownie dostepne.
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Diagnostyka

W podmenu "Diagnostic” mozna znalez¢ wszystkie kody dla

e kontroli napedu
e diagnozy btedow

Na poziomie pracy wyswietlane sg dodaktowe meldunki statuséw. Jesli aktywnych jest kilka

meldunkow, to wyswietlany zostaje ten o najwyzszym priorytecie:

Priorytet Wyswietlacz Znaczenie
1 GLOBAL DRIVE INIT Inicjalizacja lub bfad w komunikacji pomiedzy klawiaturg a regulatorem napedu
2 XXX - TRIP aktywny TRIP (zawartos¢ z C0168/1)
3 XXX - MESSAGE aktywny meldunek (zawarto$¢ z C0168/1)
4 Szczegdlne stany urzadzenia:
| Blokada zafgczenia
5 Zrédho dla blokady regulatora (jednoczesnie wyswietlana jest warto$é z C0004):
STP1 Zacisk X5/28
STP3 LECOM-A/BILI
STP4 InterBus-S Iub Profibus
STP5 Magistrala systemowa (CAN)
STP6 C0040
6 Zrédto dla Quickstop:
QSP-term-Ext Wejscie MCTRL-QSP w bloku funkcyjnym MCTRL ma poziom HIGH
QSP-C0135 LECOM-A/BILI
QSP-AIF INTERBUS-S lub PROFIBUS-DP
QSP-CAN Magistrala systemowa (CAN)
7 XXX - WARNING aktywne ostrzezenie (zawarto$¢ z C0168/1)
8 XXXX Warto$¢ pod C0004
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7.29 Struktura menu
Dla uproszczenia kody pogrupowano w sposOb przejrzysty w menu powigzanych z pewnymi
funkcjami:
Menu gtéwne  |Submenu Opis
Wyswietlacz Wyswietlacz
Menu USER Kody zdefiniowane w C0517
Lista kodow Wszystkie dostepne kody
ALL Wszystkie dostepne kodyposortowane rosngco (C0001 ... C7999)
PS 1 Kody w zestawie parametréw 1 (C0001 ... C1999)
PS 2 Kody w zestawie parametréw 2 (C2001 ... C3999)
PS3 Kody w zestawie parametréw 3 (C4001 ... C5999)
PS4 Kody w zestawie parametréw 4 (C6001 ... C7999)
Load/Store Zarzadzanie zestawami parametrow
Transfer zestawéw parametréw, wprowadzenie parametréw fabrycznych
Diagnostic Diagnostyka
Actual info Wyswietlanie koddw celem kontroli napedu
History Analiza zaktdcen z pamiecig historii
Short setup Szybka konfiguracja wstepnie zdefiniowanych zastosowan
Konfiguracja menu User
Wstepnie zdefiniowane zastosowania zalezg od typu podstawowego urzadzenia (przemiennika
czestotliwosci, serwo-przemiennika, regulatora pozycjonujacego, ...)
Main FB Konfiguracja gtéwnych blokéw funkcyjnych
NSET Przetwarzanie wartosci zadanych
NSET-JOG state warto$ci zadane
NSET-RAMP1 generator przyspieszania
MCTRL sterowanie silnikiem
DFSET Przetwarzanie czestotliwosci kierujacej
DCTRL Wewnetrzne sterowanie
Terminal 1/O Powiazanie wejs¢ i wyj$¢ z wewnetrznymi sygnatami
AIN1 X6.1/2 Wejscie analogowe 1
AIN2 X6.3/4 Wejscie analogowe 2
AOUT1 X6.62 Wyjscie analogowe 1
AOUT2 X6.63 Wyjscie analogowe 2
DIGIN Wejscia cyfrowe
DIGOUT Wyjscia cyfrowe
DFIN Wejscie czestotliwosciowe
DFOUT Wyjscie czestotliwosciowe
State bus Statebus
Controller Konfiguracja wewnetrznych parametréw regulacyjnych
Speed Regulator predko$ci obrotowe;j
Current Regulator pradu lub momentu
Faza Regulator kata
Silnik/Feedb. Wprowadzenie danych silnika, konfiguracja sprzezenia zwrotnego predkosci
Silnik adj Dane silnika
Feedback Konfiguracja systemu sprzezenia zwrotnego
Monitoring Konfiguracja funkcji kontrolnych
LECOM/AIF Konfiguracja pracy z modutami komunikacji
LECOM A/B Interfejs szeregowy
AIF interface Dane procesu
Status word Wyswietlenie stowa statusu

Lenze
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Menu gtéwne  |Submenu Opis
Wyswietlacz Wyswietlacz
System bus Konfiguracja magistrala systemowa (CAN)
Management Parametry komunikacji CAN
CAN-IN1 .
CAN-OUT Obiekt CAN 1
CAN-IN2 .
CAN-OUT2 Obiekt CAN 2
CAN-IN3 .
CAN-OUT3 Obiekt CAN3
Status word Wyswietlenie stowa statusu
FDO Wolne wyjscia cyfrowe
Diagnostic Diagnoza CAN
FB config Konfiguracja blokéw funkcyjnych
Func blocks Parametryzacja blokéw funkcyjnych
Podmenu zawierajg wszystkie dostepne bloki funkcyjne
FCODE Konfiguracja wolnych kodow
Identify Identyfikacja
Drive Wersja software urzadzenia podstawowego
Op klawiatura Wersja software klawiatury

Dane techniczne

N S
50.00_Hz
MCTRL-NOUT D
o MCTRL-NOUT
o && -
©_0O
Sl
i 2 [
a N c
9371BCO11
Wymiary a 60 mm
b 73,5 mm
c 15mm
Rodzaj ochrony IP20
Temperatura otoczenia podczas pracy: -10°C..+60 °C
podczas transportu: -25°C...+70 °C
skladowania: -25 °C...+60 °C
Warunki klimatyczne klasa 3K3 wg EN 50178 (bez kondensacji, $rednia wilgotno$¢ wzgledna 85 %)
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Konfiguracja przy pomocy Global Drive Control o[ e

Konfiguracja

W praktyce kazde zastosowanie wymaga odpowiednio dopasowanej konfiguracji wewnetrzne;.
Dlatego uzytkownik ma do dyspozycji wiele ré6znych blokow funkcyjnych, ktdére w zaleznosci od
potrzeb, mozna wykorzysta¢ w dowolnej postaci, wzajemnie je taczac.

Konfiguracja przy pomocy Global Drive Control

Program Global Drive Control (GDC) firmy Lenze to tatwe do nauczenia, przejrzyste i komfortowe
narzedzie, stuzace uzytkownikowi do konfiguracji zadan napedowych dostosowanych do jego
potrzeb.

Biblioteka blokéw funkcyjnych

GDC pokazuje w sposob jasny biblioteke blokéw funkcyjnych (FB) dostepnych dla uzytkownika.
Jednocze$nie mozna wyswietli¢ kompletne podtaczenia danego bloku funkcyjnego.

Konfiguracja sygnatow

Konfiguracja sygnatéw odbywa sie przy pomocy tylko jednego pola dialogowego. Dzieki temu mozna
wygodnie:

wyswietli¢ kazdy blok funkcyjny (FB) w postaci graficzne;.

natychmiast zobaczy¢ przyporzadkowania wejs¢ sygnatowych.

wprowadzi¢ FB do tabeli przetwarzania.
e wydrukowac¢ aktualng konfiguracje sygnatow.

Przyporzadkowanie zaciskow

Dla konfiguracji wolnych zaciskéw dostepne jest

e przejrzyste pole dialogowe, umozliwiajgce powigzanie cyfrowych wejsé i wyjsc.

e przejrzyste pole dialogowe, umozliwiajgce powigzanie analogowych wejsc i wyjsc.

Rada!

Dalsze informacje mozna znalez¢ w instrukcji systemowej danego regulatora napedu.
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Konfiguracje podstawowe

Stop!

Za pomoca kodu C0005 mozna wprowadzi¢ wstepnie zdefiniowane konfiguracje podstawowe. Jesli
przy pomocy CO0005 zmieniona zostanie konfiguracja, to nadpisane =zostang aktualne
przyporzadkowania wszystkich wej$¢ i wyjsé. Nastepnie przyporzadkowania sygnatéw nalezy
dopasowaé do okablowania uzytkownika.

W celu dopasowania przyporzadkowania sygnatéw do konkretnego okablowania, lub rozbudowy
systemu przetwarzania sygnatéw - patrz "Postepowanie z blokami funkcyjnymi”.

Wewnetrzne przetwarzanie sygnatéw jest odstosowane do zadania napedowego (np. sterowanie
krokowe czy regulacja watka tanczacego) poprzez wybranie wstepnie zdefiniowanej konfiguraciji
podstawowej. Przy pomocy ustawien fabrycznych mozna np. sterowaé obrotami napedu.

e Sczegdtowy opis konfiguracji podstawowych wraz z przyporzadkowaniem zaciskow,
schematami przeptywu sygnatéw i przyktadami zastosowan znalez¢ mozna w rozdz. Przyktady
zastosowan.

e Przed wprowadzeniem konfiguraciji podstawowej z C0005, nalezy najpierw zablokowac
regulator.

Dostepne konfiguracje podstawowe mozna wybra¢ i aktywowaé przy pomocy kodu C0005. Wybor
odbywa sie za pomoca liczby czterocyfrowej, przy czym kazdej cyfrze przyporzadkowane sg
okreslone wtasciwosci.

Pierwsza cyfra
Definiuje funkcje podstawowg w konfiguracii.
Konfiguracja C0005 Funkcja podstawowa
XXX Regulacja predkosci
4xxx Regulacja momentu z ograniczaniem predkosci
5xxx Master przy sprzezeniu czestotliwosciowym
Bxxx Slave na szynie czestotliwo$ciowe]
XXX Slave na kaskadzie czestotliwosciowe]
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Druga cyfra

Definiuje funkcje dodatkowa. Rozszerza ona funkcje podstawowa.

Konfiguracja C0005 Funkcja dodatkowa
x0xx Brak funkcji dodatkowej
x1xx Sterowanie hamulcem za posrednictwem wyjscia cyfrowego X5/A2
X9Xx Przy szybkim stopie caly zesp6t napedowy z kontrolg fazy (kata) zostaje doprowadzony do predkosci 0

Trzecia cyfra

Definiuje, czy zasilanie napigciem analogowych oraz cyfrowych wej$¢ sterujgcych ma sie odbywac wewnetrznie czy zewnetrznie.

Konfiguracja C0005 Napiecie zasilajace
XX0x Zewngtrzne
XX1x Wewnetrzne za posrednictwem zaciskdw X5/A1 X6/63

Czwarta cyfra

Definiuje interfejs urzadzenia do przekazywania okreslonych sygnatow sterujgcych (np. warto$¢ zadana obrotow).

Lenze

Konfiguracja C0005 Interfejs
xxx0 Zaciski sterujace
Xxx1 RS 232, RS 485 lub $wiatlowdd
Xxx3 INTERBUS lub PROFIBUS-DP
XXX5 magistrala systemowa (CAN)
Rada!

Najwazniejsze kody dotyczace parametryzacji konfiguracji podstawowych mozna znalez¢ w
programie Global Drive Control i klawiaturze w menu "Short Setup”.
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8.3

8.3.1

8.3.2

8-4

Konfiguracja
Tryby obstugi

Parametryzacja

Tryby obstugi

Wybierajac tryb obstugi ustala sie, za pomoca ktérego interfejsu nalezy parametryzowa¢ lub
sterowacé regulatorem napedu.

C0005 zawiera wstepnie zdefiniowane konfiguracje, przy pomocy ktérych bardzo prosto mozna
przestawic tryb obstugi.

Parametryzacja

Parametryzacje mozna przeprowadzi¢ przy pomocy jednego z nastepujacych modutéw:

e Modut komunikaciji
— 2102 (LECOM A/B/LI)
— 2111, 2113 (INTERBUS)
— 2131, 2133 (PROFIBUS)
— 2175 (CANopen/DeviceNet)

e Modut magistrali systemowej PC (CAN)
- 2173

Sterowanie

Regulator napedu mozna sterowa¢ za pomoca zaciskdw (X5 i X6), przez moduty magistrali
przemystowej na X1 lub za pomocg magistrali systemowej (X4). Mozliwe sg rowniez warianty
mieszane.

Na przyktad: C0005 = 1005

Konfiguracja taka odpowiada regulacji predkosci ze sterowaniem przez magistrale systemowg
(CAN).

Jesli za posrednictwem interfejsu majg by¢ sterowane jeszcze inne wejscia blokdw funkcyjnych, to
przeznaczonym do sterowania wejsciom nalezy

e przyporzadkowac w zaleznosci od stosowanych interfejsow najpierw "Obiekt sterowania”
(patrz instrukcja systemowa ):
— Wolne kody sterujace
przy sterowaniu przez LECOM A/B/LI (RS232, RS485 lub interfejs swiattowodowy) lub modut
obstugi.
— Obiekty AIF-Objekte
przy sterowaniu przy pomocy InterBus S lub Profibus DP.

— Obiekty CAN
przy sterowaniu przy pomocy magistrali systemowej.

e Nastepnie wejscia mogg by¢ sterowane przez kody lub wejscia obiektow poprzez interfejs.
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Tryby obstugi o T

Sterowanie

Na przyktad dla rozdzielenia sterowania na zaciski i na RS232:

Gtéwng wartoscig zadang predkosci obrotowej w konfiguracji C0005=1000 nalezy sterowac przez
LECOM A/B/LI. Wszystkie pozostate wejscia pozostajg sterowane przez zaciski.

1. Wybra¢ C0780 za pomoca LECOM:

— C0780 stanowi kod konfiguracyjny dla gtéwnej wartosci zadanej NSET-N w bloku funkcyjnym
"Przetwarzanie wartosci zadanych obrotow” (NSET).

2. Zmieniajac wartos¢ w C0780 przyporzadkowa¢ wolny kod sterujacy:
— Np. 19515 (kod sterujacy C0141).

Gtéwna warto$¢ zadana predkosci obrotowej sterowana jest teraz za pomocg C0141.
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o e Kontrole
Reakcje

8.4 Monitoring

Ro6zne funkcije kontrolne zabezpieczajg naped przed niedozwolonymi warunkami pracy.
Jesli funkcja kontrolna zadziata, to

e wyzwalana jest odpowienia reakcja chronigca naped (konfiguracja (LA 8-7)).

e uruchamia sie wyjscie cyfrowe, jesli przyporzadkowane jest ono do aktualnej reakcji.
e informacja o zaktéceniu wprowadzana jest do pamieci historii na miejsce 1. (2 9-4)

8.4.1 Reakcje

W zaleznos$ci od rodzaju zaktécenia w pracy, funkcja kontrolna moze wywota¢ jedng lub kilka
nastepujacych reakcji :

Reakcja Oddzialywanie na naped i na regulator napedu Wskazowki do tyczace zagrozen
TRIP * Zatacza wyjscia mocy U, V, W do stanu wysokiej rezystancji az do
(najwyzszy uzyskania TRIP-Reset.
priorytet) * Naped w biegu jatowym (bez sterowanial).

* Po TRIP-Reset naped przechodzi wedtug ustawionej rampy do swojej
wartoéci zadanej. (1 9-10)

Meldunek * Zatacza wyjscia mocy U, V, W do stanu wysokiej rezystancii, dopdki
meldunek jest aktywny.

* Meldunek Naped w biegu jatowym (bez sterowania!), dopdki meldunek
chwilowy jest aktywny. Naped uruchamia sig ponownie samoczynnie,
<05s Jesli meldunek zniknie, to naped przechodzi z gdy meldunek zniknie.

maksymalnym momentem do swojej warto$ci zadane;j.

* Meldunek Naped w biegu jatowym (z powodu wewnetrznej blokady!),
dtuzszy dopdki meldunek jest aktywny.
>05s Jezeli potrzeba nalezy ponownie uruchomi¢ program

pozycjonujacy.

Ostrzezenie ¢ Tylko wy$wietlenie komunikatu o zakidceniu w pracy @

¢ Naped pracuje ponownie w sposdb regulowany.

Poniewaz przy takich reakcjach nie ma kontroli
nad pracg napedu, moze nastapi¢ jego
zniszczenie.

Wyt * Brak reakcji na zaktocenia w pracy! Kontrola jest wytaczona.
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RYS. 8-1

RYS. 8-2

Lenze

Ustawianie reakcji

1. Nalezy kliknaé w polu dialogowym "Basic settings” na przycisk "Parametr menu”.

Konfiguracja

Kontrole
Ustawianie reakcji

2. Podwojnym kliknieciem wybra¢ menu "Dialog Diagnostics”.

Diagnose 9300

Antriebsdiagnose

Drehzahlistwert

Netzeinschaltzeit I

Betriebszeit I

aktueller Fehler

U motor

I motor

Fehler-Historie

Moment 0.0 no unit

!
!
!
|
Ug \_ 0.0 no unit
|
|
|

Eehlerspeicher-Reset

Kiihlkorpertemp. 0.0 no unit

Motortemperatur 0.0 no unit

Gerateauslastung 0.0 no unit
TRIP-Reset ‘ Hilfe

Qberwachungen

Pole dialogowe "Diagnoza 9300”

3. Klikng¢ na przycisk "Monitorings”.

Uberwachungskonfiguration 93xx

Code| | Text | Wert [Einheit +
053] 000 Konf.OH3 Trip L
20582 000 Konf. OH4 YWarnung

20584 000 Konf.OH? i

0585 000 Konf.OHS Aus

w0122 000 Temperatur fiir OH4 85°C

20121 000 Temperatur fiir OH? 150°C

A0586 000 Konf. 502 Trip

J0587 ) 000 Konf. 503 Aus

A0534) 000 Konf. 506 Trip

20581 000 Konf. EEr Trip

A0126) 000 Konf. CEO Ot

20591 000 Konf. CE1 Aus

A0592) 000 Konf. CEZ2 Aus

A0593 000 Konf. CE3 Aus

20357 001 CE1 Uberw. Zeit 3000 ms
0AE7 002 CER ka7 cit 00 ey

Hilfe

Pole dialogowe "Konfiguracja kontroli 93xx”

4. Klikng¢ na wybrang funkcje kontroli.

5. Wybra¢ mozliwa reakcje i potwierdzi¢ przy pomocy "Ok”.

Przeglad funkcji kontrolnych oraz mozliwosci ich ustawienia mozna znalez¢é w nastepnym rozdziale.
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8.4.3 Funkcje monitoringu
Przeglad zrodet usterki rozpoznawanych przez regulator napedu oraz odpowiednie reakcje.

Kod usterki |Znaczenie TRIP meldunek ostrzezenie Wyt Kod
CCR Blad systemu . - - - -
CEO Btad komunikacji AIF v - v . C0126
CE1 Btad komunikacji wejsciowych danych procesowych CAN-IN1 v - v . C0591

(kontrole czasu mozna ustawi¢ przy pomocy C0357/1)
ce2 Btad komunikacji wejsciowych danych procesowych CAN-IN2 v - v . C0592

(kontrole czasu mozna ustawi¢ przy pomocy C0357/2)
CE3 Btad komunikacji wejsciowych danych procesowych CAN-IN3 v - v . C0593

(kontrole czasu mozna ustawi¢ przy pomocy C0357/3)
CE4 Stan BUS-OFF (wystapito kilka btedow w komunikacji) v - v . C0595
EEr Zewnetrzny biad . 4 v v C0581
H05, HO7 Wewnetrzne zakidcenie . - - - -
H10 Btad czujnika temperatury radiatora . - v v C0588
H11 Blad czujnika temperatury wewnatrz urzadzenia . - v v
LP1 System wykrywania braku fazy w silniku (blok funkcyjny v - v . C0597

nalezy wprowadzi¢ do C0465)
LU Za niskie napiecie zasilania - . -
NMAX Przekroczone maksymalne obroty (C0596) . - - -
nErr Kontrola obrotow v v v . C0576
0C1 Zwarcie . - -
0C2 Doziemienie . - -
0C5 Przecigzenie | x t . - -
OH Temperatura radiatora 1 (max. dopuszczalna, stata) . - - -
OH3 Temperatura silnika 1 (max. dopuszczalna, stata) . - v C0583
OH4 Temperatura radiatora 2 (regulowana; C0122) - - . v C0582
OH7 Temperatura silnika 2 (regulowana; kod: C0121) - - . v C0584
OH8 Temperatura silnika (stata) przez wejécia T1/T2 v - v* . C0585
ou Za wysokie napiecie w obwodzie posrednim - . -
P01 Wytacznik kraficowy ujemny = LOW v - C1285/1
P02 Wytacznik krancowy dodatni = LOW v - - C1285/2
P03 Btad nadgzania > C0255 4 - . v C0589
P04 Przekroczona granica potozenia w kierunku ujemnym 4 - C1285/3
P05 Przekroczona granica potozenia w kierunku dodatnim 4 - C1285/4
P06 Brak punktu odniesienia (homing) 4 - C12871
P07 Ustawienie parametréw dla trybu absolutnego 4 - C129111
P08 aktualny offset poza zakresem 4 - C1291/2
P09 niedopuszczalne programowanie v - C1291/3
P12 Przekroczony zakres enkodera v - - - C1288/1
P13 Nadpisanie kata . - v v C0590
P14 1. blad nadgzania POS > C1218/1 v - v v C1286/1
P15 2. blad nadazania POS > C1218/2 v - v ° C1286/2
P16 Btad sync v - v v C1290/1
P17 Btad w TP-Control v - v v C1289/1
P18 Wewnetrzne ograniczenie v - . v C1289/2
8-8 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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Funkcje monitoringu
Kod usterki |Znaczenie TRIP meldunek ostrzezenie Wyt. Kod
PEr Btad programu . - -
Pl Zaktocenie podczas inicjalizacji . - -
PRO Btad w zestawach parametrow o - -
Pr1 Btad w zestawie parametréw 1 o - - -
Sd2 Btad resolwera . v+ 4 C0586
Sd3 Btad enkodera na X9 PIN 8 v v+ . C0587
Sd5 Btad wejscia pradowego na X6/1 X6/2 (C0034 = 1) v v . C0598
Sd6 Btad czujnika temperatury silnika (X7 lub X8) . 4 v C0594
Sd7 Btad enkodera absolutnego na X8 v - . C0025
Sd8 Btad enkodera SinCos v - . C0580
. Ustawienia fabryczne
v Mozliwe
- Nie mozliwe
v Mozliwe, lecz moze spowodowaé uszkodzenie napedu, jesli zaktdcenie nie zostanie odpowiednio predko
usuniete
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 8-9
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Wyswietlanie bfedu za posrednictwem wyjscia cyfrowego

Wyswietlanie btedu za posrednictwem wyjscia cyfrowego

Sygnalizacje btedéw TRIP, meldunkéw i ostrzezen mozna przyporzadkowa¢ do wyjs¢ cyfrowych w
bloku funkcyjnym DIGOUT (np. do zaciskow X5/A1...X5/A4).

Pojedyncze wyswietlenie TRIP lub meldunku lub ostrzezenia (meldunek pojedynczy):

1. Na poziomie koddw, za posrednictwem C0117 i subkodu wybra¢ wyjscie cyfrowe.

2. Przyporzadkowa¢ TRIP lub meldunek lub ostrzezenie na poziomie parametrow.

Wspolne wyswietlenie TRIP lub meldunku lub ostrzezenia (meldunek zbiorczy):
1. Przyporzadkowac TRIP, meldunek i ostrzezenie do jednego bloku funkcyjnego OR.
2. Na poziomie kodow, za posrednictwem C0117 i subkodu wybra¢ wyjscie cyfrowe.

3. Przyporzadkowa¢ wyjscie bloku funkcyjnego OR na poziomie parametrow.

Pojedyncze wyswietlenie funkcji kontrolnych:
1. Na poziomie kodéw, za posrednictwem C0117 i subkodu wybra¢ wyjscie cyfrowe.
2. Przyporzadkowac funkcje kontrolng (np. MONIT-OH7).
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Wyszukiwanie usterek

9 Wyszukiwanie usterek i usuwanie zaktécen

e Woystapienie zaktdcenia w pracy urzagdzenia mozna szybko rozpoznaé na klawiaturze lub
dzieki informacjom statusowym.

e Btad mozna przeanalizowaé przy pomocy
— pamieci historii w Global Drive Control (GDC) (&2 9-3) lub
— na klawiaturze XT (X 7-10)
— oraz w tabeli “Komunikaty o btedach”. (&1 9-6)

e Tabela “Komunikaty o btedach” podaje rowniez wskazoéwki dotyczace sposobu usuniecia
btedu.

9.1 Wyszukiwanie usterek

Na regulatorze napedu

Dwie diody LED na przedniej sciance urzadzenia podajg informacje dotyczaca stanu urzadzenia.

LED zielona LED czerwona Przyczyna Kontrola

] m} Regulator odblokowany; brak zakidcenia

* m} Blokada regulatora, blokada zataczenia C0183; ew. C0168/1
] * Fail C0168/1

] * Ostrzezenie, Fail-QSP C0168/1

N zat 0 : wyt * :miga

Wyswietlacz w Global-Drive-Control

W menu parametrow GDC nalezy dwa razy klikng¢ na ”"Dialog Diagnostic” w celu otwarcia pola
dialogowego Diagnoza 9300 .

e Pole dialogowe Diagnoza 9300 podaje informacje dotyczaca stanu urzadzenia:

Diagnose 9300 [ <]

Tnlnehsdlagnose MNetzeinschaltzeit

aktueller Fehler
U maotar | | |

Drehzahlistwert |

| | B
matar Fehler-Historie

Moment 0.0 no unit

Ug 0.0 no unit ]

Kihlkorpertemp. 0.0 no unit |

Motortemperatur 0.0 no unit |

Gerateauslastung 0.0 no unit ‘ ‘
TRIP-Reset ‘ ‘ Hilfe ‘ ‘ Uiberwachungen ‘ |
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Wyszukiwanie usterek

Na module obstugi

Meldunki statusow na wyswietlaczu podaja informacje dotyczaca stanu urzadzenia.

wyswietlacz stan urzadzenia Kontrola
RDY Regulator napedu gotéw do pracy, regulator mozna zablokowaé C0183, C0168/1
IMP Impulsy w cze$ci mocy zablokowane C0183, C0168/1
Imax Osiagniety max. prad
Mmax Osiagnigty max. moment obrotowy
Fail zaktécenie przez TRIP, meldunek, Fail-QSP lub ostrzezenie C0183, C0168/1
Wyswietlenie za pomoca LECOM stowo statusu C0150
bit Znaczenie
0 FREI O konfigurowalny
1 IMP (blokada impulséw)
0 = impulsy dla czesci mocy odblokowane
1= impulsy dla czeci mocy zablokowane
2 FREI 2 konfigurowalny
3 FREI 3 konfigurowalny
4 FREI 4 konfigurowalny
5 FREI 5 konfigurowalny
6 fq = 0 (warto$¢ aktualna obrotéw = 0) 0=[n=0]
1=[n=0]
7 CINH (blokada regulatora) 0 = bez blokady regulatora
1 = blokada regulatora
hex bin
0 0000 Inicjalizacja urzadzenia
2 0010 blokada zatgczenia
3 0011 Praca zablokowana (blokada regulatora)
8-11 stan urzadzenia 6 0110 Paca odblokowana
7 0111 Meldunek aktywny
8 1000 zaktocenie aktywne
9 1001 Power Off
a 1010 Fail-QSP
12 Ostrzezenie 0 = brak ostrzezenia
1 = ostrzezenie
13 Meldunek 0 = brak meldunku
1 = meldunek
14 FREI 14 swobodne powigzanie
15 FREI 15 swobodne powigzanie
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Analiza zaktocen przy pomocy pamieci historii

Analiza zaktécen przy pomocy pamieci historii

e Umozliwia przeprowadzenie analizy zakiécen w pracy.
e Komunikaty o btedach zapisywane sg w kolejnosci ich wystapienia.

Podwajne klikniecie w menu parametrow GDC na "Dialog Diagnostics”, aby otworzy¢ pole dialogowe
Diagnoza 9300 .

Diagnose 9300 [ <]
Tnlnehsdlagnose MNetzeinschaltzeit
Drehzahlistwert |
aktueller Fehler
U motor | | |
I mator | Fehler-Historie
Moment 0.0 ha unit PamIQé historii
Ug 0.0 no unit
Kiihlkorpertemp. 0.0 na unit
Motortemperatur 0.0 no unit
Gerateauslastung 0.0 no unit ‘ ‘

TRIP-Reset ‘ ‘ Hilfe ‘ ‘ Uiberwachungen ‘

EDBVS9332S pl 4.0 9-3




9.2.1

9.2.2

Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Analiza zaktocen przy pomocy pamieci historii

Struktura pamieci historii

@
@
®

Pamie¢ historii posiada mozliwo$¢ zapamietania do 8 zdarzen. Pola pod "historig btedow”
pokazujg zdarzenia od 2 do 7.

Pola pod "aktualny btad” pokazujg zdarzenie 1. Zawiera ono informacje dotyczacq aktywnego

zaktécenia.

— Wopis do zdarzenia 2 odbywa sie dopiero po skasowaniu aktualnego zaktécenia lub jego
zniknieciu. Wpis ten eliminuje ostatni btgd pamieci historii i nie da sie go juz wiecej odczytac.

Pamiec¢ historii zawiera trzy informacje dotyczace kazdego zaktdcenia, ktére wystapito:

aktueller Fehler

Fehler-Historie

@ @ ®

Rozpoznawanie zaktdcen i reakcja
Czas zaktécenia
llo$¢ zaktécen

Ponizsza tabela zawiera przyporzadkowanie informacji do kodow.

Kod i informacja do wywotania Zdarzenie z

C0168 C0169 C0170 Subkod

Rozpoznawanie zaktdcen i
reakcja

1 Aktywne zaki6cenie

Zdarzenie z historii 1

Zdarzenie z historii 2

Czestotliwo$¢ wystapien Zdarzenie z historii 3

Czas ostatniego wystapienia

bezposrednio po sobie Zdarzenie z historii 4

Zdarzenie z historii 5

Zdarzenie z historii 6

D[NV B [WIN

Zdarzenie z historii 7

Praca z pamiecia historii

Diagnose 9300 [ <]

Tnlnehsdlagnose Netzeinschaltzeit

aktueller Fehler

Drehzahlistwert |

U motor | | |

I mator | Fehler-Historie

Moment 0.0 no urit

Ug 0.0 no urit ® @ @
Kiihlkorpertemp. 0.0 no unit

Motortemperatur 0.0 na unit

Gerateauslastung 0.0 no urit ‘

@—’— TRIP-Reset ‘ ‘ Hilfe ‘ ‘ Uberwachungen ‘ |

EDBVS9332S pl 4.0 Lenze




Lenze

Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Analiza zaktocen przy pomocy pamieci historii

Rozpoznawanie zakidcen i reakcja ©®
e Zawiera rozpoznane zakitdcenia i wywotang tym zaktoceniem reakcje.
—np. "OH3 TRIP”

— Dla magistrali przemystowej komunikaty o btedach wykazywane sg przy pomocy numeru
btedu. (2 9-6, kolumna 2)

]
1 Wskazoéwkal!
e W przypadku wystgpienia w tym samym czasie zaktdcen z réznymi reakcjami:

— W pamieci wprowadzone jest tylko to zaktdcenie, ktérego reakcja posiada
najwyzszy priorytet (priorytet = TRIP — meldunek — FAIL-QSP —
Ostrzezenie).

e W przypadku wystgpienia w tym samym czasie zaktdcen z identycznymi
reakcjami (np. 2 meldunki):

— W pamieci wprowadzone jest tylko to zaktdcenie, ktére wystapito jako pierwsze.

Czas @
e Zawiera czas, w ktérym wystapity zaktocenia.
— np. "1234567 s”

— Czas odniesienia to czas, w ktérym napiecie zasilania byto zataczone (patrz pole dialogowe
Diagnoza 9300, pole w prawym gérnym rogu)

O
1 Wskazéwka!

Jesli to samo zaktécenie wystepuije kilka razy bezposrednio po sobie, to w pamieci
wprowadzony jest tylko czas ostatniego wystapienia zaktocenia.

llos¢ ®

e Zawiera liczbe, ktéra pokazuje ilos¢ wystgpien tego samego btedu bezposrednio po sobie. W
pamieci wprowadzony jest tylko czas ostatniego wystapienia zaktdcenia.

skasowac zaktécenie @

e Nalezy klikng¢ na pole TRIP-Reset, w celu skasowania zaktdcenia.

Kasowanie pamieci historii ®
o Wykonanie tej funkciji jest mozliwe tylko wtedy, jesli nie wystepuje zadne aktywne zaktdcenie.

e Nalezy klikng¢ na pole Pamie¢ btedow-Reset, w celu skasowania pamigci historii.
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Komunikaty o btedach

Rada!

W przypadku rozpoznawania btedéw za pomoca magistrali przemystowej (C0168/x) przedstawienie
komunikatu o btedzie nastepuje przy pomocy numeru btedu w kolumnie 2 tabeli.

Kod Numer biedu Zaktocenie Przyczyna S Ponownie przekaza¢ dane poséb usuniecia
blgdu x=0:TRIP
x = 1: Meldunek
x = 2: Ostrzezenie
Brak zakidcenia - -
CCr x071 Btad systemu Intensywne oddziatywanie zakidcajace na Zamontowa¢ ekranowane przewody sterujace
przewodach sterujgcych W przyp. serwo CAM 9300:
W przyp. serwo CAM 9300: Zredukowac liczbe punktéw do max. 2 na ms)
Wybér za wielu punktéw
Zapetlenie masy lub uziemienia w okablowaniu Skontrolowa¢ okablowanie uziemienia
CDA x220 Btad danych Podjeto prébe przejecia btednych danych. Ponownie przekaza¢ dane
x221 Ostrzezenie przed Suma kontrolna przekazywanych danych jest Ponownie przekaza¢ danei sprawdzic.
btednymi danymi nieprawidtowa.
CEO x061 Btad w komunikacji Zakidcenie przy przekazywaniu polecen sterujacych | Mocno wiozy¢ modut automatyzacji, ew. przykreci¢
za pomocy interfejsu automatyzacji X1
CE1 x062 Btad komunikacji Obiekt CAN_IN_1 odbiera btedne dane lub ® Sprawdzi¢ przewod w X4
wejsciowych danych komunikacja jest przerwana ¢ Skontrolowa¢ nadajnik
procesowych CAN_IN_1 * Ew. podwyzszyé czas kontroli w C0357/1
CE2 x063 Btad komunikacji Obiekt CAN_IN_2 odbiera btedne dane lub ® Sprawdzi¢ przewod w X4
wejsciowych danych komunikacja jest przerwana * skontrolowa¢ nadajnik
procesowych CAN_IN_2 * ew. podwyzszy¢ czas kontroli w C0357/2
CE3 x064 Btad komunikacji Obiekt CAN_IN_3 odbiera btedne dane lub ® Sprawdzi¢ przewod w X4
wejsciowch danych komunikacja jest przerwana * skontrolowa¢ nadajnik
procesowych CAN_IN_3 * ew. podwyzszy¢ czas kontroli w C0357/3
CE4 X065 Stan magistrali OFF Regulator napedu otrzymat za po$rednictwem ® Sprawdzi¢ okablowanie:
magistrali systemowej X4 za duzo btednych * Sprawdzi¢ terminator magistrali (jesli wystepuje)
telegramow i odtgczyt sig od magsitrali * Sprawdzié ekranowanie przewodow
® Sprawdzi¢ potaczenie uziemienia
® Sprawdzi¢ obcigzenie magistrali:
* Zmniejszy¢ predkos¢ transmisji (zwréci¢ uwage
na diugos¢ przewodow)
EEr x091 Zewngtrzny biad Uaktywnione zostato cyfrowe wejscie Skontrolowaé zewnetrzny czujnik
(TRIP-Set) przyporzadkowane do funkcji TRIP-Set
HO05 x105 Wewnetrzne zakidcenie Niezbedna konsultacja z Lenze
HO7 x107 Nieprawidtowa cze$é Podczas inicjalizacji regulatora napedu zostata Niezbedna konsultacja z Lenze
zasilajgca rozpoznana nieprawidtowa cze$¢ zasilajgca
H10 x110 Btad czujnika Czujnik temperatury radiatora melduje Niezbedna konsultacja z Lenze
temperatury radiatora niezdefiniowane wartosci
H11 x111 Btad czujnika Czujnik temperatury wewnatrz obudowymelduje Niezbedna konsultacja z Lenze
temperatury wewnatrz niezdefiniowane wartosci
obudowy
LP1 x032 Brak fazy silnika Przerwa w jedne;j z faz doprowadzajacych prad do | Sprawdzi¢ silnik
silnika * Sprawdzi¢ przewody zasilajace
Graniczny prad jest ustawiony za wysoko Przy pomocy C0599 ustawi¢ nizszy prad graniczny
Ta kontrola nie jest przeznaczona do: Deaktywowa¢ kontrole przy pomocy C0597= 3
* synchronicznych serwo-silnikow
® przy czestotliwosciach pola > 480 Hz
LU x030 Za niskie napiecie Napigcie obwodu po$redniego nizsze niz warto$¢ ® Sprawdzi¢ napiecia zasilania
ustalona przez C0173 * Sprawdzi¢ modut zasilajacy
Nmax x200 Przekroczona max. Zbyt duze obcigzenie aktywne (np. podnosnika). Sprawdzi¢ dobor napedu
predkos¢ urzgdzenia Naped nie jest kontrolowany pod wzgledem Ew. podwyzszy¢ graniczny moment.
(C0596) predkosci, za niski moment obrotowy.
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Komunikaty o btedach

Kod Numer biedu Zaktocenie Przyczyna S Ponownie przekaza¢ dane posob usuniecia
blgdu x=0: TRIP
x = 1: Meldunek
x = 2: Ostrzezenie
0C1 x011 Zwarcie Zwarcie. Odnalez¢ przyczyne zwarcia; sprawdzi¢ przewdd.
Za wysoki pojemnosciowy prad fadowania przewodu |Zastosowaé przewdd silnika krétszy lub o mniejszej
silnika pojemnosci.
(0107 x012 Doziemienie Jedna z faz silnika ma doziemienie. ¢ Sprawdzi¢ silnik
® Sprawdzi¢ przewody zasilajace
Za wysoki pojemnosciowy prad fadowania przewodu |Zastosowaé przewdd silnika krétszy lub o mniejszej
silnika pojemnosci.
0C5 x015 Przecigzenie | x t Czeste lub za dtugie przyspieszanie z przetezeniem. | Sprawdzi¢ dobor napedu
State przecigzenie z Igjn. > 1,05 % Iy
OH x050 Temperatura radiatora Temperatura otoczenia Ty > 40 °C lub 50 °C. * Ochfodzi¢ regulator napedu i zapewni¢ lepszg
jest wyzsza od wartosci wentylacje
na state wprowadzonej * Skontrolowaé temperature otoczenia w szafie
do regulatora napedu. rozdzielczej.
Radiator silnie zanieczyszczony Wyczysci¢ radiator
Nieprawidfowa pozycja montazowa. Zmieni¢ pozycje montazowa.
OH3 ") x053 Temperatura silnika jest | Silnik za goracy wskutek niedopuszczalnie wysokich | Sprawdzi¢ dobdr napedu
wyzsza niz warto$¢ na pradéw lub czestych i zbyt diugich przyspieszen
state wprowadzona do - - -
regulator napedu. Nie podiaczony PTC Podtaczy¢ PTC lub wytgczy¢ kontrolg (C0583=3).
OH4 x054 Temperatura radiatora Temperatura otoczenia Ty > 40 °C lub 50 °C. * Ochfodzi¢ regulator napedu i zapewni¢ lepszg
jest wyzsza niz warto$¢ wentylacje
wprowadzona w C0122. * Skontrolowaé temperature otoczenia w szafie
rozdzielczej.
Radiator silnie zanieczyszczony Wyczysci¢ radiator
Nieprawidfowa pozycja montazowa. Zmieni¢ pozycje montazowa.
W C0122 wprowadzono za niskg warto$¢. Wprowadzi¢ wyzszg wartos¢.
OH7 1) x057 Temperatura silnika jest | Silnik za goracy wskutek niedopuszczalnie wysokich | Sprawdzi¢ dobdr napedu
wyzsza jak warto$¢ pradéw lub czestych i zbyt diugich przyspieszen
wprowadzona w C0121. [\je podigczony PTC Podiaczy¢ PTC lub wylaczyé kontrole (C0584=3).
W C0121 wprowadzono za niskg warto$¢. Wprowadzi¢ wyzszg wartos¢.
OH8 x058 PTC na zaciskach T1, T2 | Silnik za goracy wskutek niedopuszczalnie wysokich | Sprawdzi¢ dobdr napedu
pokazuje za wyspkq pradéw lub czestych i zbyt diugich przyspieszen
temperature silnika. Zaciski T1, T2 nie s podigczone. Podtgczyé PTC lub przetacznik termiczny lub
odtaczy¢ kontrole (C0585=3).
ou x020 Za wysokie napiecie Za wysoka energia hamowania (napiecie obwodu Zastosowa¢ modut hamujacy lub modut odzyskiwania
posredniego wyzsze jak ustawione w C0173). energii.
P01 x151 Wytacznik kraficowy Wytacznik kraficowy ujemny zostat osiggniety. ¢ Nastawi¢ naped w dodatnim kierunku
ujemny * Sprawdzi¢ podigczenie zaciskow X5/E2.
P02 x152 Wytacznik kraficowy Wytacznik kraicowy dodatni zostat osiggniety. ¢ Nastawi¢ naped w ujemnym kierunku
dodatni * Sprawdzi¢ poditgczenie zaciskow X5/E1.
P03 x153 Btad nadazania Réznica kata pomiedzy pozycjg zadang a aktualng  |®  Przy pomocy C0255 zwigkszy¢ granice btedu
jest wyzsza jak wprowadzona w C0255 granica btedu propagowanego
nadazania. * wytaczy¢ ew. kontrole (C0589 = 3).
Naped nie nadaza za czestotliwoscig wiodacq Sprawdzi¢ dobdr napedu
(graniczny Imax)-
P04 x154 Ujemna granica Ujemna granica potozenia zostata przekroczona Przed ponownym uruchomieniem nalezy odnalez¢
potozenia (C1224). przyczyne przekroczenia granicy (np. "btedne”
docelowe potozenie, uruchomié funkcje warto$¢
potozenia) i ew. dopasowaé ujemna warto$¢
graniczng (C1224).
P05 x155 Dodatnia granica Dodatnia granica potozenia (C1223) zostata Przed ponownym uruchomieniem nalezy odnalez¢
potozenia przekroczona. przyczyne przekroczenia (np. "btedne” docelowe
potozenie, uruchomi¢ funkcje warto$¢ potozenia) i
ew. dopasowac dodatnig warto$¢ graniczng (C1223).
P06 x156 Brak punktu odniesienia | Punkt odniesienia nie znany. Przy bezwzglednym Przed ponownym uruchomieniem programu nalezy

pozycjonowaniu, przed pierwszym pozycjonowaniem
nie zostat przeprowadzony "homig” (referencyjny).

wykonac nastepujace funkcje:

* Reczny "homig”.

* Uruchomi¢ w programie tryb "homig”
(referencyjny).

* Ustawi¢ punkt odniesienia (referencyjny).

Lenze
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen

Komunikaty o btedach
Kod Numer biedu Zaktocenie Przyczyna S Ponownie przekaza¢ dane posoéb usuniecia
blgdu x=0:TRIP
x = 1: Meldunek
x = 2: Ostrzezenie
P07 x157 PS tryb absolutny Wykonany zostat absolutny PS (C1311) podczas Przed ponownym uruchomieniem programu nalezy
zamiast trybu pozycjonowania relatywnego (tryb pozycjonowania | wykona¢ nastepujace funkcje:
relatywnego. C1210). *  Zmienic absolutny PS na relatywny PS.
® Przetaczyé tryb pozycjonowania.
P08 x158 Aktualny offset poza Aktualny offset (C1226) poza granicami potozenia. | Ew. dopasowac wartosci graniczne lub sprawdzi¢
zakresem Btad w funkcji programu "Ustawi¢ warto$¢ pozycji”. | funkcje programu "Ustawi¢ warto$¢ pozycji”.
P09 x159 Niedopuszczalne Niedopuszczalne programowanie Skontrolowaé program pozycjonowania:
programowanie * Po PS z predkoscig koricowa musi nastapi¢ PS z
pozycjonowaniem; czekanie na wejscie jest
niedozwolone.
P12 x162 Zakres enkodera Przekroczony zostat zakres enkodera absolutnego. |®  Cofna¢ naped w trybie recznym.
* Sprawdzi¢ wartosci graniczne pozycji i ustawienie
enkodera.

* Enkoder absolutny powinien by¢ zamontowany w
taki sposab, aby jego warto$¢ nie byta
przekraczana w catym zakresie pracy.

P13 x163 Nadpisanie kata * Osiagnigte ograniczenie regulatora kata ¢ QOdblokowaé naped
* Naped nie nadgza za czestoltiwoscig wiodaca ® Sprawdzi¢ dobér napedu
(graniczny Imax)-

P14 x164 1. Btad nadgzania Naped nie nadaza za wartosciami zadanymi. Biad * Podwyzszy¢ graniczny prad C0022 (przestrzega¢
nadazania jest wyzszy jak warto$¢ graniczna w max. prad silnika).
C1218/1. ® Zmniejszy¢ przyspieszenie.

® Sprawdzi¢ dobér napedu
* Podwyzszy¢ warto$¢ graniczng w C1218.

P15 x165 2. Btad nadazania Naped nie nadaza za wartosciami zadanymi. Biad * Podwyzszy¢ graniczny prad C0022 (przestrzega¢
nadazania jest wyzszy jak warto$¢ graniczna w max. prad silnika).
C1218/2. ® Zmniejszy¢ przyspieszenie.

® Sprawdzi¢ dobér napedu
* Podwyzszy¢ warto$¢ graniczng w C1218.

P16 x166 Bfad transmisji telegramu | Telegram sync z mastera (SPS) jest poza wzorcem | Ustawi¢ C1121 (sync cycle) na cykl nadawania
sync do magistrali czasowym." mastera (SPS).
systemowej. Telegram sync z mastera (SPS) nie dochodzi.” * Sprawdzi¢ kanat komunikacji.

* Sprawdzi¢ predkos¢ transmisji, adres urzadzenia.
Za szybko nastepuje odblokowanie regulatora (RFR). | Odblokowaé regulator z opdznieniem. Niezbedna
zwioka zalezy od odstepow czasu pomigdzy
telegramami sync.

* C0362 pokazuje czas pomigdzy 2 telegramami sync na (C0362 = 0, komunikacja przerwana).

P17 x167 Btad w TP control Jednoczesne uzycie wejscia TP przez rézne bloki Skonfigurowaé inne wejscie TP dla FB POS (nie
funkcyjne (np. FB DFSET i POS). Wystepuije konflikt. | mozliwe dla DFSET lub za pomocg C0580 wytaczy¢
kontrole.
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Komunikaty o btedach

Kod Numer biedu Zaktocenie Przyczyna S Ponownie przekaza¢ dane posob usuniecia
blgdu x=0: TRIP
x = 1: Meldunek
x = 2: Ostrzezenie
P18 x168 Wewnetrzne Danych uzyskanych przez wyliczenia serwo-regulatora pozycjonujacego 9300 nie mozna dowolnie zmieniaé.
ograniczenie W przypadku przekroczenia lub nie osiggnigcia wewnetrznych wartosci granicznych pojawi sie ostrzezenie
“P18” a wprowadzona warto$¢ zostanie ograniczona do minimum lub maksimum.
C1298 = 1: Sprawdzi¢ dane w C1202-4, C1207/1, C1207/2. Ew.
Ujemna warto$¢ graniczna potozenia w C1223 przy pomocy C1220/10 odczyta¢ wartos¢
znajduje si¢ poza mozliwym zakresem czyli zredukowang w wyniku btedu a nastegpnie nadpisa¢
1= (C1223 x C1205) < 1,07E9 inc warto$¢ wprowadzong do C1223.
C1298 =2: Sprawdzi¢ dane w C1202-4, C1207/1, C1207/2. Ew.
Dodatnia warto$¢ graniczna potozenia w C1224 przy pomocy C1220/11 odczyta¢ warto$¢
znajduje si¢ poza mozliwym zakresem czyli zredukowang w wyniku btedu a nastegpnie nadpisa¢
1 = (C1224 x C1205) < 1,07E9 inc warto$¢ wprowadzong do C1224.
C1298 =3: Sprawdzi¢ dane w C0011, C1202-4, C1207/1,
Maksymalna predko$¢ viax W C1240 znajduje sie C1207/2. Ew. przy pomocy C1220/12 odczyta¢
poza mozliwym zakresem czyli warto$¢ zredukowang w wyniku zaktocenia a tym
1 = (C1240 x C1205 x 16,384) < 2,14E9 inc lub samym nadpisa¢ warto$¢ wprowadzong do C1240
Vimax Nie C1240 / C1204 x 60 < 1,5 X npyax lub
dopasowac wartos¢ w C1240 do C0011.
C1298 = 4: Sprawdzi¢ dane w C1202-4, C1207/1, C1207/2. Ew.
Maksymalne przyspieszenie amay W C1250 znajduje | przy pomocy C1220/13 odczyta¢ wartos¢
sie poza mozliwym zakresem zredukowang w wyniku zaktécenia a tym samym
czyli1 < (C1250 x C1205 x 16,384 / 1000) nadpisa¢ warto$¢ wprowadzong do C1250.
< 2,8634E7 inc
C1298 =5: Sprawdzi¢ dane w C0011, C1207/1, C1207/2.
Przekroczony zostat wewnetrzny zakres dla
normalizacji predko$ci. Obowigzujacy zakres:
1<(C0011 x C1207/1 / C1207/2 x 65536 / 60000)
< 32767
P21 x171 Btad nadgzania RC Réznica kata pomiedzy pozycjg zadang a aktualng | Przy pomocy C1328 rozszerzy¢ granice btedu
jest wyzsza niz wprowadzona w C1328 granica bledu | nadgzania. Ew. wytaczy¢ kontrolg (C1329 = 3).
nadazania.
Naped nie nadaza za czestoltiwoscia kierujacq Sprawdzi¢ dobdr napedu.
(graniczny lmax)-
PEr x074 Btad programu W pracy programu zostat stwierdzony btad. Regulator napedu z zestawem danych (na dyskietce)
wystac¢ do Lenze.
Pl x079 Btad inicjalizacji * Podczas przesytania zestawu parametréw Skorygowac zestaw parametrow.
pomigdzy regulatorami napgdu zostat stwierdzony
btad
® Zestaw parametrow nie pasuje do regulatora
napedu.
PRO x075 Btad zestawu Btad podczas tadowania zestawu parametrow. * \Wprowadzi¢ zadane parametry i zapisa¢ w
Pr1 x072 parametrow UWAGA: €0003.
Automatycznie fadowane sa ustawienia fabryczne. | ® Przy PRO nalezy dodatkowo odtgczy¢ zasilanie.
Sd2 x082 Btad resolwera Uszkodzenie przewodu resolwera. * Skontrolowaé przewdd resolwera pod katem
ciggtosci przewodu.
¢ Skontrolowa¢ resolwer.
* Lub wylgczy¢ kontrole (C0586 = 3).
Sd3 x083 Biad enkodera na X9/8 | Przerwany przewod. Skontrolowa¢ przewdd pod katem ciagtosci
przewodu.
Wejscie X9 PIN 8 nie podtaczone. Podtaczy¢ wejscie X9 PIN 8 z 5V lub wytaczy¢
kontrole (C0587 = 3).
sd5 x085 Btad wejscia pradowego | Prad wejciowy na X6/1, X6/2 < 2mA. ¢ Skontrolowa¢ przewdd pod katem ciggtosci
przewodu.
® Sprawdzi¢ zrédio pradu wejsciowego.
Sd6 x086 Btad czujnika Czujnik temperatury silnika w X7 lub X8 zgtasza Sprawdzi¢ jakos$¢ potaczenia czujnika.
temperatury silnika niezdefiniowane wartosci. wylaczy¢ ew. kontrole przy pomocy C0594 = 3.
Sd7 x087 Btad enkodera Enkoder absolutny z interfejsem RS485 nie wysyta | Sprawdzi¢ potaczenie zasilania.

danych.

Sprawdzi¢ enkoder.
Sprawawdzi¢ napiecie zasilajace C0421.

Podtaczony enkoder nie jest firmy Stegmann.

)

Lenze

Kontrola temperatury przez resolwer lub enkoder (inkrementalny)
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Wyszukiwanie usterek i usuwanie zakfocen
Kasowanie komunikatow o bfedach

9.4 Kasowanie komunikatow o btedach

Reakcja na
zaklocenie w pracy

Srodki do ponownego uruchomienia Wskazoéwki dotyczace zagrozen

TRIP

* Po usunieciu zaktocenia, ponowne uruchomienie napedu mozliwe jest dopiero po
resecie. °
* Zresetowac TRIP przez: 1
— Global-Drive-Control: W polu "Diagnoza 9300” klikna¢ na pole "TRIP-Reset’. Jesli zrodio TRIP jest nadal aktywne, to danego
(2 9-4, “Praca z pamiecig historii”) TRIPa nie da sie skasowac.
— Klawiatura XT: nacisna¢ €% . Nastepnie nacisna¢ G, aby odlokowac regulator
napedu.
— Modut magistrali przemystowej: wprowadzi¢ C0043 = 0
— Stowo sterujgce C0135
— Zacisk X5/E5 (ustawienia fabryczne) lub “DCTRL-TRIP-RESET”
- Stowo sterujace AIF
- Magistrala systemowa (CAN)

Meldunek * Po usunieciu zaktocenia meldunek zostaje automatycznie skasowany.
Naped uruchamia si¢ ponownie samoczynnie, gdy
meldunek ten zniknie.
Ostrzezenie * Po usunieciu zaktocenia ostrzezenie zostaje automatycznie skasowane.
9-10 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze




10

Przykfady zastosowan

Przyktady zastosowan

Dla czesto wystepujacych aplikacji wewnetrzng strukture przetwarzania sygnatéw zapisano w
podstawowych konfiguracjach.

e Mozna wybra¢ podstawowe konfiguracje przy pomocy C0005, uaktywnic je i przy pomocy kilku
krokow dostosowac do potrzeb uzytkownika (Short Setup). ((2 8-2)

e Ustawienie danych silnika i dopasowanie sterowania silnika w zalezno$ci od konfiguracji
opisane jest w rozdziale “Uruchamianie”. (1 5-1)

Lenze

Konfiguracja Funkcja podstawowa

XXX Regulacja predkosci [ 10-2
4xxx Regulacja momentu z ograniczaniem predkosci [ 10-5
Bxxx Master przy sprzezeniu czestotliwosciowym o 10-7
Bxxx Slave na szynie czgstotliwosciowej £ 10-10
7XXX Slave w kaskadzie czestotliwosciowej L 10-12
Rada!

W GDC i w module obstugi w menu “Short setup” mozna znalez¢ najwazniejsze kody dotyczace
konfiguracji podstawowych.

EDBVS9332S pl 4.0
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10.1

Przykfady zastosowan
Regulacja predkosci (C0005 = 1000)

Regulacja predkosci (C0005 = 1000)

10-2

Rada!

Najwazniejsze ustawienia mozna znalez¢ w menu: "Short Setup / Speed mode” na klawiaturze XT

lub w menu "Short Setup / Speed mode” w Global Drive Control.

Wprowadzenie typu silnika (zawiera wszystkie dane z tabliczki znamionowej silnika)

Woprowadzi¢ C0173 XXX graniczne UG (napiecie zasilania)

Recznie wprowadzi¢ C0086 000 dane silnika

Wprowadzenie maksymalnego pradu silnika
Ustali¢ C0022 xxxA Imax

Wprowadzenie konfiguracji regulatora
Wybra¢ C0005 1000 regulacja predkosci
Wprowadzi¢ C0025 XXX system sprzezenia zwrotnego

Wartos¢ zadana predkosci obrotowej-ustawienia
Ustali¢ C0011 xxx obr./min.  max. predkos¢ obrotowa

Ustawi¢ C0012 xxx s czas przyspieszania
Ustawié C0013 xxx s czas zwalniania
Ustawi¢ C0105 xxx s QSP-czas zwalniania

Parametry aplikaciji
C0070 XXX Vp n-regulator
C0071 XXX Tn n-regulator

Zapisa¢ parametry
Zapisa¢ wszystkie parametry C0003 XXX

EDBVS9332S pl 4.0
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Przykfady zastosowan

Regulacja predko
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Schemat przeptywu sygnatéw dla konfiguracji 1000
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RYS. 10-2

Przykfady zastosowan
Regulacja predkosci (C0005 = 1000)
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Schemat potaczen dla konfiguraciji 1000

10-4

Rada!

Jednostka hamujgca potrzebna jest tylko wtedy, jesli w trybie generatorowym napiecie obwodu
posredniego w serwo-przemienniku 93XX przekracza nastawiony w C0173 gorny prég wytaczenia
(zadziatanie funkcji kontrolnej "OU”). Jednostka hamujgca zapobiega zadziataniu "OU”, przy czym
energia kinetyczna maszyny przemienia sie w ciepto i w ten sposéb napiecie obwodu posredniego
utrzymywane jest ponizej gérnego progu wytgczenia.

EDBVS9332S pl 4.0
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10.2

Lenze

Przykfady zastosowan
Regulacja momentu obrotowego z ograniczaniem obrotow (C0005 = 4000)

Regulacja momentu obrotowego z ograniczaniem obrotéow

(C0005 = 4000)

Rada!

Najwazniejsze ustawienia mozna znalez¢ w menu: "Short Setup / Speed mode” w klawiaturze lub

w menu "Short Setup / Speed mode” w Global Drive Control.

Wprowadzenie typu silnika (zawiera wszystkie dane z tabliczki znamionowej silnika)
Wprowadzi¢ C0173 XXX graniczne UG (napiecie zasilania)

Recznie wprowadzi¢ C0086 000 dane silnika

Wprowadzenie maksymalnego pradu silnika
Ustali¢ C0022 xxxA Imax

Wprowadzenie konfiguracji regulatora
Wybraé C0005 4000 regulacja momentu obrotowego
Wprowadzi¢ C0025 XXX system sprzezenia zwrotnego

Wartos¢ zadana predkosci obrotowej-ustawienia
Ustali¢ C0011 xxx obr./min.  max. predkos¢ obrotowa
Ustawi¢ C0105 xxx s QSP-czas zwalniania

Ograniczanie obrotow
C0472/4 XXX % nmax  ustali¢ dolng granice predkosci obrotowe;j

Parametry aplikaciji
C0070 XXX Vp n-regulator
Co071 XXX Tn n-regulator

Zapisaé parametry
Zapisac¢ wszystkie parametry C0003 XXX

EDBVS9332S pl 4.0
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w (C0005 = 4000)
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Regulacja momentu obrotowego z ogran

Przykfady zastosowan

¥1N0DIAHT*— XYW

eLnooIaHde— Ay X : 2 SNV-IH-TILON

zlnoola+t LOVN-THLOW
1OV-IHd-TS.LOW

mmx
¥3IA0ONI

23lx
¥3INI083Y 2

sooss

ex :LNo9Id od < (0503
““““““““““““““ VNV-IHd T LOW 4 S— (86805 H-O %00103XI4
E790609] MVIM-AT4-TILOW
o)
““““““ BEoeos]  QQV-W-THLOW 105 H-o+—
Buna [Zo6o3  WITreN-TeIon {80 o brezvod)
““““““““““““““““““““““““““ ' -awiwe, m [Z6800 H
” _:mN:mL_M ooty NOTHTHION 26800 -1 0a3xid4
8x SE000 F m RN L5680 H-0 %0a3XI14
o : Bunzuaibaq = v ONI0G3XI4
Sv500 : ol uajuswowyaiq
m ‘ L Vs eI 2 =D (oo
LD 8¥600 ' IWMd| T810-103A w . A 9 + * . o
: {7500 O ox— 7
! AQY-NAS-LNO4a : 0314 O iYW TRILON (60600 ]
H (G500 ] ' 170ADQ-THLOW
m T - mEwto D N soiboyezye.a [ H
' L¥S00 |+ XVINI-TILOW 10600 0O %0d3xXI4
e NI-NvV-LNO4a : Z13SN-TOLON % FESEENTE °
. 6¥500 : O ISsnTaoW RG] {z0600 HO 0a3xi4
: 4 2¥500 : -1 Hd~ O vwwTaon ferzosedl
" Ino-Lnoia NI-3G-LN04a P/ OHd-a3X14 (0000} TN e O EVE
: 0v500 ! AETE T [E0603]
i 1no4a 0£000 : 4 26800 14O
“““““““““““““““““““““““““““ H % WIT-W-OT-THLOW
19]691wou [eoe05}
L s [E1Z0603] WIT-W-IH-TJLOW £6800 H-O
[27005] ¢
7'} dSO-T4LOW
1INO-dSO-THLIOW 4SO-TML0a 21500
TILON
dSO-O/Y

Ham||oszjesnz-1agabine|yooH ATl - (64000 ]
NS _|o_ % QavN-13sN

t 4 €8/00
= = T 0a3xi4
HNID % \wwwmw €/66.00) ANI-AAQVN-13SN
e - 98100 <“T—1N0-dSO-T4LOW
2RI avoT-13sN

¢/£2002)

13S-13SN — CL3SN-TJOLN

— |
84IL"LISN

AL-L3SN
[ATES)]
[RINESY)

0€10D

|

W

|

1 zedioo
¢ L veoiod

€000

8.90M-13SN
.90 L3ISN
e

2.90M-13SN

LOO0r-13SN

%002

Jamjjosziesnz [06100]
pun -jdney uoa

13S34-dIdl «—1«——GNIDId

: aCE]
LTSIl O pNioia~ T vl

> ANFN-IESN L0910 : [ :
weezoo] v | e ENIDId Hed|
: gz
pEl

Bunyd uysap wio4-g (165200 , ” S LpLL0D
(68005 -0 OO0+ -2NI9ia
ENERY : : ” :
E1/66200) dSOO%o|  |[e—O«Oe-inoig  NIOIA T
SIS EeT 1B -0 ogaxiy  9SO—E X

[1/86209] o

{#8200 }=—O%— LOVN-THLOW
13SN pemjjosidnen-1eqabne|yoon IVAHNID-LTSN m

9300STD323

Lenze

iguracji 4000
EDBVS9332S pl 4.0

Schemat przeptywu sygnatéw dla konfi

RYS. 10-3
10-6



10.3

Lenze

Przykfady zastosowan ®
Sprzezenie czestotliwosciowe - Master - naped (C0005 = 5000) l

Sprzezenie czestotliwosciowe - Master - naped (C0005 = 5000)

Rada!

Najwazniejsze ustawienia mozna znalez¢ w menu: "Short Setup / Speed mode” w klawiaturze lub
w menu "Short Setup / Speed mode” w Global Drive Control.

Wprowadzenie typu silnika (zawiera wszystkie dane z tabliczki znamionowej silnika)
Wprowadzi¢ C0173 XXX graniczne UG (napiecie zasilania)

Recznie wprowadzi¢ C0086 000 dane silnika

Wprowadzenie maksymalnego pradu silnika
Ustalic C0022 xxxA Imax

Wprowadzenie konfiguracji regulatora

C0005 5000 ogdlne sprzezenie czestotliwosciowe - Master - naped
5900 z zatrzymaniem awaryjnym dla zespotu napedowego przy QSP
Wprowadzi¢ C0025 XXX system sprzezenia zwrotnego

Wartos¢ zadana predkosci obrotowej-ustawienia
Ustali¢ C0011 xxx obr./min.  max. predkos¢ obrotowa

Ustawi¢ CO012 xxx s czas przyspieszania

Ustawi¢ C0013 xxx s czas zwalniania

C0105 XXX S QSP-ustawi¢ czas zwalniania przy C0005 = 5000
Co672 XXX S QSP-ustawi¢ czas zwalniania przy C0005 = 59xx
C0032 XXX wspdlczynnik przektadni licznik

C0033 XXX wspolczynnik przektadni mianownik

C0473/1 XXX wspotczynnik rozciggu licznik

C0533 XXX wspétczynnik rozciggu mianownik

Parametry aplikaciji

Co0070 XXX Vp n-regulator
Co0071 XXX Tn n-regulator
C0254 XXX wzmochienie kata regulaciji

Zapisac¢ parametry
Zapisac¢ wszystkie parametry C0003 XXX

EDBVS9332S pl 4.0 10-7
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Przykfady zastosowan
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Schemat przeptywu sygnatéw dla konfiguracji 5000 (karta 2)
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10.4

10-10

Przykfady zastosowan
Czestotliwo$c¢ kierujaca - Slave - naped (C0005 = 6000)

Czestotliwos¢ kierujgca - Slave - naped (C0005 = 6000)

Rada!

Najwazniejsze ustawienia mozna znalez¢ w menu "Short Setup / Speed mode” na klawiaturze lub
w Global Drive Control.

Wprowadzenie typu silnika (zawiera wszystkie dane z tabliczki znamionowej silnika)
Woprowadzi¢ C0173 XXX graniczne UG (napiecie zasilania)

Recznie wprowadzi¢ C0086 000 dane silnika

Wprowadzenie maksymalnego pradu silnika
Ustali¢ C0022 xxxA Imax

Wprowadzenie konfiguracji regulatora
C0005 6000 wybrac sprzezenie czestotliwosciowe - Slave - naped

Wprowadzi¢ C0025 XXX system sprzezenia zwrotnego

Wartosé zadana predkosci obrotowej-ustawienia
Ustali¢ C0011 xxx obr./min.  max. predkos¢ obrotowa

Co0032 XXX wspolczynnik przektadni licznik
C0033 XXX wspolczynnik przektadni mianownik
Co0425 XXX dopasowac statg enkodera do Mastera

Parametry aplikaciji

C0070 XXX Vp n-regulator
C0071 XXX Tn n-regulator
C0254 XXX wzmochnienie regulatora kata

Zapisac¢ parametry
Zapisa¢ wszystkie parametry C0003 XXX

EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Przykfady zastosowan
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® Przykfady zastosowan
l Kaskada czestotliwo$ciowa - Slave - naped (C0005 = 7000)

10.5 Kaskada czestotliwosciowa - Slave - naped (C0005 = 7000)

Rada!

Najwazniejsze ustawienia mozna znalez¢ w menu: "Short Setup / Speed mode” na klawiaturze lub
w Global Drive Control.

Wprowadzenie typu silnika (zawiera wszystkie dane z tabliczki znamionowej silnika)
Woprowadzi¢ C0173 XXX graniczne UG (napiecie zasilania)

Recznie wprowadzi¢ C0086 000 dane silnika

Wprowadzenie maksymalnego pradu silnika
Ustali¢ C0022 xxxA Imax

Wprowadzenie konfiguracji regulatora
C0005 7000 wybra¢ kaskade czestotliwosci kierujacej - Slave - naped

Wartos¢ zadana predkosci obrotowej-ustawienia
Ustali¢ C0011 xxx obr./min.  max. predkos$¢ obrotowa

C0032 XXX wspétczynnik przektadni licznik

C0033 XXX wspétczynnik przektadni mianownik
Co0425 XXX dopasowac statg enkodera do Mastera
C0473/1 XXX wspotczynnik rozciagu licznik

C0533 XXX wspétczynnik rozciagu mianownik

Parametry aplikaciji

Co0070 XXX Vp n-regulator
Co071 XXX Tn n-regulator
C0254 XXX wzmocnienie regulatora kata

Zapisac¢ parametry
Zapisa¢ wszystkie parametry C0003 XXX

10-12 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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Akcesoria

Ogolne akcesoria m%
E——2
11 Akcesoria
11.1 Ogolne akcesoria
Akcesoria Oznakowanie Numer zaméwienia
Moduty komunikacji LECOM-LI ($wiattowdd) EMF2102IB-V003
LECOM-B (RS485) EMF2102IB-V002
LECOM-A/B (RS232/485) EMF2102IB-V001
LON EMF2141IB
INTERBUS EMF2113IB
INTERBUS-Loop EMF2112IB
PROFIBUS-DP EMF2133IB
DeviceNet/CANopen EMF2175IB
Klawiatura XT EMZ9371BC
Terminal reczny (klawiatura XT w uchwycie, IP20) 1) E82ZBBXC
pozostate Kabel taczacy 25m E82ZWL025
5m E82ZWL050
10m E82ZWL100
Terminal reczny (przytaczenie do magistrali systemowej) 2 EMZ9372BB
Oprogramowanie do parametryzacji/obstugi “Global Drive Control” (GDC) ESP-GDC2
Konwerter komputer-magistrala systemowa EMF2173IB
(Zasilanie za posrednictwem klawiatury z przytaczem DIN)
Konwerter komputer-magistrala systemowa EMF2173IB-V002
(Zasilanie za posrednictwem klawiatury z przytaczem PS2)
Konwerter komputer-magistrala systemowa EMF2173IB-V003
(Zasilanie za posrednictwem klawiatury z przytaczem PS2, galwanicznie odsprzezone)
Komputerowy kabel systemowy RS232 5m EWL0020
10m EWL0021
Adapter $wiattowodu przy normalnej mocy nadawczej EMF2125IB
Adapter $wiattowodu przy wysokiej mocy nadawczej EMF21261B
Zasilacz adaptera $wiattowodu EJ0013
Swiattowdd, 1-zylowy, czarny plaszcz uziemiony (PE) (pojedyncze zabezpieczenie), na EWZ0007
metry
Swiattowdd, 1-2zylowy, czerwony ptaszcz PUR (wzmocnione zabezpieczenie), na metry EWZ0006
Potencjometr warto$ci zadanych ERPD0001k0001W
Pokretto potencjometru warto$ci zadanych ERZ0001
Skala potencjometru wartosci zadanych ERZ0002
Wyswietlacz cyfrowy EPD203
Przewdd encodera 25m EWLE002GX-T
50m EWLEQO5GX-T
10,0 m EWLEQ10GX-T
150m EWLE015GX-T
200m EWLE020GX-T
250m EWLE025GX-T
30,0m EWLEQ30GX-T
350m EWLE035GX-T
40,0 m EWLE040GX-T
450m EWLE045GX-T
50,0 m EWLE050GX-T
Kabel taczacy dla sprzezenie czestotliwosciowego 25m EWLD002GGBS93
Tryb hamowania Rezystor hamujacy ERBD015R04K0

) konieczny dodatkowy przewdd taczacy

2)  wkatalogu Lenze "Automation” mozna znalez¢ dodatkowe akcesoria przystosowane do pracy w magistrali systemowe, jak np. systemy 1/O czy
jednostki sterujace i wyswietlajace (Human Machine Interface)

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 11-1
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11.2

Akcesoria
Podreczniki/katalogi

Podreczniki/katalogi

Akcesoria Oznakowanie Numer zamoéwienia
Podreczniki Podrecznik komunikacji CAN 1) niemiecki
(dla modutu komunikacji DeviceNet/CANopen) angielski EDSCAN
francuski
Podrecznik komunikacji INTERBUS 1) niemiecki
angielski EDSIBUS
francuski
Podrecznik komunikacji PROFIBUS *) niemiecki
angielski EDSPBUS
francuski
Podrecznik komunikacji LECOM 1) niemiecki
angielski EDSLECOM
francuski

) przy zamawianiu podrecznika nalezy poda¢ wersje jezykowa

EDBVS9332S pl 4.0

Lenze



Zatacznik ="r‘-|
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12 Zatacznik

12.1 Tabela kodow

W ten sposob nalezy czytac tabele kodow

Kolumna | Skrét Znaczenie
Kod C0039 Kod C0039
1 Subkod 1 kodu C0039
2 Subkod 2 kodu C0039
14 Subkod 14 kodu C0039
15 Subkod 15 kodu C0039
[C0005] Warto$¢ parametru kodu mozna zmieni¢ tylko przy zablokowanym regulatorze
LCD Wyswietlacz LCD klawiatury
Lenze Ustawienia fabryczne kodu
* kolumna "Wazne” zawiera pozostate informacje
Kod ten stuzy do wyswietlenia warto$ci. Dlatego nie da si¢ go konfigurowac.
Wybér 1 {1 %} 99 | Minimalna warto$é{najmniejsza dtugo$¢ kroku/jednostka}maksymalna warto$¢
Wazne - Dodatkowe, wazne objasnienie dotyczace kodu
Ttustym drukiem: opis danego kodu w GDC
0 121 Odsytacz do strony zawierajacej dalsze informacje dotyczace danego kodu
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C0002] | PAR LOAD 0 Zatadowanie zestawu parametrow
Ustawienia fabryczne Ustawienia fabryczne wprowadzi¢ do pamieci
roboczej
1 Wprowadzi¢ zestaw parametréw 1 Whprowadzi¢ zestaw parametrow x do pamieci
2 Woprowadzi¢ zestaw parametréw 2 roboczej i uaktywnic
3 Woprowadzi¢ zestaw parametréw 3 Po kazdym zatgczeniu zasilania zestaw
4 Wprowadzi¢ zestaw parametrow 4 parametrow 1 zostanie automatycznie
wprowadzony.
11 Woprowadzi¢ zewnetrzny zestaw parametrow 1 Wprowadzi¢ zestaw parametréw x z klawiatury
12 Wprowadzi¢ zewnetrzny zestaw parametrow 2 do pamigci roboczej i uaktywni¢
13 Wprowadzi¢ zewnetrzny zestaw parametréw 3
14 Whprowadzi¢ zewnetrzny zestaw parametréw 4
20 Woprowadzenie zewnetrznych zestawdw parametréw | wprowadzi¢ wszystkie zestawy parametréw z
klawiatury do pamieci roboczej i uaktywnic¢
C0003 | ZZZZPAR SAVE 0 Zapisac zestaw parametrow
0 wykonano zakoniczono zapisywanie
1 Zapisa¢ zestaw 1 parametrow Zapisac trwale aktualny zestaw parametréw x
2 Zapisa¢ zestaw 2 parametrow
3 Zapisat zestaw 3 parametrow
4 Zapisa¢ zestaw 4 parametrow
11 Zestaw parametréw — zewnetrzne Przenies¢ wszystkie zestawy parametréw do
klawiatury
C0004 | OP DISPLAY 56 1 {1 1999 | wyswietlacz roboczy
Klawiatura wyswietla wybrany kod na poziomie
pracy, jesli nie ma zadnego aktywnego meldunku
statusu z C0183
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] Tabela kodow

kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C0005] | SYGNAL CFG 1000 Konfiguracja sygnatow
(wstepnie zdefiniowane konfiguracje
podstawowe)

Pierwsza cyfra podaje wstepnie zdefiniowang
funkcje podstawowg

1xxx: regulacja predkosci

4xxx: regulacja momentu z ograniczaniem
predkosci

5xxx: Master przy sprzezeniu czestotliwosciowym
6xxx: Slave na szynie czestotliwosciowej

7xxx: Slave na kaskadzie czestotliwosciowej

Druga cyfra podaje dodatkowe funkcje

xOxx: brak funkcji dodatkowej

x1xx: sterowanie hamulcem

x9xx: Przy szybkim stopie caty zespdt napedowy
zostaje doprowadzony do predkosci 0 z kontrolg
fazy (kata)

Trzecia cyfra podaje wstepnie zdefiniowane
zrédto zasilania dla zaciskéw sterujacych
xx0x: zewnetrzne napigcie zasilajace

xx1x: wewnetrzne napiecie zasilajace

Czwarta cyfra podaje wstepnie zdefiniowane
sterowanie urzadzeniem

xxx0: sterowanie zaciskami

xxx1: RS232, RS485 lub $wiattowdd

xxx3: INTERBUS lub PROFIBUS-DP

xxx5: magistrala systemowa (CAN)

0 COMMON zmieniona konfiguracja podstawowa

1 86xx -1- kompatybilny z przemiennikami czestotliwosci

2 86xx -2- 86xx:

1 86xx -11- €005 = -1-/-2--11-

20 922x -20- kompatybilny z serwo-regulatorami 92xx:

21 922x -21- €005 = -20-/-21-

100 empty wszystkie wewnetrzne pofaczenia zostang
skasowane

1000 Speed mode regulacja predkosci

1001 Speed 1

1003 Speed 3

1005 Speed 5

1010 Speed 10

1011 Speed 11

1013 Speed 13

1015 Speed 15

1100 Speed 100

1101 Speed 101

1103 Speed 103

1105 Speed 105

1110 Speed 110

111 Speed 111

113 Speed 113

1115 Speed 115

4000 Torque mode Regulacja momentu z ograniczaniem predkosci

4001 Torque 1

4003 Torque 3

4005 Torque 5

4010 Torque 10

4011 Torque 11

4013 Torque 13

4015 Torque 15

12-2 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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Tabela kodow

kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
5000 DF mst Master przy sprzezeniu czestotliwosciowym
5001 DF mst 1
5003 DF mst 3
5005 DF mst 5
5010 DF mst 10
5011 DF mst 11
5013 DF mst 13
5015 DF mst 15
5900 DF mst 900
5901 DF mst 901
5903 DF mst 903
5905 DF mst 905
5910 DF mst 910
5911 DF mst 911
5913 DF mst 913
5915 DF mst 915
6000 DF slv bus Slave na szynie czestotliwo$ciowe]
6001 DF slv bus 1
6003 DF slv bus 3
6005 DF slv bus 5
6010 DF slv bus 10
6011 DF slv bus 11
6013 DF slv bus 13
6015 DF slv bus 15
7000 DF slv cas Slave w kaskadzie czestotliwosciowej
7001 DF slv cas 1
7003 DF slvcas 3
7005 DF slvcas §
7010 DF slv cas 10
7011 DF slv cas 11
7013 DF slv cas 13
7015 DF slv cas 15
[C0006] | OP MODE > 1 SSC  silnik  znormalizowany,  bezczujnikowy, |Praca regulacja silnika
potaczenie w gwiazde - w zaleznosci od C0086
2 Serwo-regulacja silnikow asynchronicznych Zmiana w C0086 przywraca wartos¢
potgczonych w gwiazde odpowiedniego ustawienia fabrycznego
B . Zmiana w C0006 ustawia C0086 = 0!
3 Serwo-regulacja silnikéw synchronicznych
potaczonych w gwiazde
11 SSC silnik znormalizowany, bezczujnikowy,
potaczenie w trojkat
22 Serwo-regulacja silnikéw asynchronicznych
potaczonych w tréjkat
C0009 | LECOM ADDRESS 1 1 {1} 99 |LECOM adres urzadzenia
Numer uzytkownika magistrali przy pracy za
pomocq interfejsu RS232, RS485
10, 20, ..., 90 zarezerwowane dla transmisji w
grupie uzytkownikéw przy RS232, RS485,
Swiattowdd.
C0011 |NMAX 3000 |500 {1 obr./min.} 16000 | Max. predkos¢ obrotowa Nmax
Wielko$¢ odniesienia dla bezwzglednego i
wzglednego wprowadzania warto$ci zadanych
dla czasow narastania i zwalniania.
Przy parametryzacji za pomocg interfejsu:
Wieksze zmiany w jednym kroku nalezy
przeprowadzac tylko przy zablokowanym
regulatorze.
C0012 |TIR (ACC) 0,000 {0.000 {0.001 s} 999.900 | NSET czas narastania T, dla gléwnej warto$ci
zadanej z NSET
(w odniesieniu do zmiany obrotdw 0 ... Npyax)
C0013 |TIF (DEC) 0.000 {0.000 {0.001 s} 999.900 | NSET czas zwalniania Tif dla gtdwnej wartosci
zadanej z NSET
(w odniesieniu do zmiany obrotow nmax ... )
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-3
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abc ] Tabela kodow
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybér
C0017 | FCODE (QMIN) 50 -16000 {1 obr./min.} 16000 | FCODE (Qmin) prog przetaczen ngy; < ny
Nakt. < C0017 uruchamia wyjscie komparatora
CMP1-OUT
C0018 | czestotliwose 0 0 16/8 kHz Praca z optymalizacjg hatasu z automatycznym
kluczowania fchop przetaczaniem do 8 kHz

1 8 kHz Sinus Praca z optymalng mocg

2 16 kHz Sinus Praca z optymalizacjg hatasu

C0019 | THRESH NACT=0 0 0 {1 obr./min.} 16000 | Prog nayt. =0
Rozpoznawanie progu przy ngy =0

C0021 | SLIPCOMP 0.00 {0.00 {0.01 %} 20.00 | kompensacja poslizgu
aktywne tylko przy bezenkoderowej regulacji w
ramach warto$ci z C0291

C0022 | IMAX CURRENT > 0 {0.01 A} 1.50 Iznam. | Graniczny prad Imax
- w zaleznosci od C0086
Zmiana w C0086 przywraca wartos¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego (1.5 x |
silnika)

[C0025] | FEEDBACK TYPE 10 Sprzezenie zwrotne

Woprowadzenie enkodera podanego na tabliczce
znamionowe;j silnika Lenze:
C0025 zmienia automatycznie C0420, C0490,
C0495

0 COMMON C0420, C0490 lub C0495 zostat zmieniony

10 RSx (resolwer) Resolwer jest oznakowany RSxxxxxxxx.

110 IT-512-5V Enkoder inkrementalny z poziomem TTL

1M IT-1024-5V

112 IT-2048-5V

113 IT-4096-5V

210 IT-512-5V enkoder sinus-cosinus

211 1S-1024-5V

212 1S-2048-5V

213 1S-4096-5V

310 AS-512-8V Enkoder absolutny jednoobrotowy sinus-cosinus
z interfejsem RS485 firmy Stegmann (napiecie
nalezy wprowadzi¢ recznie)

410 AM-512-8V Enkoder absolutny wielooobrotowy sinus-cosinus
firmy Stegmann (napiecie nalezy wprowadzi¢
recznie)

C0026 -199.99 {0.01 %} 199.99 | FCODE (OffsetAIN)
Swobodnie konfigurowalne kody dla wzglednych
1 |FCODE (OFFSET) 0.00 sygnatow analogowych
Wykorzystywane do:
2 |FCODE (OFFSET) 0.00 - Offset dla zacisku X6/1,2
- Offset dla zacisku X6/3,4
C0027 -199.99 {0.01 %} 199.99 | FCODE (GainAIN)
Swobodnie konfigurowalne kody dla wzglednych
1 |FCODE (GAIN) 100.00 sygnatow analogowych
Wykorzystywane do:
2 [FCODE (GAIN) 100.00 - wamacnienie X6/1,2
— wzmocnienie X6/3,4
C0030 | DFOUT CONST 3 0 256 inclrev stata DFOUT

1 512 inclrev stata dla wyjécia czestotliwosciowego w

2 1024 inc/rev impulsach (inkrementach) na obrét

3 2048 inclrev

4 4096 inc/rev

5 8192 inclrev

6 16384 inclrev

C0032 | FCODE GEARBOX 1 -32767 {1} 32767 | FCODE (wspoétczynnik przektadni licznik)
Swobodnie konfigurowalne kody
12-4 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0033 | GEARBOX DENOM 1 1 {1} 32767 | Wspotczynnik przektadni mianownik
C0034 |MST CURRENT 0 0 A0V..+10V napiecie/prad
1 +4 ... +20 mA Wybdr dla wprowadzania wartosci zadanych
2 20 ... +20 mA
C0037 | SET-VALUE RPM 0 -16000 {1 obr./min.} 16000 | wprowadzanie wartosci zadanych (obr./min.)
C0039 -199.99 {0.01 %} 199.99 | Wartos¢ zadana NSET JOG
11J0G SET-VALUE 100.00 State obroty wybierane za pomoca wej$¢
2 1J0G SET-VALUE 75.00 cyfrowych (warto$¢ zadana JOG) dla NSET
3|JOG SET-VALUE 50.00
4 |JOG SET-VALUE 25.00
5|JOG SET-VALUE 0.00
14| JOG SET-VALUE 0.00
15|JOG SET-VALUE 0.00
C0040 |CTRL ENABLE 1 0 Regulator zablokowany Odblokowanie regulatora RFR
1 Regulator odblokowany
C0042 |QSP 1 QSP: nie aktywne Quickstop
2 QSP: aktywne
C0043 | TRIP-RESET 0 0 TRIP-Reset Kasowanie bledu
1 wystapit btad kasowanie aktywny TRIP:
wprowadzi¢ C0043 = 0
C0045 |ACT JOG 0 Nset aktywne NSET
1 JOG 1 JOG
2 JOG 2
15 J0G 15

C0046 [NSET-N -199.99 {0.01 %} 199.99 | NSET
gtdwna warto$¢ zadana

C0049 [NSET-NADD -199.99 {0.01 %} 199.99 | NSET
Dodatkowa warto$¢ zadana

C0050 | MCTRL-NSET2 -100.00 {0.01 %} 100.00 | MCTRL
Nzaq. Na wejsciu regulatora predkosci obrotowej

C0051 | MCTRL-NACT -30000 {1 obr./min.} 30000 | Wartos¢ obrotow

C0052 | MCTRL-UMOT 0 {1V} 800 | Napigcie silnika

C0053 | UG-VOLTAGE 0 {1v} 900 | Napiecie obwodu posredniego

C0054 | IMOT 0.0 {0.1 A} 500.0 | Imot (prad silnika)

C0056 | MCTRL-MSET2 -100.00 {0.01 %} 100.00 | MCTRL
Warto$¢ zadana momentu (wyjscie regulatora
predkosci) z wysterowaniem wstepnym M
(MCTRL-M-ADD)

C0057 | MAX TORQUE 0 {1 Nm} 500 | Moment maksymalny (C0086/C0022)
maksymalnie mozliwy moment dla aktualnej
konfiguracji napedu
w zaleznosci od C022, C0086

C0058 |[ROTOR DIFF 90.0 |-180.0 {0.1 %} 179.9 | Kat wirnika
Kat zerowy wirnika w silnikach synchronicznych
(C0095)

C0059 |[MOT POLE NO. 1 {1 50 | Liczba par biegunéw silnika

C0060 [ROTOR POS 0 {1} 2048 | Potozenie wirnika silnika
1 obrét = 2048inc

C0061 | HEATSINK TEMP 0 {1°C} 100 | Temperatura radiatora

C0063 |MOT TEMP 0 {1°C} 200 | Temperatura silnika

C0064 |UTILIZATION 0 {1 %} 150 | Obciazenie urzadzenia Ixt w ostatnich 180 s
C0064 > 100 % powoduje OC5
Trip-Reset mozliwy dopiero, gdy C0064 < 95 %

C0067 |ACT TRIP wszystkie komunikaty o - lista wyboru 10 | Wyswietlenie btedu TRIP

btedach aktualny komunikat o btedach
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-5
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0070 |VP SPEED CTRL > 0.0 {0.5} 255.0 | Vo regulatora predkosci

- w zalezno$ci od C0086
Zmiana w C0086 przywraca warto$¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

C0071 | TN SPEED CTRL > 1.0 {0.5 ms} 600.0 | Ty regulatora predkosci

>512 ms wytaczone

- w zaleznosci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca wartos¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

C0072 | TD SPEED CTRL 00 |0.0 {0.1 ms} 32.0 | Tgn regulatora predkosci

C0075 | VP CURR CTRL 0.35 {0.00 {0.01} 15.99 | Vpy; regulator pradu

C0076 | TN CURR CTRL 18 |05 {0.1 ms} 2000.0 | Ty regulatora pradu
2000 ms wytaczone

C0077 |VP FIELD CTRL 0.25 {0.00 {0.01} 15.99 | Vpr regulatora ostabienia wzbudzenia

C0078 | TN FIELD CTRL 15.0 |1.0 {0.5 ms} 8000.0 | T,¢ regulator ostabienia wzbudzenia
8000 ms wylaczone

[C0081] [MOT POWER > 0.01 {0.01 kw} 150.00 {Znamionowa moc silnika zgodnie z tabliczkg

Znamionowg

- w zaleznosci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca wartos¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego
Zmiana w C0081 ustawia C0086 = 0

[C0084] | RS SILN. > 0.00 {0.01 mQ} 100.00 | Opornos¢ stojana silnika

- w zalezno$ci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca warto$¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

[C0085] [MOT LS > 0.00 {0.01 mH} 200.00 | Indukcyjno$¢ rozproszenia silnika
- w zalezno$ci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca warto$¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

[C0086] | TYP SILNIKA > patrz lista wyboru silnikéw | Wybor typu silnika

- w zaleznosci od uzytego regulatora napedu
Zmiana w C0086 powoduje przywrdcenie
odpowiednich ustawien fabrycznych w C0006,
€0022, C0070, C0071, C0081, C0084, C0085,
€0087, C0088, C0089, C0090, C0091

[C0087] [MOT SPEED > 300 {1 obr./min.} 16000 | Obroty znamionowe silnika

- w zalezno$ci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca warto$¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

[C0088] | MOT CURRENT > 0.5 {0.1 A} 300.0 | Prad znamionowy silnika

- w zalezno$ci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca warto$¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

[C0089] | MOT FREQUENCY > 10 {1 Hz} 1000 | Czgstotliwos¢ znamionowa silnika

[C0090] | MOT VOLTAGE > 50 {1V} 500 | Napiecie znamionowe silnika

- w zaleznosci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca wartos¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

[C0091] | MOT COS PHI > 0.50 {0.01} 1.00 | cos ¢ ohvira

- w zaleznosci od C0086

Zmiana w C0086 przywraca wartos¢
odpowiedniego ustawienia fabrycznego

C0093 [DRIVE IDENT 0 uszkodzenie zasilania rozpoznawanie urzadzenia
1 brak zasilacza 93xx: typ Lenze serwo-przemiennik
93xx 93xx

C0094 | PASSWORD 0 0 {1} 9999 | Hasto

Zabezpieczenie przed dostepem do parametrow
dla klawiatury XT. Przy aktywnym ha$le dostepne
sq jedynie kody menu user. Inne mozliwosci
wyboru patrz C0096
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Tabela kodoéw abc ]
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C0095] |ROTOR POS ADJ 0 0 nie aktywne Regulacja potozenia wirnika w silniku
1 aktywne synchronicznym
C0058 wskazuje kat zerowy wirnika
C0095 = 1 rozpoczyna regulacje potozenia
[C0096] 0 brak zabezpieczenia przy pomocy hasta Rozszerzone zabezpieczenie przy pomocy hasta
1 zabezpieczenie przed odczytem dla magistrali systemowej przy aktywnym hasle
2 zabezpieczenie przed zapisem (C0094).
3 zabezpieczenie przed odczytem/zapisem W menu user istnieje petny dostep do koddw.
1| AIF PROTECT. 0 zabezpieczenie dostepu AlF
2 |CAN PROTECT. 0 zabezpieczenie dostepu CAN
C0099 | S/W VERSION XXX Wersja softwaru
C0101 0.000 {0.001 s} 999.900 | NSET
1 |ADD-TIR 0.000 dodatkowe czasy narastania dla gtownej
wartosci zadanej
2 |ADD-TIR 0.000 (w odniesieniu do zmiany obrotow 0 ... Nyax )
15 |ADD-TIR 0.000
C0103 0.000 {0.001 s} 999.900 | NSET
1 | ADD-TIF 0.000 Dodatkowe czasy zwalniania dla gtownej wartosci
zadanej
2 | ADD-TIF 0.000 (w odniesieniu do zmiany obrotow 0 ... Njyax )
15 | ADD-TIF 0.000
C0105 | QSP TIF 0.000 |0.000 {0.001 s} 999.900 | czas zwalniania QSP
Czas zwalniania dla szybkiego stopu (QSP)
W odniesieniu do zmiany obrotéw 0 ... Npay.
C0108 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 FC_OD (wzmocnienie AOUT) uzywane dla
1|FCODE (GA|N) wyj$¢ analogowych
2| FCODE (GAIN)
C0109 -199.99 {0.01 %} 199.99 | FCODE (ofset AOUT) uzywane dla wyj$¢
FCODE (OFFSET) | 0.00 analogowych
FCODE (OFFSET) 0.00
C0114 0 HIGH aktywne DIGIN polaryzacja
1 LOW aktywne polaryzacja zaciskow
1 |DIGIN1 POL 0 X5/E1
2| DIGIN2 POL 0 X5/E2
3 | DIGIN3 POL 0 X5/E3
4 |DIGIN4 POL 1 X5/E4
5| DIGIN5 POL 0 X5/ES
[C0116] — Lista wyboru 2 | Konfiguracja sygnatow FD0-xx
1|FD0O-00 1000 | FIXEDO Konfigurowalne wyj$cia cyfrowe mozna
wykorzystac tylko przy transmisji w sieciach
przemystowych.
32 |[FDO-31 1000 |FIXEDO
[CO117] — —> Lista wyboru 2 | Konfiguracja sygnatéw DIGOUT-x
- w zaleznosci od C0005
1 |DIGOUT1 15000 |DCTRL-TRIP X5/A1
2|DIGOUT2 10650 |CMP1-OUT X5/A2
3 |DIGOUT3 500 |DCTRL-RDY X5/A3
4 |DIGOUT4 5003 |MCTRL-MMAX X5/A4
C0118 0 HIGH aktywny DIGOUTXx polaryzacja
1 LOW aktywny polaryzacja zaciskéw
1 |DIGOUT1 POL 1 X5/A1
2|DIGOUT2 POL 1 X5/A2
3 |DIGOUT3 POL 0 X5/A3
4 |DIGOUT4 POL 0 X5/A4
C0121 | GRANICA OH7 150 |45 {1°C} 150 | Temperatura dla OH7
prog dla ostrzezenia o temperaturze silnika
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abc ] Tabela kodéw
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybér
C0122 | GRANICA OH4 85 |45 {1°C} 85 | Temperatura dla OH4
prég dla ostrzezenia o temperaturze radiatora
C0125 | BAUDRATE 0 0 9600 Baud Predko$¢ transmisji LECOM
1 4800 Baud predko$¢ transmisji LECOM dla modutu typu
2 2400 Baud 2102
3 1200 Baud
4 19200 Baud
C0126 | MONIT CEO 3 0 TRIP Konf. CE0
2 Warning Konfiguracja kontroli bledu komunikacji z AIF
3 Off
C0130 |ACT TI NSET akt. czasy Ti
aktywne czasy T;z NSET
C0134 |RFG CHARAC 0 0 liniowe NSET charakterystyka RFG
1 krzywa S charakterystyka generatora narastania dla
gtéwnej wartosci zadanej
C0135 | CONTROL WORD 0 0 {1} 65535 | Stowo sterujace
Stowo sterujace regulatorem dla LECOM-A/BILI
lub klawiatury.
C0136
1|CTRLWORD C135 Stowo sterujace w C135
2 |CTRLWORD CAN Stowo sterujace dla CAN
3 |CTRLWORD AIF Stowo sterujace dla AlF
C0141 | FCODE (SETVAL) 00 [-199.9 {0.1} 199.9 | Gtéwna warto$¢ zadana
C0142 | START OPTIONS 1 0 Start lock Warunek startu
1 Autostart Warunek startu zostanie wykonany:
po zataczeniu zasilania
po meldunku (t> 0,5 s)
po TRIP
C0150 | STATUS WORD 0 {1} 65535 | Stowo statusu przy pracy z interfejsami
komunikacyjnymi
interpretacja binarna pokazuje stan
poszczegdlnych bitow
C0151 | FDO (DW) Wyswietlanie konfigurowalnych cyfrowych
sygnatéw wyjsciowych ustawianych przy pomocy
C0116
interpretacja binarna pokazuje stan
poszczegdlnych bitéw
C0155 | STATUS WORD 2 bit00 Fail bit08 RIL Stowo statusu 2
bit01 Mmax bit09 _ rozszerzone stowo statusu
bit02 Imax bit10 _ interpretacja binarna pokazuje stan
) ) poszczegdlnych bitow
bit03 IMP bit11 -
bit04 RDY bit12 -
bit05 RSP bit13 -
bit06 TRIP bit14 -
bit07 Init bit15 -
[C0156] — Lista wyboru 2 | Konfiguracja swobodnie definiowanych bitéw
1[STAT.BO 2000 |DCTRL-PAR*1-0 stowa statusu
2| STAT.B2 5002 |MCTRL-IMAX
3 |STAT.B3 5003 |MCTRL-MMAX
4| STAT.B4 5050 |NSET-RFG I=0
5| STAT.B5 10650 |CMP1-OUT
6 | STAT.B14 505 |DCTRL1-CW/CCW
7|STAT.B15 500 |DCTRL-RDY
C0157 | (C0156) 0 1
C0161 |ACT TRIP wszystkie komunikaty o btedach wyswietlenie btedu TRIP
aktualny komunikat o btedzie (jak w C0168/1)
C0167 |RESET FAILMEM 0 0 brak Resetu Reset pamigci biedow
1 reset kasuje pamig¢ historii
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Tabela kodow

kod

Mozliwe ustawienia

nr

LCD

Lenze

Wybor

Wazne

C0168

wszystkie komunikaty o btedach

Lista wystepujacych btedow

FAILNO. ACT

FAIL NO. OLD1

FAIL NO. OLD7

aktualnie aktywne zakidcenie

ostatnie zaktocenie

zakiécenie siédme od konca

w odniesieniu do czasu pracy

Lista, kiedy wystapity zaktdcenia w C0168 (w
odniesieniu do C0179)

FAILTIME ACT

FAILTIME OLD1

FAILTIME OLD7

aktualnie aktywne zakidcenie

ostatnie zaktocenie

zakiécenie siédme od konca

w odniesieniu do czasu pracy

Lista, jak czesto bezposrednio po sobie nastapity
zakiocenia w C0168
Pamiec¢ historii

COUNTER ACT

COUNTER OLD1

COUNTER OLD7

aktualnie aktywne zakidcenie

ostatnie zaktocenie

zakiécenie siédme od konca

C0172

OV REDUCE

0 1oV}

100

OV REDUCE
Prog aktywacii redukcji momentu hamowania
przed OU-Trip

[C0173]

UG LIMIT

przepiecie-prog wytaczenia (OU)

Przy uruchamianiu sprawdzi¢ i ew. dopasowac!
Wszystkie komponenty napedu przy pracy
grupowej musza posiadac takie same progi!

0 Mains < 400V, +B
LU=285V,0U=770..755V

Praca w sieciach <400 V z lub bez jednostki
hamujacej

1 Mains = 400V, +B
LU=285V,0U=770..755V

Praca w sieci 400 V z lub bez jednostki
hamujacej

2 Mains = 460V, +B
LU=328V,0U=770..755V

Praca w sieci 460 V z lub bez jednostki
hamujacej

3 Mains = 480V, -B,OU =770 V
LU=342V,0U=770..755V

Praca w sieci 480 V bez jednostki hamujacej

4 Mains =480V, +B, OU = 800 V
LU=2342V,0U=800..785V

Praca w sieci 480 V z jednostkg hamujaca

C0178

OP TIMER

0 {1's}

4294967295

Licznik czasu pracy
Czas, w ktérym regulator byt odblokowany

C0179

MAINS TIMER

0 {1's}

4294967295

Licznik czasu zataczenia zasilania
Czas, w ktorym sie¢ zasilajaca byta zataczona

C0182

TI S-SHAPED

20.00

0.01 {0.01s)

50.00

NSET

Ti-czas generatora narastania krzywej S
(okresla ksztatt krzywej S)

mata warto$¢ =mniejsze zaokraglenie S
wieksza warto$¢ =wieksze zaokraglenie S

Lenze
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abc ] Tabela kodéw
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0183 | DIAGNOSTICS Diagnozowanie napedu
* wskazuje zaktocenie lub informacje o statusie
* jesli jednoczesnie wystepuje kilka zakidcen
lub informacji o statusie, to wyswietlana jest
informacja o najmniejszym numerze
0 OK Brak zaktdcenia
101 inicjalizacja faza inicjalizaci
102 TRIP/zakidcenie TRIP aktywny
103 zatrzymanie awaryjne Wykonano zatrzymanie awaryjne
104 IMP meldunek Meldunek aktywny
105 zasilanie wyt.
111 BSP C135 blokada pracy
112 BSP AIF blokada pracy Blokada pracy
113 BSP CAN blokada pracy
121 blokada regulatora zacisk 28 blokada regulatora Regulator zablokowany przez X5/28
122 blokada regulatora wewnetrzna 1 blokada regulatora | DCTRL-CINH1
123 blokada regulatora wewnetrzna 2 blokada regulatora | DCTRL-CINH2
124 blokada regulatora C135/STOP blokada regulatora | Przycisk STOP na klawiaturze
125 blokada regulatora AlF blokada regulatora Regulator zablokowany przez AIF
126 blokada regulatora CAN blokada regulatora Regulator zablokowany przez magistrale
systemowg
141 Blokada zataczenia Zabezpieczenie przed ponownym uruchomieniem
aktywne
142 blokada IMP blokada impulséw Wyjscia mocy w stanie wysokiej rezystancji
151 QSP zacisk zewn. Quickstop QSP przez MCTRL-QSP
152 QSP C135 Quickstop QSP za pomocg przycisku STOP na klawiaturze
153 QSP AIF Quickstop QSP przez AIF
154 QSP CAN Quickstop QSP za pomocg magistrali systemowej
250 Warning C168 Ostrzezenie aktywne
C0190 |NSET ARIT 0 0 OUT = C46 NSET
1 C46 + C49 Blok arytmetyczny w bloku funkcyjnym NSET.
2 C46 - C49 Powiazanie gtéwnej C0046 i dodatkowej wartosci
3 C46 * C49 zadanych C0040
4 C46/C49
5 C46/(100 - C49)
C0195 |BRK1 TACT 99.9 0.0 {0.1s} 99.9 |BRK1
Czas zadziatania hamulca
Czas zadziatania mechanicznego hamulca
postojowego
po uptywie czasu w C0195 osiggniety zostaje
staus "zataczenie mechanicznego hamulca”
C0196 | BRK T RELEASE 00 (00 {0.1s} 60.0 |BRK1
Czas odblokowania hamulca
Czas odblokowania mechanicznego hamulca
postojowego (dane techniczne hamulca)
po uptywie czasu w C0196 osiagniety zostaje
staus "odblokowanie mechanicznego hamulca”
C0200 {S/W ID Numer identyfikacyjny software
Oznakowanie software
C0201 | S/W DATE Wyprodukowanie software
Data wyprodukowania
C0203 [NR KOMISJI X 1 XXXX | XXXXX Nr komisyjny
C0204 | SERIAL-NO. 0 {1} 65535 | Numer seryjny
C0207 | DL INFO 1 Download-Info 1
C0208 | DL INFO 2 Download-Info 2
C0209 | DL INFO 3 Download-Info 3
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0220 |NSET TIR ADD 0.000 {0.000 {0.001 s} 999.900 | NSET

Dodatkowa warto$¢ zadana Tir

Czas narastania T dodatkowej wartosci zadanej
dla NSET

(w odniesieniu do zmiany obrotdw 0 ... Npax )

C0221 |NSET TIF ADD 0.000 {0.000 {0.001 s} 999.900 | NSET
Dodatkowa warto$¢ zadana Tif

Czas zwalniania Tj; dodatkowej wartosci zadanej
dla NSET

(w odniesieniu do zmiany obrotéw 0 ... Npax )

C0222 |PCTRL VP 1.0 0.1 {0.1} 500.0 | PCTRL
Wzmocnienie Vp

C0223 [PCTRL TN 400 |20 {1 ms} 99999 |PCTRL
Czas zdwojenia Tn
99999 ms wytgczone

C0224 | PCTRL KD 00 0.0 {0.1} 5.0 [PCTRL
Czas wyprzedzenia Kd

C0241 [NSET RFG-1=0 1.00 [0.00 {0.01 %} 100.00 |NSET

Prég generatora narastania dla gtéwnej wartosci
zadanej

Wejscie = wyjscie , (100 % = Nmax)

C0244 |BRK M SET 0.00 |-100.00 {0.01 %} 100.00 | BRK1

Moment podtrzymania uktadu hamowania
pradem statym

100 % = warto$¢ z C0057

C0250 | FCODE 1BIT 0 0 dolna granica FCODE 1bit cyfrowe
1 gorna granica

C0252 | ANGLE OFFSET 0 245760000 {1inc} 245760000 | DFSET

Offset katowy

staly offset katowy dla konfiguracji
czestotliwosciowej

1 obr. =65536 inc

C0253 | ANGLE N-TRIM - [-32767 {1inc} 32767 |DFSET

zalezna od obrotow zmiana kata

- w zaleznosci od C0005, C0025, C0490
Zmiana w C0005, C0025 lub C0490 przywraca
0253 do wartosci ustawienia fabrycznego

1 obrét = 65536 inc

C0253 osiggniety przy 15000 obr./min.

C0254 | VP ANGLE CTRL 0.4000 |0.0000 {0.0001} 3.9999 [MCTRL
Vp wzmocnienie regulatora kata
C0255 | THRESHOLD P03 327680 (10 {1inc} 1800000000 | Granica btedu nadazania P03

1 obrét = 65536 inc
Btad nadazania > C0255 wyzwala btad "P03”

C0260 | MPOT1 HIGH 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 |MPOT1
gérna granica (warunek: C0260 > C0261)
C0261 |[MPOT1 LOW -100.0 {-199.99 {0.01 %} 199.99 |MPOT1
dolna granica (warunek: C0261 <C0260)
C0262 |MPOT1 TIR 100 (0.1 {0.1s} 6000.0 | MPOT1
Czas narastania (w odniesieniu do zmiany
0...100 %)
C0263 |[MPOT1 TIF 100 (0.1 {0.1s} 6000.0 | MPOT1
Czas zwalniania (w odniesieniu do zmiany
0...100 %)
C0264 | MPOT1 ON/OFF 0 0 bez zmiany MPOT1
1 zwalnianie z Ti do 0% Funkcja dezaktywacji motopotencjometru
2 zwalnianie z Tj; do C0261 Funkcja wykonywana, jesli motopotencjometr
3 skok z Tig= 0 do 0% zostanie dezaktywowany za pomoca wejscia
4 skok z Tir= 0 do C0261 MPOT1-IN aktywny.
5 przyspieszanie z Tj; do C0260
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0265 | MPOT1 INIT 0 0 Warto$¢ przy braku zasilania MPOT1
1 dolna granica z C0261 Inicjalizacja. Warto$¢ przejmowana przy
2 0% zalaczaniu zasilania i aktywnym
motopotencjometrze.
[C0267] — Lista wyboru 2 | WejScia cyfrowe motopotencjometru
1lup 1000 | FIXEDO C0267/1: MPOT-UP
2 [DOWN 1000 |FIXEDO C0267/2: MPOT-Down
[C0268] | MPOT1-INACT 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | MPOT1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
C0269
11(C0267/1)
2(C0267/2)
31(C0268)
C0291 | SSC override 0 0 {1 obr./min.} 16000 | SSC czestotliwos¢ odtaczenia
C0292 | SSC IM SET 0.00 {0.00 {0.01 A} 500.00 | SSC Im-wartos¢ zadana
Warto$¢ zadana pradu. Przy bezenkoderowej
regulacji wprowadzi¢ 1,0 do 1,1 znamionowego
pradu silnikowego.
C0293 | SSC dynamic 0.00 {0.01 %} 199.00 | SSC stata dynamiczna
C0294 | VP FRQ CTRL - (00 {0.1} 99.9 | SSC V|, regulator czgstotliwosci
Wzmocnienie regulatora
— w zalezno$ci od C0086
C0295 | TN FRQ CTRL - |2 {1 ms} 20000 | Tn regulatora czgstotliwosci
Czas zdwojenia regulatora czestotliwosci
— w zalezno$ci od C0086
C0296 | DYNAMIC CONST 100 |0 {0.1} 32767 | Stata dynamiczna
C0325 | VP2 ADAPT 1.0 (0.1 {0.1} 500.0 | PCTRL
Wzmocnienie adaptacyjne regulatora procesu
(Vp2)
C0326 | VP3 ADAPT 1.0 (0.1 {0.1} 500.0 | PCTRL
Wzmocnienie adaptacyjne regulatora procesu
(Vp3)
C0327 | SET2 ADAPT 100.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 | PCTRL
Prog zadanych obrotéwn zad2 adaptacji
regulatora procesu (warunek: C0327 > C0328)
C0328 | SET1 ADAPT 0.00 {0.00 {0.01 %} 100.00 | PCTRL
Prog zadanych obrotéwn zad1 adaptacji
regulatora procesu (warunek: C0328 < C0327)
C0329 | ADAPT ON/OFF 0 0 brak adaptacji regulatora procesu PCTRL
1 zewnetrznie przez wejscie Uaktywni¢ adaptacije regulatora procesu
2 adaptacja przez warto$¢ zadang
3 adaptacja przez btad regulatora
C0332 |PCTRLTIR 0.000 |0.000 {0.001 s} 999.900 | PCTRL
Czas narastania Tir wartosci zadanej
W odniesieniu do zmiany warto$ci zadanych
0...100 %
C0333 |PCTRL TIF 0.000 |0.000 {0.001 s} 999.900 | PCTRL
Czas opadania Tif wartosci zadanej
W odniesieniu do zmiany warto$ci zadanych
0...100 %
C0336 |ACT VP 0.0 {0.13 500.0 | PCTRL
aktualne Vp
C0337 | BIUNIPOLAR 0 0 dwubiegunowo PCTRL
1 jednobiegunowo Zakres dziatania dwu-/jednobiegunowo
12-12 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze




Zatacznik ="r‘-|
Tabela kodoéw abc ]

kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0338 | ARIT1 FUNCT 1 0 OUT =IN1 ARIT1
1 OUT =IN1 +IN2 Wybér funkcji
2 OUT =IN1 -IN2
3 OUT =IN1 *IN2
4 OUT =IN1/IN2
5 OUT =IN1/(100% - IN2)
[C0339] — Lista wyboru 1 | ARIT1
1 ARIT1-IN1 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2| ARIT1-IN2 1000 | FIXEDO% wejsciowych
C0340
11(C0339/1)
2((C0339/2)
[C0350] | CAN ADDRESS 1 1 {1 63 | CAN adres
C0351 | CAN PREDKOSC 0 0 500 kbit/s CAN predkos¢ transmisji
TRANSMISJI 1 250 kbit/s
2 125 kbit/s
3 50 kbit/s
4 1000 kbit/s
C0352 | CAN MST 0 0 Slave CAN
1 Master Ustawienie master/slave
C0353 0 C0350 CAN
1 C0354 Zrédto dla tworzenia CAN identyfikatoréw IN/OUT
1|CAN ADDR SEL1 0 adresy CAN IN1/0OUT1
2 |CAN ADDR SEL2 0 adresy CAN IN2/0UT2
3 |CAN ADDR SEL3 0 adresy CAN IN3/0OUT3
C0354 1 {1 512 |CAN
1|IN1 ADDR2 1 Magistrala CAN adresy wezlowe 2 dla tworzenia
5 |OUT2 ADDR2 129 identyfikatorow
3 |IN2 ADDR2 257
4 10UT2 ADDR2 258
5 [IN3 ADDR2 385
6 {OUT2 ADDR2 386
C0355 0 {1 2047 |CAN
1]IN1 1D Identyfikator magistrali CAN
2(0OUT1ID
3{IN2ID
410UT21D
5(IN3ID
6 [{OUT3ID
C0356 0 {1 ms} 65000 | CAN
ustawienia czasu
1|CAN BOOT UP 3000 CAN Boot-Up
2 {0OUT2 CYCLE 0 cykl CAN-OUT2
3 |{OUT3 CYCLE 0 cykl CAN-OUT3
4 |CAN DELAY 20 CAN OUT 2/3 czas zwtoki
C0357 0 {1 ms} 65000 | CAN
magistrala CAN czas monitorowania dla Iy
1|CE1MONIT TIME 3000 CE1 czas monit.
2 [CE2MONIT TIME 3000 CE2 czas monit.
3 [CE3MONIT TIME 3000 CE3 czas monit.
C0358 | RESET-NODE 0 0 Brak funkciji CAN
1 CAN Reset Reset magistrali CAN
C0359 | CAN STATE 0 operacyjny CAN
1 przed-operacyjny Wyswietlenie statusu
2 Ostrzezenie
3 Bus-Off
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybér
C0360 0 65535 | CAN
Licznik telegraméw (liczba telegraméw)
Wartosci liczbowe > 65535: resetuje licznik do 0
1 |MESSAGE OUT wszystkie wystane
2 |MESSAGE IN wszystkie otrzymane
3 | MESSAGE OUT1 wystane do CAN-OUT1
4 |MESSAGE OUT2 wystane do CAN-OUT2
5 |MESSAGE OUT3 wystane do CAN-OUT3
6 | MESSAGE POUT1 wyst. do kanatu parametréw 1
7 MESSAGE POUT2 wyst. do kanatu parametréw 2
8 | MESSAGE IN1 otrzymane od CAN-IN1
9 | MESSAGE IN2 otrzymane od CAN-IN2
10 | MESSAGE IN3 otrzymane od CAN-IN3
11 | MESSAGE PIN1 otrz. od kanatu parametréw 1
12 | MESSAGE PIN2 otrz. od kanatu parametrow 2
C0361 0 {1 %} 100 | CAN
Obcigzenie magistrali
Dla zapewnienia sprawnej pracy, catkowite
obcigzenie magistrali (dla wszystkich
uczestnikéw magistrali) nie powinno przekracza¢
80 %
1|LOAD OUT wszystkie wystane
2 |LOADIN wszystkie otrzymane
3 |LOAD OUT1 wystane do CAN-OUT1
4 | LOAD OUT2 wystane do CAN-OUT2
5|LOAD OUT3 wystane do CAN-OUT3
6 | LOAD POUT1 wyst. do kanatu parametréw 1
7 |LOAD POUT2 wyst. do kanatu parametréw 2
8 [LOAD IN1 otrzymane od CAN-IN1
9 [LOAD IN2 otrzymane od CAN-IN2
10 |LOAD IN3 otrzymane od CAN-IN3
11 | LOAD PIN1 otrz. od kanatu parametréw 1
12 | LOAD PIN2 otrz. od kanatu parametrow 2
C0362 | SYNC CYCLE 0 {0.1 ms} 32.0 [CAN
Przedziat czasu pomiedzy 2 telegramami Sync
na magistrali systemowej
C0363 | SYNC CORR 1 1 0.8 us CAN
2 1.6 us Wartos¢ korekgji dla C0362
3 24 us
4 32us
5 40 us
[C0364] | CAN ACTIV 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | Pre-operat. po operat.
Zewngtrzna aktywacja procesu danych.
Przetaczyc¢ z pre-operation na operation
C0365 |(C0364) Sygnat wejsciowy aktywacja CAN
C0366 | SYNC RESPONSE 1 0 no sync response CAN sync response
1 sync response
C0367 | SYNC RX ID 128 |1 {1} 256 | CAN sync rx identyfikator
C0368 | SYNC TX ID 128 |1 {1} 256 | CAN sync tx identyfikator
C0369 | SYNC TX TIME 0 0 {1} 65000 | CAN sync tx czas
C0400 |OUT -199.99 {0.01 %} 199.99 | AIN1
Wyswietlenie wyjscia z AIN1
[C0402] | OFFSET 19502 |FCODE-26/1 — Lista wyboru 1 [ AIN1
Konfiguracja offset dla AIN1
[C0403] | GAIN FCODE-27/1 — Lista wyboru 1 [ AIN1
19504 Konfiguracja wzmocnienia dla AIN1
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0404 -199.99 {0.01 %} 199.99 | AIN1
1](C0402) Sygnaly wejsciowe
2 ((C0403)
C0405 |OUT -199.99 199.99 | AIN2
Wyswietlenie wyjscia z AIN2
[C0407] | OFFSET FCODE-26/2 — Lista wyboru 1 | AIN2
19503 Konfiguracja offsetu dla AIN2
[C0408] | GAIN FCODE-27/2 —> Lista wyboru 1 | AIN2
19505 Konfiguracja wzmocnienie
C0409 -199.99 {0.01 %} 199.99 | AIN2
1](co407) Sygnaly wejéciowe
2 |(C0408)
[C0416] | RESOLVER ADJ 0 0 {1 99999999 | Korekta Bad resolwera
W silnikach Lenze:
Odczytac btad resolwera z tabliczki znamionowe;j
[C0420] |ENCODER CONST 512 1 {1 inclrev} 8192 | Wejscie encodera X8/X9
Stafa encodera w impulsach na obrét
[C0421] |ENC VOLTAGE 500 |5.00 {0.1V} 8.00 | Zasilanie encodera
Ustawi¢ napiecie zasilajace zastosowany
encoder
UWAGA:
btedne ustawienie moze uszkodzi¢ enkoder
C0425 |DFIN CONST 3 0 256 inclrev DFIN
1 512 inclrev llo$¢ impulséw na wejciu czestotliwosciowym
2 1024 inc/rev
3 2048 inclrev
4 4096 inclrev
5 8192 inclrev
6 16384 inc/rev
C0426 |DFIN-OUT -32767 {1 obr./min.} 32767 | Sygnat wyjsciowy z DFIN
C0427 |DFIN FUNCTION 0 0 2-fazy DFIN
Apuls /B dir Wyb6r typu sygnatu czestotliwosciowego
2 Puls A lub B
C0429 | TP5 DELAY 0 -32767 {1inc} 32767 | Kompensacja czasu opoznienia dla funkgji TP z
DFSET i DFRFG
[C0431] | IN 5001 |MCTRL-NACT — Lista wyboru 1 | AOUT1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C0432] | OFFSET 19512 |FCODE-109/1 — Lista wyboru 1 | AOUT1
Ustawienie offsetu
[C0433] | GAIN 19510 |FCODE-108/1 — Lista wyboru 1 | AOUT1
Ustawienie wzmocnienia dla AOUT1
C0434 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C0431)
2((C0432)
3((C0433)
[C0436] | IN 5002 |MCTRL-MSET2 —> Lista wyboru 1 | AOUT2
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C0437] | OFFSET 19513 |FCODE-109/2 —> Lista wyboru 1 | AOUT2
Ustawienie offsetu
[C0438] | GAIN 19511 |FCODE-108/2 —> Lista wyboru 1 | AOUT2
Ustawienie wzmocnienia dla AOUT2
C0439 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C0436)
2 ((C0437)
3((C0438)
[C0440] | STATE-BUS 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | Konfiguracja magistrali state X5/ST
C0441 |(C0440)
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C0443 | DIGIN-OUT 0 {1} 255 | Sygnaty na X5/E1 ... X5/E5, wartoé¢
dziesigtkowa.
Interpretacja binarna pokazuje sygnaty na
zaciskach
C0444 0 1| Sygnaly na X5/A1 ... X5/A4
11(C0118/1)
2(C0118/2)
3((C0118/3)
4(C0118/4)
[C0450] | NX 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | BRK1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C0451] | ON 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | BRK1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[C0452] | SIGN 1000 |FIXEDO0% —> Lista wyboru 1 | BRK1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0458 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C0450)
2 |(C0452)
C0459 | (C0451)
C0464 | CUSTOMER I/IF 0 oryginalne Interfejs uzytkownika
1 zmienione Status wybranej konfiguracji podstawowej
Zmiana przyporzadkowania zaciskéw w
konfiguracji podstawowej z C0005 nie zmienia
C0005 i wprowadza C0464 = 1.
Wprowadzenie lub usunigcie blokéw funkcyjnych
lub zmiana przeptywu sygnatéw pomiedzy
blokami funkcyjnymi w konfiguracji podstawowe;j
z C0005 wprowadza C0005 = 0 C0464 = 1
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nr LCD Lenze |Wybor
[C0465] | FB LIST — — Lista wyboru 5 | Lista przetwarzania blokéw funkcyjnych
1 200 Zawiera program stuzacy do przetwarzania
2 0 sygnatow (kolejnos¢ w jakiej przetwarzane sg
bloki funkcyjne)
3 50 -> w zaleznosci od C0005
4 0 zmiana w C0005 powoduje wprowadzenie
5 0 odpowiedniej listy procesowej
6 55 - dotyczy C0005 = 1000
Po zmianie przeptywu sygnatéw nalezy
7 0 koniecznie dopasowac liste procesowa. W
8 0 przeciwnym razie urzadzenie moze pracowac z
9 10250 btednymi sygnatami!
10 0 Bloki funkcyjne DIGIN, DIGOUT, AIF-IN, CAN-IN
i MCTRL sa zawsze przetwarzane i nie muszg
11 0 byé wprowadzane na te liste.
12 0
13 5650
14 0
15 0
16 5050
0
19 5700
0
22 10650
0
25 70
. 0
28 75
0
3 250
0
41 25000
42 20000
0
49 0
50 0
C0466 | CPU T REMAIN pozostaly czas procesu
dla przetworzenia w blokach funkcyjnych
[C0469] | FCT STP KEY 2 0 odtgczono Klawiatura
1 wprowadzi¢ RSP (blokada regulatora) Funkcja przycisku STOP. Funkcja wykonywana
2 QSP (Quickstop) przy uruchomieniu tego przycisku.
C0470 0 {1 255 | Swobodnie konfigurowalne kody dla sygnatow
0 |[FCODE 8BIT 0 cyfrowych , ,
DIGITAL stowa danych C0470 i C0471 sg identyczne
1 |FCODE BIT 0-7 0
2 |FCODE BIT8-15 0
3 |FCODE BIT16-23 0
4 |FCODE BIT24-31 0
C0471 | FCODE 32 BIT 0 0 {1} 4294967296 | FCODE 32 bit digital
Swobodnie konfigurowalne kody dla sygnatéw
cyfrowych. Stowa danych C0470 i C0471 sg
identyczne
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C0472 | FCODE ANALOG -199.99 {0.01 %} 199.99 | Swobodnie konfigurowalne kody dla wzglednych
1 0.00 sygnatéw analogowych
2 0.00
3 100.00
6 100.00
19 0.00
20 0.00
C0473 | FCODE ABS -32767 {1} 32767 |FCODE
1 1 Swobodnie konfigurowalne kody dla
2 1 bezwzglednych sygnatéw analogowych
3 0
9 0
10 0
C0474 | FCODE PH -2147483648 {1} 2147483647 | FCODE
1 0 Swobodnie konfigurowalne kody dla sygnatéw
katowych
1 obrét = 65536 inc
5 0
C0475 | FCODE DF -16000 {1 obr./min.} 16000 | FCODE
1 0 Swobodnie konfigurowalne kody dla sygnatéw
réznic katowych
2 1 obrét = 65536 inc
[C0490] | FEEDBACK POS 0 System sprzezenia zwrotnego pozycji
System sprzezenia zwrotnego dla regulacji
pozycji
0 Resolwer na X7 System sprzezenia zwrotnego mozna mieszac z
1 Encoder TTL na X8 C0495=0,1,2
2 Encoder sin na X8
3 Absolutny ST na X8 System sprzezenia zwrotnego ustawia takze
4 Absolutny MT na X8 C0495 na takg sama warto$¢
[C0495] | FEEDBACK N 0 System sprzezenia zwrotnego predkosci
System sprzezenia zwrotnego dla regulacji
predkosci obrotowe;j
0 Resolwer na X7 System sprzezenia zwrotnego mozna mieszac¢ z
1 Encoder TTL na X8 C0490=0,1,2
2 Encoder sin na X8
3 Absolutny ST na X8 System sprzezenia zwrotnego ustawia takze
4 Absolutny MT na X8 C0490 na takg sama warto$¢
C0497 |NACT-FILTER 20 |00 {0.1 ms} 50.0 | Stata czasowa filtra
Stata czasowa warto$ci aktualnej obrotow
C0497 = 0 ms: filtr nieaktywny
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C0517 0.00 {0.01} 1999.00 | Menu uzytkownika
1|USER MENU 51.00 |C0051/0 MCTRL-NACT Do 32wpisow
2 |USER MENU 5400 | C005410 Imot ) ‘f’v‘;lgr:ﬁt;‘éﬁdggg"vzf"sa”e s numery
3 |USER MENU 56.00 |C0056/0 MCTRL-MSET2 * Wpis nastepuje w formacie xxx.yy
4 |USER MENU 46.00 |C0046/0 N — Xxx: numer kodu
5| USER MENU 49.00 |C0049/0 NADD - yy: numer subkodu
6 | USER MENU 183.00 |C0183/0 Diagnostics * Nie ma kontroli czy istnieje wprowadzony kod.
7 |USER MENU 168.01 |C0168/1 Fail no. act
8 |USER MENU 86.00 |C0086/0 Mot type
9 | USER MENU 22.00 |C0022/0Imax current
10 |USER MENU 5.00 |C005/0 signal cfg
11 |USER MENU 11.00 |[C0011/0 Nmax
12 |USER MENU 12,00 |C0012/0 Tir
13 |USER MENU 13.00 |C0013/0 Tif
14 |USER MENU 105.00 |C0105/0 QSP Tif
15 |USER MENU 39.01 |C0039/1 JOG set-value
16 | USER MENU 70.00 |C0070/0 Vp speed CTRL
17 |USER MENU 71.00 |C0071/0 Tn speed CTRL
18 | USER MENU 0 nie obtozone
0 nie obtozone
31 [USER MENU 94.00 |C0094/0 Password
32 [USER MENU 3.00 |C0003/0 Par save
[C0520] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | DFSET
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C0521] | VP-DIV 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | DFSET
Konfiguracja dla licznika wspétczynnika rozciagu
[C0522] | RAT-DIV 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | DFSET
Konfiguracja dla licznika wspétczynnika
przektadni
[C0523] | A-TRIM 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | DFSET
Konfiguracja dla kata (fazy) dostrajania
[C0524] |N-TRIM 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | DFSET
Dostrajanie dla obrotéw w DFSET
[C0525] | 0-PULSE 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | DFSET
Konfiguracja dla jednorazowej aktywacji impulsu
zerowego
[C0526] | RESET 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | DFSET
Konfiguraciji dla kasowania integratoréw
[C0527] | SET 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | DFSET
Konfiguraciji dla ustawienia integratoréw
C0528 21109 {1 2109 | DFSET
1]0-PULSE A Réznica kata pomiedzy 2 impulsami zerowymi
2 |OFFSET Offset wyt. C0523 x C0529 + C0252
3 |PULS DIST SET llo$¢ przyrostéw pomiedzy 2 zadanymi impulsami
na X5/E5.
Kod jest dostepny od wers;ji software 6.2.
4 |PULS DIST ACT llo$¢ przyrostéw pomiedzy 2 aktualnymi
impulsami na X5/E4.
Kod jest dostepny od wers;ji software 6.2.
C0529 | MULTIP OFFSET 1 -20000 {1} 20000 |DFSET
Mnoznik offsetu
C0530 | DF EVALUATION 0 0 ze wsp. przektadni DFSET
- Przetwarzanie
1 bez wsp. przekiadni DFSET (z/bez wsp. przekfadni)
C0531 [ACT 0 DIV 1 1 {1} 16384 | DFSET
Dzielnik aktualnego impulsu zerowego
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C0532 | 0-PULSE/TP 1 1 Impuls zerowy DFSET
2 Touch-probe Wybér impulsu zerowego i/lub touch-probe
3 Impuls zerowy i touch-probe systemu sprzezenia zwrotnego
C0533 | VP DENOM 1 1 {1} 32767 |DFSET
Wspdtczynnik rozciggu mianownik
C0534 |0 PULSE FCT 0 0 nie aktywne DFSET
1 ciagte Funkcja synchronizacji impulsami zerowymi
2 ciggle z zatgczaniem
10 1raz, wg najkrotszej drogi
1" 1raz, kierunek +
12 1raz, kierunek -
13 1raz, 2*imp. zerowy
C0535 | SET 0 DIV 1 1 {1} 16384 | DFSET
Dzielnik zadanego impulsu zerowego
C0536 -32767 {1} 32767 |DFSET
1|vPDIV Bezwzgledne analogowe sygnaty wejsciowe
2 |RAT-DIV
3 |A-TRIM
C0537 |N-TRIM -199.99 {0.01 %} 199.99 | DFSET
Wzgledny analogowy sygnat wejsciowy
C0538 DFSET
110-PULSE
2 |RESET
3|SET
C0539 |IN -32767 {1 obr./min.} 32767 |DFSET
C0540 [FUNCTION 2 0 wejscie analogowe DFOUT
1 Wejscie rdznicy katowej Funkcja wyjécia encodera
2 symulacja resolwera + impuls zerowy * X9 jest zablokowane, jesli wybrane zostanie
3 symulacja resolwera bez impulsu zerowego 0,1,2lub3
4 X10=X9 * sprawdzanie sygnatow wejsciowych
5 X10=X8
[C0541] | AN-IN 5001 |MCTRL-NACT — Lista wyboru 1 | DFOUT
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C0542] | DF-IN 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | DFOUT
Konfiguracja wejscia czestotliwosciowego
[C0544] | SYN-RDY 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | DFOUT
Sygnat synchronizacji dla impulsu zerowego
C0545 | PH OFFSET 0 0 {1inc} 65535 | DFOUT
Offset katowy
C0546 | MIN INC/REV 1000 |1 {1inc} 2147483647 | DFSET
Maskowanie (ttumienie) impulsow zakt6cajacych
na X5/E4 (impuls aktualny z sygnatu
Touch-Probe).
Ustawia sie wielko$¢ okna maskowania
pomigdzy 2 impulsami aktualnymi.
C0547 | (C0541) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0548 | (C0544) 0 1
C0549 | (C0542) -32767 {1 obr./min.} 32767
C0551 | MIN INC/REV 1000 |1 {1inc} 2147483647 | DFSET
Maskowanie (ttumienie) impulséw zaktdcajacych
na X5/E5 (impuls zadany z sygnatu
Touch-Probe).
Ustawia si¢ wielko$¢ okna maskowania
pomiedzy 2 impulsami zadanymi.
Kod jest dostepny od wers;ji software 6.2.
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C0560 -199.99 {0.01 %} 199.99 | FIXSET1
State wartosci zadane
1 [FIX SET-VALUE 100 FIXSET1
2 | FIX SET-VALUE 75 State warto$ci zadane
3 | FIX SET-VALUE 50
4 |FIX SET-VALUE 25
5| FIX SET-VALUE 0
15 | FIX SET-VALUE 0
[C0561] | AIN 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | FIXSET1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C0562] — Lista wyboru 2 | FIXSET1
1IN 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN2 1000 | FIXEDO wejSciowych
3IN3 1000 |FIXEDO
4 [IN4 1000 |FIXEDO
C0563 | (C0561) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0564 | (C0562)
[C0570] | IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | S&H1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C0571] | LOAD 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | S&H1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnaltu wejsciowego
C0572 | (C0570) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0573 | (C0571)
C0576 | NERR WINDOW 100.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 | W zaleznosci od C0011
Max. dopuszczalna odchytka pomiedzy obrotami
aktualnymi a zadanymi
C0577 | VP FLD WEAK 3.00 |0.00 {0.01] 15.99 | Regulator ostabienia pola
wzmocnienie V,
C0578 | TN FLD WEAK 50.0 |20 {0.5 ms} 8192.0 | Regulator ostabienia pola
Czas zdwojenia Tn
C0578 = 8000 ms: odtagczono
C0579 | MONIT NEER 3 0 TRIP Kontrola nEEr
1 Meldunek Konfiguracja kontroli predkosci obrotowej
2 Ostrzezenie
3 Wyt
4 Zaktdcenie QSP
C0580 | MONIT SD8 3 0 TRIP Kontrola SD3
3 Wyt. Konfiguracja kontroli enkodera sinus-cosinus
C0581 | MONIT EER 0 0 TRIP Kontrola EEr
1 Meldunek Konfiguracja kontroli "zewnetrzne zakidcenie”
2 Ostrzezenie
3 Wyt
C0582 | MONIT OH4 2 2 Ostrzezenie Kontrola OH4
3 Wiyt Konfiguracja kontroli temperatury radiatora
C0583 [ MONIT OH3 - |0 TRIP Kontrola OH3
3 Wiyt Konfiguracja kontroli "stata temperatura silnika”
-> w zalezno$ci od C0086
C0584 | MONIT OH7 - |2 Ostrzezenie Kontrola OH7
Wiyt Konfiguracja kontroli "ustawiana temperatura
silnika”
- w zaleznosci od C0086
Kontrola temperatury za pomocg wejscia
resolwera
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C0585 | MONIT OH8 3 0 TRIP Kontrola OH8
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "ustawiana temperatura
3 Wit silnika”
Kontrola temperatury za pomocg wejscia PTC
C0586 | MONIT SD2 0 0 TRIP Kontrola SD2
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli resolwera
3 Wit
C0587 | MONIT SD3 3 0 TRIP Kontrola SD3
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "czujnik na X9”
3 Wiyt
C0588 | MONIT H10/H11 0 0 TRIP Kontrola H10 / H11
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "enkoder temperatury w
3 Wit regulatorze napedu”
C0589 | MONIT P03 2 0 TRIP Kontrola P03
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli btedu nadazania
3 Wiyt
C0590 | MONIT P13 0 0 TRIP Kontrola P13
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli btedu kata
3 Wiyt
C0591 | MONIT CE1 3 0 TRIP Kontrola CE1
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "btagd CAN-IN1"
3 Wiyt
C0592 | MONIT CE2 3 0 TRIP Kontrola CE2
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "btad CAN-IN2”
3 Wit
C0593 | MONIT CE3 3 0 TRIP Kontrola CE3
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "btagd CAN-IN3”
3 Wit
C0594 | MONIT SD6 - [0 TRIP Kontrola SD6
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "enkoder temperatury
3 Wit silnika”
- w zalezno$ci od C0086
C0595 | MONIT CE4 3 0 TRIP Kontrola CE4
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "magistrala CAN Off’
3 Wit
C0596 | NMAX LIMIT 5500 |0 {1 obr./min.} 16000 | Kontrola obrotow
Monitoring "predko$¢ maszyny”
C0597 | MONIT LP1 3 0 TRIP Kontrola LP1
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli braku fazy w silniku
3 Wit
C0598 | MONIT SD5 3 0 TRIP Kontrola SD5
2 Ostrzezenie Konfiguracja kontroli "prad zadany na
3 Wiyt X511,2 <2 mA”
C0599 | GRANICALP 1 50 (10 {0.1 %} 10.0 | Graniczny prad LP1
Graniczny prad dla kontroli braku fazy w silniku
C0600 | FUNCTION 1 0 OUT =IN1 ARIT2
1 IN1 +1IN2 Wybor funkiji
2 IN1 - IN2
3 IN1*IN2
4 IN1/IN2
5 IN1/(100% - IN2)
[C0601] — Lista wyboru 1 | ARIT2
11N 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2N 1000 | FIXEDO0% wejsciowych
C0602 | (C0602) -199.99 {0.01 %} 199.99
[C0610] —  Lista wyboru 1 |ADD1
11N 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2|IN 1000 |FIXEDO% wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO0%
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C0611 -199.99 {0.01 %} 199.99
1((C0610/1)
21(C0610/2)
31(C0610/3)
C0620 |DB1 GAIN 1.00 [-10.00 {0.01} 10.00 {DB1
Wzmocnienie
C0621 | DB1 VALUE 1.00 [0.00 {0.01 %} 100.00 | DB1
martwej strefy
[C0622] | IN 1000 |FIXEDO% — Lista wyboru 1 | DB1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0623 | (C0622) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0630 | MAX LIMIT 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 | LIM1
Ustawienie gornej granicy
C0631 [ MIN LIMIT -100.0 {-199.99 {0.01 %} 199.99 | LIM1
Ustawienie dolnej granicy
[C0632] | IN 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | LIM1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0633 | (C0632) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0640 | DELAY T 20.00 (0.01 {0.01s} 50.00 | PT1-1
Ustawienie statej czasowe;j
[C0641] | IN 1000 |FIXEDO0% -> Lista wyboru 1 | PT1-1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0642 | (C0641) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0650 |DT1-1 GAIN 1.00 [-320.00 {0.01} 320.00 (DT1-1
Wzmocnienie
C0651 | DELAY T 1.00 |0.005 {0.01s} 5.000 |DT1-1
Stata czasowa
[C0652] | IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 |DT1-1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0653 | SENSIBILITY 1 1 15-bit DT1-1
2 14-bit Czuto$¢ wejscia
3 13-bit
4 12-bit
5 11-bit
6 10-bit
7 9-bit
C0654 | (C0652) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0655 [ NUMERATOR 1 -32767 {1} 32767 | CONVS
Licznik
C0656 | DENOMINATOR 1 1 {1} 32767 | CONVS
Mianownik
[C0657] | IN 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | CONV5
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0658 | (C0657) -199.99 {0.01 %} 199.99
[C0661] | IN 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | ABS1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0662 | (C0661) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0671 |[RFG1 TIR 0.000 |0.000 {0.01s} 999.900 | RFG1
Ustawienie czasu narastania T
C0672 |RFG1 TIF 0.000 |0.000 {0.01s} 999.900 | RFG1
Ustawienie czasu zwalniania Ti
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[C0673] | IN 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | RFG1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C0674] | SET 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | RFG1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C0675] | LOAD 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | RFG1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0676 -199.99 {0.01 %} 199.99
1((C0673)
2|(Co674)
C0677 | (C0675)
C0680 | FUNCTION 6 1 IN1=1IN2 CMP1
2 IN'1>IN2 Wybér funkgji (poréwnuje wejscia IN1 i IN2)
3 IN1<IN2
4 [IN1] =]IN2|
5 [IN1] > [IN2|
6 [ INT|<]IN2]|
C0681 |HYSTERESIS 1.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 |CMP1
Histereza
C0682 | WINDOW 1.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 |CMP1
Okno
[C0683] — Lista wyboru 1 | CMP1
1 1CMP1-IN1 5001 |MCTRL-NACT Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2 [CMP1-IN2 19500 | FCODE-17 wejSciowych
C0684 | (C0683) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0685 | FUNCTION 1 1 IN1=1IN2 CMP2
2 IN1>IN2 Wybdr funkeji (porownuje wejscia IN1 i IN2)
3 IN1<IN2
4 [IN1] =IN2|
5 [IN1] > [IN2|
6 [INT|<]IN2]|
C0686 |HYSTERESIS 1.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 | CMP2
Histereza
C0687 | WINDOW 1.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 | CMP2
Okno
[C0688] — Lista wyboru 1 | CMP2
1 lcMmP2-IN1 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatéw
2| CMP2IN2 1000 | FIXEDO% wejSciowych
C0689 -199.99 {0.01 %} 199.99
1((C0688/1)
21(C0688/2)
C0690 | FUNCTION 1 1 IN1=1IN2 CMP3
2 IN1>IN2 Wybdr funkeji (porownuje wejscia IN1 i IN2)
3 IN1<IN2
4 [IN1] =IN2|
5 [IN1] > [IN2|
6 [INT|<]IN2|
C0691 |HYSTERESIS 1.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 |CMP3
Histereza
C0692 | WINDOW 1.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 |CMP3
Okno
[C0693] — Lista wyboru 1 |CMP3
1 CMP3-IN1 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatéw
2 |CMP3-IN2 1000 |FIXEDO0% wejSciowych
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C0694 -199.99 {0.01 %} 199.99
1((C0693/1)
21(C0693/2)
C0695 | FUNCTION 2 1 IN1<IN2 PHCMP1
2 [INT]<]IN2| Wybér funkcji (poréwnuje wejscia IN1 i IN2)
[C0697] —> Lista wyboru 3 | PHCMP1
11IN 1000 | FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
2|IN 1000 |FIXEDOINC
C0698 -2147483647 {1} 2147483647
1((C0697/1)
21(C0697/2)
[C0700] | IN 19523 |FCODE-472/3 — Lista wyboru 1 | ANEG1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0701 | (C0700) -199.99 {0.01 %} 199.99
[C0703] | IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | ANEG2
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C0704 | (C0703) 199.99 {0.01 %} 199.99
C0710 [FUNCTION 0 0 narastajace zbocze TRANS1
1 opadajace zbocze Wybér funkgji
2 oba zbocza
CO0711 |PULSE T 0.001 |0.001 {0.001 s} 60.000 | TRANS1
Czas impulsu z TRANS1
[C0713] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | TRANS1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0714 |(C0713)
C0715 | FUNCTION 0 0 narastajace zbocze TRANS2
1 opadajace zbocze Wyb6r funkcji
2 oba zbocza
C0716 |[PULSE T 0.001 |0.001 {0.001 s} 60.000 | TRANS2
Czas impulsu
[C0718] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | TRANS2
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0719 |(C0718)
C0720 | FUNCTION 2 0 Opo6znione zatgczenie DIGDEL1
1 Opodznione wytaczenie Wybér funkgji
2 Opo6znione zataczenie/wytaczenie
C0721 | DELAY T 1.000 |0.001 {0.001 s} 60.000 | DIGDEL1
czas zwhoki
[C0723] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | DIGDELA1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0724 | (C0723)
C0725 [FUNCTION 2 0 Opdznione zataczenie DIGDEL2
1 Opodznione wytaczenie Wybér funkgji
2 Opo6znione zatgczenie/wytaczenie
C0726 | DELAY T 1.000 |0.001 {0.001 s} 60.000 | DIGDEL2
czas zwioki
[C0728] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | DIGDEL2
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0729 | (C0728)
C0730 |MODUS 0 0 Rozpocza¢ pomiar 0sz
1 Zakonczy¢ pomiar Start / stop zapisu zarejestrowanych wartosci
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-25



— -I Zatacznik
abc ] Tabela kodéw
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0731 | STATUS 0 Pomiar zakohczono 0sz
1 Pomiar aktywny aktualny status pracy
2 Rozpoznane wyzwalanie
3 Przerwa
4 Przerwa po wyzwoleniu
5 Odczyt pamigci
C0732 — Lista wyboru 1 | 0SZ
1 |KANAL 1 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2| KANAL 2 1000 | FIXEDO% wejsciowych
3 |KANAL 3 1000 |FIXEDO0%
4 | KANAL 4 1000 |FIXEDO0%
C0733 — Lista wyboru 2 | 0SZ
wejscie wyzwalania
1|DIG. TRIGGER 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0734 | TRIGGER-QUELLE 1 0 wejécie wyzwalania 0sz
1 Kanat pomiarowy 1 Wybor zrodta wyzwalania
2 Kanat pomiarowy 2
3 Kanat pomiarowy 3
4 Kanat pomiarowy 4
C0735 | TRIGGER-PEGEL 0 -32767 {1} 32767 | 0SZ
Ustawi¢ poziom wyzwalania dla kanatéw 1 ... 4
C0736 | TRIGGER-EDGE 0 0 zbocze narastajgce LOW-HIGH 0sz
1 zbocze opadajace HIGH-LOW Wybér zbocza dla wyzwalania
C0737 | TRIGGER-DELAY 00 [-100.0 {0.1 %} 999.99 |0SZ
Ustawienie post- i pre-triggering
C0738 | SAMPLING PERIOD 3 3 1ms 0sz
4 2ms Wybér okresu skanowania
5 5ms
6 10 ms
7 20 ms
8 50 ms
9 100 ms
10 200 ms
1 500 ms
12 1s
13 2s
14 5s
15 10s
16 20s
17 50s
18 1 min
19 2 min
20 5 min
21 10 min
C0739 | NUMBER OF 4 1 {1} 4|08z
CHANNELS llo$¢ kanatéw do pomiaru
C0740 0sz
1|START 0 {1} 16383 | Ustali¢ punkt startowy dla odczytania danych z
pamigci. Umozliwia selektywny dostep do bloku
pamieci
2 |ENABLED/INHIBITE 0 0 odczyt danych zablokowany odblokowany/zablokowany
D 1 odczyt danych odblokowany Aby odczyta¢ dane, pamie¢ musi by¢
odblokowana
C0741 0sz
1 |VERSION 0SZ wersja
2 |MEMORY SIZE wielko$¢ pamieci
3 |DATAWIDTH ilo$¢ danych
4 INUMBER OF liczba kanatéw
CHANNELS
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C0742 [LENGTH OF DB 0sz
Wyswietlenie dtugosci danych bloku
C0743 |[READ DB 0sz
Odczyt 8 bajtowego bloku danych
C0744 |MEMORY SIZE 3 0 512 wartosci pomiarowe 0sz
1 1024 warto$ci pomiarowe Dopasowac¢ pojemnos¢ pamieci do zadan
2 1536 warto$ci pomiarowe pomiarowych
3 2048 wartosci pomiarowe
4 3072 wartosci pomiarowe
5 4096 wartosci pomiarowe
6 8192 wartosci pomiarowe
C0749 0sz
1| INDEX ABORT Informacije o zapisanych warto$ciach
2| NDEX TRIGGER pomiarowych
3 |KONIEC INDEX
C0750 |VP DENOM 16 1 Vp=1 DFRFG1
2 Vp=1/2 Mianownik wzmocnienia regulatora potozenia
4 Vp=1/4
8 Vp=1/8
16 Vp=1/16
34 Vp =1/32
64 Vp = 1/64
128 Vp=1/128
256 Vp = 1/256
512 Vp =1/512
1024 Vp =1/1024
2048 Vp = 1/2048
4096 Vp = 1/4096
8192 Vp =1/8192
16384 Vp =1/16384
C0751 [DFRFG1 TIR 1.000 {0.001 {0.001 s} 999.900 | DFRFG1
Tir (czas narastania )
C0752 | MAX SPEED 3000 |1 {1 obr./min.} 16000 | DFRFG1
max. predko$¢ obrotowa (tutaj: maksymalna
predkos¢ doganiania)
C0753 |DFRFG1 QSP 0.000 {0.000 {0.001 s} 999.900 | DFRFG1
Czas zwalniania dla aktywnego przebiegu
zwalniania
C0754 |PH ERROR 24109 |10 {1 2:10% | DFRFG1
btad katowy
* 1 obrét = 65535 inc
C0755 | SYN WINDOW 100 |0 {1inc} 65535 | DFRFG1
Okno synchronizacji
C0756 |OFFSET 0 -1+109 {1inc} 1-10% | DFRFG1
Offset
C0757 |[FUNCTION 0 0 Bez startu TP DFRFG1
1 Ze startem TP Wyb6r funkcji
[C0758] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 — Lista wyboru 4 | DFRFG1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C0759] | QSP 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | DFRFG1
Konfiguracja dla QSP
[C0760] | STOP 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | DFRFG1
Konfiguracja dla generatora przyspieszania stop
[C0761] |RESET 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | DFRFG1
Konfiguracja dla resetu integratoréw
C0764
11(C0759)
2 |(C0760)
3 [(C0761)
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C0765 | (C0758) -32767 {1 obr./min.} 32767
C0766 | SPEED DIR 1 1 Kierunek obrotéw cw/cew (RIL) DFRFG1
2 Kierunek obrotéw cw (w prawo) Wprowadzi¢ kierunek obrotéw
3 Kierunek obrotéw ccw (w lewo)
[C0770] |D 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | FLIP1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[CO771] | CLK 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | FLIP1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[CO772] |CLR 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | FLIP1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
Co773
11(C0770)
2 |(C0771)
3((C0772)
[C0775] |D 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | FLIP2
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[CO776] | CLK 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | FLIP2
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[CO777] |CLR 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | FLIP2
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
Co778
11(C0775)
2 |(C0776)
3((C0777)
[C0780] |N 50  [AIN1-OUT — Lista wyboru 1 [NSET
Konfiguracja dla wejscia gtéwnej wartosci
zadanej
[CO781] | N-INV 10251 |RIL/IQ-RIL — Lista wyboru 2 | NSET
Konfiguracja dla inwers;ji gtéwnej wartosci
zadanej
[C0782] | NADD 5650 |ASW1-OUT — Lista wyboru 1 [NSET
Konfiguracja dla wej$cia dodatkowej wartosci
zadanej
[C0783] | NADD-INV 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | NSET

Konfiguracja dla inwersji dodatkowej wartosci
zadanej

[C0784] | CINH-VAL

5001 |MCTRL-NACT

—> Lista wyboru 1

NSET
Konfiguracja dla sygnatu wyjsciowego przy
zablokowanym regulatorze

[C0785] | SET 5000 |MCTRL-NSET2 —> Lista wyboru 1 |NSET
Konfiguracja dla generatora przyspieszania
[C0786] | LOAD 5001 |MCTRL-QSP-OUT —> Lista wyboru 2 | NSET
Konfiguracja dla wejscia cyfrowego (zatadowaé
generator przyspieszania)
[C0787] —> Lista wyboru 2 | NSET
11J0G*1 53  |DIGIN3 Konfiguracja wyboru JOG i aktywacji JOG
2110G2 1000 |FIXEDO Interpretacja binarna
31J0G* 1000 |FIXEDO
41J0G*8 1000 |FIXEDO
[C0788] —> Lista wyboru 2 | NSET
1111 1000 |FIXEDO Konfiguracja wyboru Tii aktywacji Ti
3[Tr4 1000 |FIXEDO v a ey
4178 1000 |FIXEDO
[C0789] | RFG-0 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 [ NSET
Konfiguracja dla wejscia cyfrowego (generator
przyspieszania 0)
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[C0790] | RFG-STOP 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | NSET
Konfiguracja dla wejscia cyfrowego (generator
przyspieszania stop)
C0798 -199.99 {0.01 %} 199.99 |[NSET
1 |CINH-VAL Wyswietlenie analogowych sygnatow
21SET wejsciowych
C0799 NSET
1|N-INV
2 [NADD-INV
3 [LOAD
41J0G*1
5(J0G*2
6 [JOG*4
7(JOG*8
8(TI*
9(TI*2
10 | TI*4
11|TI8
12 |RFG-0
13 |RFG-STOP
[C0800] | SET 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 |PCTRL1
Konfiguracja dla warto$ci zadanej sygnatu
wejsciowego
[C0801] |ACT 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 |PCTRL1
Konfiguracja dla wartosci aktualnej sygnatu
wejsciowego
[C0802] | INFLU 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 |[PCTRL1
Konfiguracja dla sygnatu wej$ciowego wptywu
regulatora
[C0803] | ADAPT 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 |[PCTRL1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
adaptacyjnego
[C0804] | INACT 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | PCTRLA1
Konfiguracja dla dezaktywujacego sygnatu
wejsciowego
[C0805] | I-OFF 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | PCTRLA1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
(blokujacego sktadowa 1)
C0808 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C0800)
2 ((C0801)
3((C0802)
4 1(C0803)
C0809
11(C0804)
2 ((C0805)
[C0810] — Lista wyboru 1 | ASW1
11N 55 AIN2-OUT Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2[IN 1000 | FIXEDO% wejsciowych
[C0811] | SET 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | ASW1
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0812 [(C0810) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0813 [(C0811)
[C0815] — Lista wyboru 1 | ASW2
11IN 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatéw
2|IN 1000 | FIXEDO% wejsciowych
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[C0816] | SET 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | ASW2
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0817 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C0815/1)
2(C0815/2)
C0818 |(C0816)
[C0820] — Lista wyboru 2 | AND1
11IN 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN 1000 | FIXEDO wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO
C0821

1] (cos201)
2[(C082012)
3| (C0820/3)

— Lista wyboru

0822 1000 Li boru 2 | AND2
11IN 1000 |FIXEDO Konﬁguracja dla cyfrowych sygnatow
2|IN 1000 |FIXEDO wejsciowyeh
3]IN 1000 |FIXEDO

0823

1] (cos221)
2[(C082212)
3| (C0822/3)

— Lista wyboru

C0824 Li boru 2 | AND3
11IN 1000 |FIXEDO Konﬁguracja dla cyfrowych sygnatow
2|IN 1000 |FIXEDO wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO

C0825

11(C0824/1)
2|(C0824/2)
3((C0824/3)

— Lista wyboru

C0826 Li boru 2 | AND4
11IN 1000 |FIXEDO Konﬁguracja dla cyfrowych sygnatow
2|IN 1000 |FIXEDO wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO

Co0827

1] (cos26/1)
2[(C082612)
3| (C0826/3)

— Lista wyboru

C0828 Li boru 2 | AND5S
11IN 1000 |FIXEDO Konﬁguracja dla cyfrowych sygnatow
2|IN 1000 |FIXEDO wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO

C0829

1] (cos28/)
2(C082812)
3| (C0828/3)

(C0830] —> Lista wyboru 2 | OR1
1IN 1000 |FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnalow
2|IN 1000 |FIXEDO wejsciowyeh
3|IN 1000 |FIXEDO
€0831
1 (co830/1)
2(co83012)
31(c0830/3)
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[C0832] — Lista wyboru 2 | OR2
11N 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN 1000 | FIXEDO wejSciowych
3|IN 1000 |FIXEDO
C0833
1((C0832/1)
21(C0832/2)
31(C0832/3)
[C0834] —> Lista wyboru 2 | OR3
11IN 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN 1000 | FIXEDO wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO
C0835
1((C0834/1)
21(C0834/2)
31(C0834/3)
[C0836] — Lista wyboru 2 | OR4
11N 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN 1000 | FIXEDO wejsciowych
3|IN 1000 |FIXEDO
C0837
1((C0836/1)
21(C0836/2)
31(C0836/3)
[C0838] — Lista wyboru 2 | ORS
11N 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN 1000 | FIXEDO wejSciowych
3|IN 1000 |FIXEDO
C0839
1((C0838/1)
21(C0838/2)
31(C0838/3)
[C0840] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 [NOT1
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
C0841 | (C0840)
[C0842] | IN 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 [NOT2
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
C0843 | (C0842)
[C0844] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 [NOT3
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
C0845 | (C0844)
[C0846] | IN 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 [NOT4
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
C0847 | (C0846)
[C0848] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 [NOT5
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
C0849 | (C0848)
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[C0850] — Lista wyboru 1 | AIF-OUT
1 ouT.w1 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla stow wyjsciowych danych
procesowych dla interfejsu automatyzacji
2 |0UT.W2 1000 |FIXEDO0% AIF (X1)
3|0UT.W3 1000 |FIXED0%
[C0851] | OUT.D1 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 | AIF-OUT
Konfiguracja dla 32 bitowej wartosci dot. kata
C0852 | AIF-OUT.W2 0 0 Sygnat analogowy AIF-OUT
1 Cyfrowe 0-15 Konfiguracja dla stowa wyj$ciowego 2, danych
2 kat LOW procesowych dla interfejsu automatyzacji
3 kat HIGH AlF (X1)
C0853 [TYP OUT.W3 0 0 Sygnat analogowy AIF-OUT
1 Cyfrowe 16-31 Konfiguracja dla stowa wyj$ciowego 3, danych
2 kat HIGH procesowych dla interfejsu automatyzacji
AIF (X1)
C0854 | AIF-OUT.W1 0 0 Sygnat analogowy AIF-OUT
3 D2: kat LOW Konfiguracja dla stowa wyj$ciowego 1, danych
procesowych dla interfejsu automatyzacji
AIF (X1)
C0855 AIF-IN
Stowa wejsciowe danych procesowych
(heksadecymalne) dla interfejsu automatyzacji X1
11IN (0-15) bit 00 {1} bit 15 [ AIF-IN
2 |IN (16-31) bit 16 {1} bit 31 [AIF-IN
C0856 -199.99 {0.01 %} 199.99 |AIF-IN
1 1IN.W1 Stowa wejsciowe danych procesowych dziesigtne
(decymalne)
2|IN-W2 Wyswietlacz: 100 % = 16384
3 |IN.W3
C0857 |IN.D1 -2147483648 {1} 2147483647 | AIF-IN
32 bitowa warto$¢ dot. kata
C0858 -199.99 {0.01 %} 199.99 | AIF-OUT
1 1ouT.W1 Stowa wyjciowe danych procesowych
2 [OUT W2 Wyswietlacz: 100 % = 16384
3|OUT.W3
C0859 | OUT.D1 2147483648 {1} 2147483647 | AIF-OUT
32 bitowa warto$¢ dot. kata
[C0860] — Lista wyboru 1 | CANx-OUT
11ouT1.W1 5001 Konfiguracja dla stéw wyjsciowych danych
2[ouT1W2 1000 | FIXEDO0% procesowych
3|0UT1.W3 1000 |FIXEDO0%
4 10UT2.W1 1000 |FIXEDO0%
5|0UT2.W2 1000 |FIXEDO0%
6 |OUT2.W3 1000 |FIXED0%
7|0UT2.W4 1000 |FIXED0%
8|OUT3.W1 1000 |FIXEDO0%
9|0UT3.W2 1000 |FIXED0%
10 |OUT3.W3 1000 |FIXED0%
11|0UT3.W4 1000 |FIXED0%
[C0861] — Lista wyboru 3 | CANXOUT
110UT1.D1 1000 |FIXEDOINC Konfiguracja dla 32 bitowej wartosci dot. kata
2|0UT2.D1 1000 |FIXEDOINC
3|0OUT3.D1 1000 |FIXEDOINC
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C0863 0 1 | CANX-IN
1 [IN1 (0-15) Stowa wejsciowe danych procesowych
2 [IN1 (16-31) szesnastkowo
3 |IN2 (0-15)
4 1IN2 (16-31)
5 |IN3 (0-15)
6 [IN3 (16-31)
C0864 0 Sygnat analogowy CANx-OUT
11TYPEOUTI.W2 0 1 Cyfrowe 0-15 Konfiguracja dla stéw wyjsciowych danych
2 [TYPEOUTZ.WA 0 2 kat LOW procesowych
3 |TYPEOUT3.W1 0
C0865 0 Sygnat analogowy CANx-OUT
11TYPEOUTI.W3 0 1 Cyfrowe 16-31 Konfiguracja dla stow wyjsciowych danych
2 [TYPEOUT2 W2 0 2 kat HIGH procesowych
3 |TYPEOUT3.W2 0
C0866 -32768.00 {0.01 %} 32767.00 | CANx-IN
11 IN1T.WA Stowa wejsciowe danych procesowych
2 [INTW2 Wyswietlacz: 100 % = 16384
3 [IN1.W3
4 [IN2.W1
5 [IN2.W2
6 [IN2.W3
7 [IN2.W4
8 [IN3.W1
9 [IN3.W2
10 [IN3.W3
11 [IN3.W4
C0867 CANx-IN
1]IN1.D1 32 bitowa warto$¢ dot. kata
2 [IN2.D1
3 |IN3.D1
C0868 -199.99 {0.01 %} 199.99 | CANx-OUT
1 ouT1.wW1 Stowa wyjsciowe danych procesowych
2 [ ouUTIW2 Wyswietlacz: 100 % = 16384
3 |OUT1.W3
4 10UT2.W1
5 |0OUT2.W2
6 |OUT2.W3
7 |OUT2.W4
8 |OUT3.W1
9 |OUT3.W2
10 [OUT3.W3
11 [OUT3.W4
C0869 -2147483648 {1 2147483647 | CANx-OUT
1|ouT1.D1 32 bitowa warto$¢ dot. kata
2 |0UT2.D1
3 |OUT3.D1
[C0870] —> Lista wyboru 2 [ DCTRL
1 [CINHT 1000 |FIXEDO Zablgkowalé regulator )
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2 |CINH2 1000 |FIXEDO wejsciowych
[C0871] | TRIP-SET 54 DIGIN4 — Lista wyboru 2 | DCTRL
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
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[C0876] | TRIP-RES 55  |DIGINS — Lista wyboru 2 | DCTRL
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatéw
wejsciowych
€0878
11(C0870/1)
2(C0870/2)
3((C0871)
4 1(C0876)
C0879 0 nie kasowac Reset stowa sterujgcego
1|RESET C135 0 1 kasowanie C0879 = 1 wykonuje jednorazowo reset
2 |RESET AIF 0
3 |RESET CAN
€0880 — Lista wyboru 2 | Wybdr zestawu parametréw, konfiguracja dla
1 TPAR™ 1000 |FIXEDO sygnatow wejsciowych
2 |PAR*2 1000 |FIXEDO
C0881 |PAR-LOAD 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | Zatadowanie zestawu parametréw
C0884
1|PAR*1
2 |PAR*2
2 | PAR-LOAD
[C0885] |R 51 DIGIN1 —> Lista wyboru 2 | RILIQ
obroty w prawo
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[C0886] | L 52 DIGIN2 —> Lista wyboru 2 | RILIQ
obroty w lewo
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C0889
11(C0885)
2|(C0886)
[C0890] | N-SET 5050 |NSET-NOUT —> Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla wejscia wartosci zadanej
predkosci
[C0891] | M-ADD 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla wejscia wartosci zadanego
momentu
[C0892] | LO-M-LIM 5700 |ANEG1-OUT —> Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla dolnej granicy momentu
[C0893] | HI-M-LIM 19523 |FCODE-472/3 — Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla gérnej granicy momentu
[C0894] | PHI-SET 1000 |FIXEDOINC — Lista wyboru 3 |MCTRL
Konfiguracja dla warto$ci zadanej potozenia
wirnika
[C0895] | PHI-LIM 1006 |FIXED100% — Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla limitu regulatora kata
[C0896] | N2-LIM 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla 2. ograniczenia predkosci
[C0897] | PHI-ON 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | MCTRL
Konfiguracja dla sygnatu zataczenia regulatora
kata
[C0898] | FLD-WEAK 1006 |FIXED100% — Lista wyboru 1 [MCTRL
Konfiguracja dla sygnatu ostabienia pola
[C0899] | N/M-SWT 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | MCTRL
Konfiguracja dla sygnatu przetaczania pomigdzy
regulacjgna M
[C0900] | QSP 10250 |R/L/Q-QSP —> Lista wyboru 2 | MCTRL
Konfiguracja dla sygnatu sterujgcego QSP
12-34 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Zatacznik —r‘-l
Tabela kodoéw abc ]
kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C0901] | I-SET 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 [ MCTRL
Konfiguracja dla wprowadzania sktadowej |
regulatora obrotow
[C0902] | I-LOAD 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | MCTRL
Konfiguracja dla sygnatu wyzwalajacego
wprowadzenie skfadowej | regulatora obrotow
[C0903] | P-ADAPT 1006 |FIXED100% — Lista wyboru 1 [ MCTRL
Konfiguracja dla sygnatu adaptacji regulatora
kata
C0906 -199.99 {0.01 %} 199.99 [MCTRL
1|N-SET Analogowe sygnaly wejSciowe
2 |M-ADD
3 |LO-M-LIM
4 |HI-M-LIM
5| PHI-LIM
6 |N2-LIM
7 | FLD-WEAK
8 |I-SET
9 | P-ADAPT
€0907 MCTRL
1| PHI-ON Cyfrowe sygnaty wejciowe
2 |N/IM-SWT
3|QSP
4 |I-LOAD
C0908 | PHI-SET 2147483647 {1inc} 2147483647 |MCTRL
sygnat kata zadanego
1 obrét = 65536 inc
C0909 | SPEED LIMIT 1 1 +-175% Ograniczenie kierunku obrotow
2 0..+175% dla warto$ci zadanej predkosci
3 175..0%
[C0920] | REFC-ON 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | REFC
Konfiguracja dla sygnatu "homing”
[C0921] | REFC-MARK 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | REFC
Konfiguracja dla sygnatu cyfrowego czujnika
[C0922] | REFC-PHI-IN 100 |DFSET-PSET —> Lista wyboru 3 | REFC
Konfiguracja dla wejscia kata
[C0923] | REFC-N-IN 100 |DFSET-NOUT —> Lista wyboru 1 | REFC
Konfiguracja dla wejscia predkosci
[C0924] | REFC-POS-LOAD 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | REFC
Konfiguracja dla sterowania "Ustawi¢ pozycje”
[C0925] | REFC-ACTPOS-I 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 |REFC
Konfiguracja dla wej$cia "Ustawic pozycije”
C0926 2147483647 {1inc} 2147483647
11(C0925)
21(C0922)
3 [ACTPOS Aktualna pozycja
4 | TARGET Pozycja docelowa
C0927
11(C0920)
21(C0921)
31(C0924)
C0928 |(C0922) 2147483647 {1inc} 2147483647 | Sygnat kata (btad propagowany) z REF
1 obrét = 65536 inc
C0929 | (C0923) -199.99 {0.01 %} 199.99
[C0930] | GEARBOX MOT 1 1 {1} 65535 |REFC
Wspétczynnik przektadni (licznik)
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[C0931] | GEARBOX ENC 1 1 {1} 65535 |[REFC
Wspdtczynnik przektadni (mianownik)
C0932 | REF MODE 0 0 Tryb 0 REFC
1 Tryb 1 Tryb pracy referencyjnej
6 Tryb 6
7 Tryb 7
8 Tryb 8
9 Tryb 9
20 Tryb 20
21 Tryb 21
C0933 [REF TRANS 0 0 narastajace zbocze REFC
1 opadajace zbocze Zbocze sygnatu referencyjnego
C0934 | REF OFFSET 0 -2140000000 {1inc} 2140000000 | REFC
Offset punktu referencyjnego
C0935 | REF SPEED 2.0000 {0.0001 {0.0001 %} 100.0000 | Predkosé
Predko$¢ w trybie referencjonowania
Wprowadzona warto$¢ stanowi warto$¢
procentowg 0d Npax
C0936 |REF TI 1.00 |0.01 {0.01 s} 990.00 | czas Ti narastania predkosci
referencjonowania REFC
Tir i Tif sq identyczne
C0940 | NUMERATOR 1 -32767 {1} 32767 | CONV1
Licznik
C0941 | DENOMITATOR 1 1 {1} 32767 | CONV1
Mianownik
[C0942] | CONV1-IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | CONVA1
Konfiguracja dla wejscia analogowego
C0943 | (C0942) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0945 | NUMERATOR 1 -32767 {1} 32767 | CONV2
Licznik
C0946 | DENOMINATOR 1 1 {1} 32767 | CONV2
Mianownik
[C0947] | IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | CONV2
Konfiguracja dla wejscia analogowego
C0948 | (C0947) -199.99 {0.01 %} 199.99
C0950 | NUMERATOR 1 -32767 {1} 32767 | CONV3
Licznik
C0951 | DENOMINATOR 1 1 {1} 32767 | CONV3
Mianownik
[C0952] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | CONV3
Konfiguracja dla wejscia analogowego
C0953 | (C0952) -32767 {1 obr./min.} 32767
C0955 | NUMERATOR 1 -32767 {1} 32767 | CONV4
Licznik
C0956 | DENOMINATOR 1 1 {1} 32767 | CONV4
Mianownik
[C0957] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 — Lista wyboru 4 | CONV4
Konfiguracja dla wejscia analogowego
C0958 | (C0957) -32767 {1 obr./min.} 32767
C0960 | FUNCTION 1 1 Charakterystyka 1 CURVE1
2 Charakterystyka 2 Wybor charakterystyki funkcji
3 Charakterystyka 3
C0961 | YO 0.00 {0.00 {0.01 %} 199.99 | CURVE1
Konfiguracja dla punktu interpolacii
Rzedna pary warto$ci (x =0 % / y0)
C0962 | Y1 50.00 |0.00 {0.01 %} 199.99 | CURVE1
Konfiguracja dla punktu interpolacii
Rzedna pary wartosci (x1/y1)
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C0963 | Y2 75.00 {0.00 {0.01 %} 199.99 |CURVE1

Konfiguracja dla punktu interpolacji
Rzedna pary wartosci (x2 / y2)

C0964 | Y100 100.00 |0.00 {0.01 %} 199.99 | CURVE1
Konfiguracja dla punktu interpolacji
Rzedna pary wartosci (x 100 % / y100)

C0965 | X1 50.00 |0.01 {0.01 %} 99.99 | CURVE1
Konfiguracja dla punktu interpolacii
Odcieta pary wartosci (x1/y1)

C0966 | X2 75.00 |0.01 {0.01 %} 99.99 | CURVE1
Konfiguracja dla punktu interpolacii
Odcieta pary wartosci (x2 / y2)

[C0967] | IN 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | CURVE1
Konfiguracja dla wejécia analogowego

C0968 | (C0967) -199.99 {0.01 %} 199.99

[C0970] |N-SET 1000 |FIXEDO% — Lista wyboru 1 | MFAIL
Konfiguracja dla wejscia predkosci (sygnat
wartosci zadanych)

[C0971] | FAULT 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | MFAIL
Konfiguracja dla wejscia cyfrowego (aktywacja
kontroli braku zasilania)

[C0972] |RESET 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | MFAIL
Konfiguracja dla wejscia cyfrowego (kasowanie
btedu kontroli braku zasilania)

[C0973] | ADAPT 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | MFAIL
Konfiguracja dla wej$cia adaptacji wzmocnienia
P regulatora napigcia

[C0974] | CONST 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | MFAIL
Konfiguracja dla wej$cia adaptacji wzmocnienia
P regulatora napigcia

[C0975] | THRESHLD 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | MFAIL

Konfiguracja dla wej$cia zabezpieczenia przed
ponownym uruchomieniem przy obrotach
nizszych niz progowe

[C0976] |NACT 1000 |FIXEDO0% —> Lista wyboru 1 | MFAIL

Konfiguracja dla wej$cia warto$ci poréwnawczej
dla funkgji threshold

Punkt startowy dla U,-regulatora

[C0977] | SET 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | MFAIL
Konfiguracja dla wejécia warto$ci startowej
obrotow

[C0978] | DC-SET 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | MFAIL

Konfiguracja dla wejscia warto$¢ zadanej
napigcia obwodu posredniego

€0980 | MFAIL VP 0.500 {0.001 {0.001} 31.000 | MFAIL

Ustawienie wzmocnienia regulatora V,
C0981 |MFAIL TN 100 |20 {1 ms} 2000 | MFAIL

Ustawienie czasu zdwojenia regulatora T,
C0982 | MFAIL TIR 2.000 {0.001 {0.001 s} 16.000 | MFAIL

Ustawienie czasu narastania Tjr
C0983 |RETRIGGER T 1.000 |0.001 {0.001 s} 60.000 | MFAIL

Czas ponownego wyzwolenia
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C0988 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C0970)
2(C0973)
3((C0974)
4 1(C0975)
51(C0976)
6 |(C0977)
71(C0978)
C0989
11(C0971)
2(C0972)
[C0990] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | PHINT1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C0991] |RESET 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | PHINT1
Konfiguracja dla sygnatu reset
€0992 | (C0990) -32767 {1 obr./min.} 32767
C0993 | (C0991)
C0995 | DIVISION 0 -31 {1} 31 |PHDIV
Podzielnik jako potega 2. (2C0995)
[C0996] | IN 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 | PHDIV
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
C0997 | (C0996) 2147483647 {1} 2147483647
C1000 | DIVISION 1 0 {1} 31 |CONVPHA1
Podzielnik jako potega 2. (2C0995)
[C1001] | IN 1000 |FIXEDOINC — Lista wyboru 3 | CONVPHA1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
€1002 | (C1001) -2147483647 {1inc} 2147483647
C1010 | FUNCTION 1 0 OUT =1IN1 ARITPH1
1 INT +IN2 Wybor funkcji arytmetycznej
2 IN1 - IN2
3 IN1*IN2 /230
13 IN1 *IN2
14 IN1/IN2
21 IN1 + IN2 (no limit)
22 IN1 - IN2 (no limit)
[C1011] — Lista wyboru 3 | ARITPH1
11IN 1000 | FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
2|(IN 1000 |FIXEDOINC
C1012 -2147483647 {1} 2147483647
11(C1011/1)
2(C1011/2)
[C1030] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 — Lista wyboru 4 | PHINT2
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C1031] |RESET 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | PHINT2
Konfiguracja dla wejscia reset
C1032 |(C1030) -32767 {1 obr./min.} 32767
C1033 |(C1031)
C1040 | ACCELARATION 100.00 |0.001 {0.001} 5000.000 | SRFG1
Ustawienie przyspieszenia
C1041 | JERK 0.200 |0.001 {0.001 s} 999.999 | SRFG1
Ustawienie szarpniecia
[C1042] | IN 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | SRFG1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C1043] | SET 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | SRFG1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
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[C1044] | LOAD 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | SRFG1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
C1045 -199.99 {0.01 %} 199.99
11(C1042)
2 ((C1043)
C1046 |(C1044)
C1090 | OUTPUT SIGNAL -2147483648 {1 2147483647 | FEVAN1
Wyjscie sygnatowe
C1091 | KOD 141 |2 {1 2000 | FEVAN1
Wybér kodu docelowego
1092 | SUBKOD 0 0 {1 255 | FEVAN1
Wybér subkodu docelowego
C1093 INUMERATOR 1.0000 [0.0001 {0.0001} 100000.0000 | FEVAN1
Licznik
C1094 | DENOMIATOR 0.0001 |0.0001 {0.0001} 100000.0000 | FEVAN1
Mianownik
C1095 | OFFSET 0 0 {1} 1000000000 | FEVAN1
Ustawienie offsetu
[C1096] | IN 1000 |FIXED0% — Lista wyboru 1 | FEVAN1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C1097] | LOAD 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | FEVAN1
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
wejsciowych
C1098 [(C1096) -32768 {1 32767
C1099 [(C1097)
C1100 | FUNCTION 1 1 Return FCNT1
2 Hold Wybér funkcji
[C1101] — Lista wyboru 1 | FCNT1
1 |LD-VAL 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2| CMP-VAL 1000 | FIXEDO% wejsciowych
[C1102] —> Lista wyboru 2 [FCNT1
1 cLKuP 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2| CLKDWN 1000 |FIXEDO wejsciowych
3 [LOAD 1000 |FIXEDO
C1103 -32768 {1 32768
11(C1101/1)
2((C1101/2)
C1104
11(C1102/1)
2((C1102/2)
3((C1102/3)
C1120 [SYNC MODE 2 0 Sync wytaczony SYNC1
1 CAN Sync uaktywniony Wybér funkcji
2 Terminal Sync uaktywniony
[C1121] 0 {1 ms} 13 | SYNC1
1|SYNC CYCLE 2 Definicja czasu cyklu sygnatu sync (w slave)
¢ tylko dla magistrali systemowej
2 [INTERPOL. CYCL 2 Definicja czasu interpolacji pomigdzy sygnatami
sync (w slave)
¢ tylko dla terminala X5/E5
* interpolacja rozpoczyna sig ponownie przy
kazdym sygnale sync
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C1122 | SYNC TIME 0.460 |0.000 {0.001 ms} 10.000 | SYNC1
Przesuniecie fazowe pomigdzy CAN-sync a
wewnetrznym cyklem programu regulatora
¢ tylko dla magistrali systemowej
* w zaleznosci od predkosci transmisji i
obcigzenia magistrali
C1123 -0.450 {0.001 ms} 0.450 | SYNC1
1| PHASESHIFT 0.000 Przesuniecie fazowe pomigdzy terminal-sync a
wewnetrznym cyklem programu regulatora
¢ tylko dla terminala X5/E5
2 |SYNC WINDOW 0.000 Okno dla sygnatu synchronizacji przez terminal
(przejécie-zbocze krzywej LOW-HIGH)
¢ tylko dla terminala X5/E5
* jedli wystany sygnat sync znanajduje sie w
oknie, to wigcza SYNCx-STAT = HIGH
[C1124] | IN1 1000 |FIXEDO0% —> Lista wyboru 1 [ SYNC1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C1125] | IN2 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 | SYNC1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
[C1126] | IN3 1000 |FIXEDO0% —> Lista wyboru 1 [ SYNC1
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C1127 | (C1124) 2147483648 {1} 2147483647
C1128 | (C1125) 2147483648 {1inc} 2147483647
C1129 | (C1126) -2147483648 {1inc} 2147483647
C1140 [FUNCTION 0 0 narastajace zbocze TRANS3
1 opadajace zbocze Wybor funkgji
2 oba zbocza
C1141 |PULSET 0.001 |0.001 {0.001 s} 60.000 | TRANS3
Ustawienie czasu trwania impulsu
[C1143] | IN 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | TRANS3
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C1144 |(C1143)
C1145 |FUNCTION 0 0 narastajace zbocze TRANS4
1 opadajace zbocze Wybor funkgji
2 oba zbocza
C1146 |PULSE T 0.001 |0.001 {0.001 s} 60.000 | TRANS4
Ustawienie czasu trwania impulsu
[C1148] | IN 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | TRANS4
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C1149 | (C1148)
C1150 [FUNCTION 0 0 Load permanent PHINT3
1 Load edge Wybor funkiji
2 Compare & subtract
C1151 | CMP. VALUE 2109 |0 {1inc} 2000000000 | PHINT3
Ustawienie warto$ci pordwnawczej
[C1153] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 — Lista wyboru 4 | PHINT3
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego obrotéw
[C1154] | LOAD 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | PHINT3
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
[C1155] | SET 1000 |FIXEDOINC — Lista wyboru 3 | PHINT3
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego kata
C1157 | (C1153) -32767 {1 obr./min.} 32767
C1158 | (C1154)
C1159 | (C1155) 2147483647 {1} 2147483647
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C1160] — Lista wyboru 1 | ASW3
1IN 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2[IN2 1000 | FIXEDO% wejSciowych
[C1161] | SET 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | ASW3
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C1162 -199.99 {0.01 %} 199.99
1((C1160/1)
21(C1160/2)
C1163 | (C1161)
[C1165] — Lista wyboru 1 | ASW4
1IN 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla analogowych sygnatow
2[IN2 1000 | FIXEDO% wejSciowych
[C1166] | SET 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | ASW4
Konfiguracja dla cyfrowego sygnatu wejsciowego
C1167 -199.99 {0.01 %} 199.99
1[(C1165/1)
21(C1165/2)
C1168 | (C1166)
C1170 [ NUMERATOR 1 -32767 32767 | CONV6
Licznik
C1171 | DENOMINATOR 1 1 {1} 32767 | CONV6
Mianownik
[C1172] | IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | CONV6
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
C1173 | (C1172) -199.99 {0.01 %} 199.99
[C1175] —> Lista wyboru 2 | AND6
1IN 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN2 1000 | FIXEDO wejSciowych
3IN3 1000 |FIXEDO
C1176 | (C1175)
[C1178] — Lista wyboru 2 | AND7
1IN 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2[IN2 1000 | FIXEDO wejSciowych
3IN3 1000 |FIXEDO
C1179 | (C1178)
C1190 [MOT. PTC-SEL. 0 0 Standard Wybor PTC silnika
1 Charakterystyka
C1191 0 {1°C} 255
1 100 Charakterystyka: temperatura 1
2 150 Charakterystyka: temperatura 2
C1192 0 {1Q} 3000
1 1670 Charakterystyka: rezystancja 1
2 2225 Charakterystyka: rezystancja 2
[C1195] | OUT.D2 FIXEDOINC — Lista wyboru 3 | AIF-OUT
1000 Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego kata
C1196 | (C1195) 2147483648 {1} 2147483647
C1197 |IN.D2 AIF-IN
Wyswietlenie sygnatu wejsciowego
[C1200] — Lista wyboru 3 | PHADD1
11IN1 1000 | FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatu wejSciowego kata
2IN2 1000 |FIXEDOINC
3|IN3 1000 |FIXEDOINC
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
C1201 -2147483647 {1} 2147483647
1](c120011)
2 [(C120072)
3|(C1200/3)
[C1205] — Lista wyboru 3 | PHCMP2
1 [ PHCMP2-IN1 1000 | FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
2 |PHADD1-IN2 1000 |FIXEDOINC
C1206 -2147483647 {1} 2147483647
1](C1205/1)
2 [(C120512)
C1207 | FUNCTION 2 1 IN1 < IN2 PHCMP2
2 [INT[<]|IN2| Wybr funkaji
[C1210] — Lista wyboru 2 | STORET
1|RESET 1000 | FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatéw
2|ENTP 1000 |FIXEDO wejsciowych
3 |ENWIN 1000 |FIXEDO
4 |LOADO 1000 |FIXEDO
5|LOAD1 1000 |FIXEDO
[C1211] — Lista wyboru 4 | STORE{
11IN 1000 | FIXEDPHI- Konfiguracja dla sygnatow wejsciowych
0
2 |MASKI 1000 |FIXEDPHI-
0
[C1212] | MASKV 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 | STORE1
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
C1215
1](c12101)
2[(c12102)
3|(C12103)
4(C1210/4)
5|(C1210/5)
C1216 -32767 {1 obr./min.} 32767
1](c121111)
2[(c121112)
C1217 | (C1212) -2147483647 2147483647
[C1220] — Lista wyboru 2 | STORE2
1 |STORE2-RESET 1000 |FIXEDO Konﬁguracja dla cyfrowych sygnatéw
2| STORE2-ENTP 1000 | FIXEDO wejSciowych
C1223 ((C1220/1 ... 2)
[C1230] — Lista wyboru 2 | PHDIFF1
1 | PHDIFF1-EN 1000 |FIXEDO Konfiguracja dla cyfrowych sygnatow
2| PHDIFF1-RES 1000 | FIXEDO wejSciowych
[C1231] [IN 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | PHDIFF1
Konfiguracja dla sygnatéw wejciowych
[C1232] — Lista wyboru 3 | PHDIFF1
1 | PHDIFF1-SET 1000 |FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
2 | PHDIFF1-ADD 1000 |FIXEDOINC
C1235 | (C1230)
C1236 | (C1231) 32767 {1 obr/min.} 32767
C1237 |(C1232) -2147483647 2147483647
[C1240] — Lista wyboru 1 | CONVPHPH1
1 |CONVPHPH1-NUM 1000 |FIXEDO% Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
2 | CONVPHPH1-DEN 1000 |FIXED0%
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kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C1241] | CONVPHPH1-ACT 1000 |FIXEDO —> Lista wyboru 2 | CONVPHPH1
Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
[C1242] | CONVPHPH1-IN 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 | CONVPHPH1
Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
C1245 -199.99 {0.01 %} 1999.99
1[(C1240/1)
21(C1240/2)
C1246 | (C1241)
C1247 | (C1242) 2147483647 2147483647
[C1250] | IN 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | CONVPP1
Konfiguracja dla sygnatéw wejsciowych
[C1251] 1000 — Lista wyboru 3 | CONVPP1
1| CONVPP1-NUM FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatow wejsciowych
2| CONVPP1-DEN FIXEDOINC
C1253 | (C1250) -32767 {1 obr./min.} 32767
C1254 2147483647 {1} 2147483647

1[(c12511)
2[(C125112)

[C1255] |N-TRIM2 1000 |FIXEDPHI-0 —> Lista wyboru 4 | DFSET
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego

C1258 | (C1255) -32767 {1 obr./min.} 32767
C1260 | OFFSET 0 -16383 {1} 16383 | GEARCOMP
Offset
C1261 |[NUM 1 -32767 {1} 32767 | GEARCOMP
Licznik
C1262 | DENUM 1 1 {1} 32767 | GEARCOMP
Mianownik
[C1265] | TORQUE 1000 |FIXED0% —> Lista wyboru 1 | GEARCOMP
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego korekty
[C1266] | PHI-IN 1000 |FIXEDOINC —> Lista wyboru 3 | GEARCOMP
Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
C1268 | (C1265) -199.99 {0.01 %} 199.99
C1269 | (C1266) 2147483648 {1inc} 2147483647
[C1270] — Lista wyboru 3 | PHCMP3
1| PHCMP3-IN1 1000 | FIXEDOINC Konfiguracja dla sygnatu wejsciowego
2 |PHCMP3-IN2 1000 |FIXEDOINC
C1271 |(C1270) 2147483647 {1} 2147483647
C1272 |FUNCTION 2 1 IN1 <IN2 PHCMP3
2 [INT]<]IN2| Wybor funkcii
C1290 | MONIT P16 3 0 TRIP Konf. P16 (btad sync)
2 Ostrzezenie Tryb kontroli sygnatu synchronizacji
3 Wyt
C1500 | OUTPUT SIGNAL 2147483648 {1} 2147483647 | FEVAN2
Wyjscie sygnatowe
C1501 |[KOD 141 |2 {1} 2000 | FEVAN2
Kod docelowy FEVAN2
C1502 | SUBCODE 0 0 {1} 255 |[FEVAN2
Docelowy subkod FEVAN2
C1503 [ NUMERATOR 1 1 {1} 100000 | FEVAN2
Licznik
C1504 | DENOMINATOR 0.0001 {0.0001 {0.0001} 100000.0000 | FEVAN2
Mianownik
C1505 | OFFSET 0 0 1000000000 | FEVAN2
Offset

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-43



="r‘-| Zatacznik
] Tabela kodéw

kod Mozliwe ustawienia Wazne
nr LCD Lenze |Wybor
[C1506] | IN 1000 |FIXEDO0% — Lista wyboru 1 | FEVAN2
Konfiguracja dla analogowego sygnatu
wejsciowego
[C1507] | LOAD 1000 |FIXEDO — Lista wyboru 2 | FEVAN2
Konfiguracja dla cyfrowych sygnatéw
wejsciowych
C1508 | (C1506) -32768 {1} 32767
C1509 | (C1507)
C1799 | DFOUT Fyax [KHZ] 1250 |20 {1} 1250 | DFOUT fpax (kHz)
C1810 | S/W ID KEYPAD SW-ID LECOM - wersja software
C1811 | S/W DATE KEYPAD data SW
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12.2 Listy wyboru
12.2.1 Lista wyboru potaczenia sygnatow
Lista wyboru 1, analogowe sygnaty wyj$ciowe (O )
000050 AIN1-OUT 010000 BRK-M-SET 020101 CAN-IN1.W1
000055 AIN2-OUT 015028 UTILIZATION 020102 CAN-IN1.W2
000100 DFSET-NOUT 019500 FCODE-17 020103 CAN-IN1.W3
001000 FIXED0% 019502 FCODE-26/1 020201 CAN-IN2.W1
001006 FIXED100% 019503 FCODE-26/2 020202 CAN-IN2.W2
001007 FIXED-100% 019504 FCODE-27/1 020203 CAN-IN2.W3
005000 MCTRL-NSET2 019505 FCODE-27/2 020204 CAN-IN2.W4
005001 MCTRL-NACT 019506 FCODE-32 020301 CAN-IN3.W1
005002 MCTRL-MSET2 019507 FCODE-37 020302 CAN-IN3.W2
005003 MCTRL-MACT 019510 FCODE-108/1 020303 CAN-IN3.W3
005004 MCTRL-IACT 019511 FCODE-108/2 020304 CAN-IN3.W4
005005 MCTRL-DCVOLT 019512 FCODE-109/1 025101 AIF-IN.W1
005009 MCTRL-PHI-ACT 019513 FCODE-109/2 025102 AIF-IN.W2
005050 NSET-NOUT 019515 FCODE-141 025103 AIF-IN.W3
005051 NSET-RFG-I 019521 FCODE-472/1
005100 MPOT1-OUT 019522 FCODE-472/2
005150 PCTRL1-OUT 019523 FCODE-472/3
005200 REF-N-SET 019524 FCODE-472/4
005500 ARIT1-OUT 019525 FCODE-472/5
005505 ARIT2-0UT 019526 FCODE-472/6
005550 ADD1-OUT 019527 FCODE-472/7
005600 RFG1-OUT 019528 FCODE-472/8
005610 SRFG1-0UT 019529 FCODE-472/9
005611 SRFG1-DIFF 019530 FCODE-472/10
005650 ASW1-OUT 019531 FCODE-472/11
005655 ASW2-0UT 019532 FCODE-472/12
005660 ASW3-OUT 019533 FCODE-472/13
005665 ASW4-0UT 019534 FCODE-472/14
005700 ANEG1-OUT 019535 FCODE-472/15
005705 ANEG2-OUT 019536 FCODE-472/16
005750 FIXSET1-OUT 019537 FCODE-472/17
005800 LIM1-OUT 019538 FCODE-472/18
005850 ABS1-OUT 019539 FCODE-472/19
005900 PT1-1-OUT 019540 FCODE-472/20
005950 DT1-1-OUT 019551 FCODE-473/1
006100 MFAIL-NOUT 019552 FCODE-473/2
006150 DB1-OUT 019553 FCODE-473/3
006200 CONV1-0UT 019554 FCODE-473/4
006205 CONV2-0UT 019555 FCODE-473/5
006210 CONV3-0OUT 019556 FCODE-473/6
006215 CONV4-0UT 019557 FCODE-473/7
006230 CONVPHA1-OUT 019558 FCODE-473/8
006300 S&H1-0UT 019559 FCODE-473/9
006350 CURVE1-OUT 019560 FCODE-473/10
006400 FCNT1-OUT
006600 SYNC1-0UT3
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Lista wyboru 2, cyfrowe sygnaty wyjsciowe (()

000051 DIGIN1 010000 BRK1-OUT 015000 DCTRL-TRIP 019500 FCODE-250
000052 DIGIN2 010001 BRK1-CINH 015001 DCTRL-MESS 019521 FCODE-471.B0
000053 DIGIN3 010002 BRK1-QSP 015002 DCTRL-WARN 019522 FCODE-471.B1
000054 DIGIN4 010003 BRK1-M-STORE 015003 DCTRL-FAIL 019523 FCODE-471.B2
000055 DIGIN5S 010250 R/L/Q-QSP 015010 MONIT-LU 019524 FCODE-471.B3
000060 STATE-BUS-O 010251 R/L/Q-RIL 015011 MONIT-OU 019525 FCODE-471.B4
000065 DIGIN-CINH 010500 AND1-OUT 015012 MONIT-EEr 019526 FCODE-471.B5
000100 DFSET-ACK 010505 AND2-OUT 015013 MONIT-OC1 019527 FCODE-471.B6
000500 DCTRL-RDY 010510 AND3-OUT 015014 MONIT-0OC2 019528 FCODE-471.B7
000501 DCTRL-CINH 010515 AND4-OUT 015015 MONIT-LP1 019529 FCODE-471.B8
000502 DCTRL-INIT 010520 AND5-OUT 015016 MONIT-OH 019530 FCODE-471.B9
000503 DCTRL-IMP 010525 AND6-OUT 015017 MONIT-OH3 019531 FCODE-471.B10
000504 DCTRL-NACT=0 010530 AND7-OUT 015018 MONIT-OH4 019532 FCODE-471.B11
000505 DCTRL1-CW/CCW 010550 OR1-OUT 015019 MONIT-OH7 019533 FCODE-471.B12
001000 FIXEDO 010555 OR2-OUT 015020 MONIT-OH8 019534 FCODE-471.B13
001001  FIXED1 010560 OR3-OUT 015021  MONIT-Sd2 019535 FCODE-471.B14
002000 DCTRL-PAR*1-O 010565 OR4-OUT 015022 MONIT-Sd3 019536 FCODE-471.B15
002001 DCTRL-PAR*2-O 010570 OR5-OUT 015023 MONIT-P03 019537 FCODE-471.B16
002002 DCTRL-PARBUSY 010600 NOT1-OUT 015024 MONIT-P13 019538 FCODE-471.B17
005001 MCTRL-QSP-OUT 010605 NOT2-OUT 015026 MONIT-CEO 019539 FCODE-471.B18
005002 MCTRL-IMAX 010610 NOT3-OUT 015027 MONIT-NMAX 019540 FCODE-471.B19
005003 MCTRL-MMAX 010615 NOT4-OUT 015028 MONIT-OC5 019541 FCODE-471.B20
005050 NSET-RFG-I=0 010620 NOT5-OUT 015029 MONIT-SD5 019542 FCODE-471.B21
005200 REF-OK 010650 CMP1-OUT 015030 MONIT-SD6 019543 FCODE-471.B22
005201 REF-BUSY 010655 CMP2-OUT 015031  MONIT-SD7 019544 FCODE-471.B23
006000 DFRFG1-FAIL 010660 CMP3-OUT 015032 MONIT-H07 019545 FCODE-471.B24
006001 DFRFG1-SYNC 010680 PHCMP1-OUT 015033 MONIT-H10 019546 FCODE-471.B25
006100 MFAIL-STATUS 010685 PHCMP2-OUT 015034 MONIT-H11 019547 FCODE-471.B26
006101  MFAIL--RESET 010690 PHCMP3-OUT 015040 MONIT-CE1 019548 FCODE-471.B27
006400 FCNT1-EQUAL 010700 DIGDEL1-OUT 015041 MONIT-CE2 019549 FCODE-471.B28
006600 SYNC1-STAT 010705 DIGDEL2-OUT 015042 MONIT-CE3 019550 FCODE-471.B29
010750 TRANS1-OUT 015043 MONIT-CE4 019551 FCODE-471.B30
010755 TRANS2-OUT 019552 FCODE-471.B31
010760 TRANS3-OUT 019751 FCODE-135.B0
010765 TRANS4-OUT 019752 FCODE-135.B1
010900 FLIP1-OUT 019753 FCODE-135.B2
010905 FLIP2-OUT 019755 FCODE-135.B4
012000 PHINT1-FAIL 019756 FCODE-135.B5
012005 PHINT2-FAIL 019757 FCODE-135.B6
012010 PHINT3-STAT 019758 FCODE-135.B7
013000 FEVAN1-BUSY 019763 FCODE-135.B12
013001 FEVAN1-FAIL 019764 FCODE-135.B13
013005 FEVAN2-BUSY 019765 FCODE-135.B14
013006 FEVAN2-FAIL 019766 FCODE-135.B15
014050 STORE1-TP-INH
014055 STORE2-TP-INH
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Lista wyboru 2, cyfrowe sygnaly wyjsciowe ((J), ciag dalszy
020001 CAN-CTRL.BO 020201 CAN-IN2.B0O 020301 CAN-IN3.BO 025001 AIF-CTRL.BO
020002 CAN-CTRL.B1 020202 CAN-IN2.B1 020302 CAN-IN3.B1 025002 AIF-CTRL.B1
020003 CAN-CTRL.B2 020203 CAN-IN2.B2 020303 CAN-IN3.B2 025003 AIF-CTRL.B2
020005 CAN-CTRL.B4 020204 CAN-IN2.B3 020304 CAN-IN3.B3 025005 AIF-CTRL.B4
020006 CAN-CTRL.B5 020205 CAN-IN2.B4 020305 CAN-IN3.B4 025006 AIF-CTRL.B5
020007 CAN-CTRL.B6 020206 CAN-IN2.B5 020306 CAN-IN3.B5 025007 AIF-CTRL.B6
020008 CAN-CTRL.B7 020207 CAN-IN2.B6 020307 CAN-IN3.B6 025008 AIF-CTRL.B7
020013 CAN-CTRL.B12 020208 CAN-IN2.B7 020308 CAN-IN3.B7 025013 AIF-CTRL.B12
020014 CAN-CTRL.B13 020209 CAN-IN2.B8 020309 CAN-IN3.B8 025014 AIF-CTRL.B13
020015 CAN-CTRL.B14 020210 CAN-IN2.B9 020310 CAN-IN3.B9 025015 AIF-CTRL.B14
020016  CAN-CTRL.B15 020211  CAN-IN2.B10 020311  CAN-IN3.B10 025016  AIF-CTRL.B15
020101  CAN-IN1.BO 020212 CAN.IN2.B11 020312 CAN-IN3.B11 025101 AIF-IN.BO
020102  CAN-IN1.B1 020213 CAN-IN2.B12 020313 CAN-IN3.B12 025102  AlF-IN.B1
020103  CAN-IN1.B2 020214 CAN-IN2.B13 020314 CAN-IN3.B13 025103 AlF-IN.B2
020104 CAN-IN1.B3 020215 CAN-IN2.B14 020315 CAN-IN3.B14 025104  AIF-IN.B3
020105 CAN-IN1.B4 020216 CAN-IN2.B15 020316 CAN-IN3.B15 025105 AIF-IN.B4
020106  CAN-IN1.B5 020217 CAN-IN2.B16 020317 CAN-IN3.B16 025106  AIF-IN.B5
020107 CAN-IN1.B6 020218 CAN-IN2.B17 020318 CAN-IN3.B17 025107  AIF-IN.B6
020108 CAN-IN1.B7 020219 CAN-IN2.B18 020319 CAN-IN3.B18 025108 AIF-IN.B7
020109 CAN-IN1.B8 020220 CAN-IN2.B19 020320 CAN-IN3.B19 025109 AIF-IN.B8
020110  CAN-IN1.B9 020221 CAN-IN2.B20 020321 CAN-IN3.B20 025110 AIF-IN.B9
020111  CAN-IN1.B10 020222  CAN-IN2.B21 020322  CAN-IN3.B21 025111  AlIF-IN.B10
020112  CAN-IN1.B11 020223 CAN-IN2.B22 020323 CAN-IN3.B22 025112  AIF-IN.B11
020113  CAN-IN1.B12 020224 CAN-IN2.B23 020324 CAN-IN3.B23 025113  AlF-IN.B12
020114  CAN-IN1.B13 020225 CAN-IN2.B24 020325 CAN-IN3.B24 025114  AIF-IN.B13
020115 CAN-IN1.B14 020226  CAN-IN2.B25 020326  CAN-IN3.B25 025115 AIF-IN.B14
020116  CAN-IN1.B15 020227 CAN-IN2.B26 020327 CAN-IN3.B26 025116  AIF-IN.B15
020117  CAN-IN1.B16 020228 CAN-IN2.B27 020328 CAN-IN3.B27 025117  AIF-IN.B16
020118  CAN-IN1.B17 020229 CAN-IN2.B28 020329 CAN-IN3.B28 025118  AIF-IN.B17
020119 CAN-IN1.B18 020230 CAN-IN2.B29 020330 CAN-IN3.B29 025119 AIF-IN.B18
020120 CAN-IN1.B19 020231 CAN-IN2.B30 020331 CAN-IN3.B30 025120 AIF-IN.B19
020121  CAN-IN1.B20 020232 CAN-IN2.B31 020332 CAN-IN3.B31 025121  AIF-IN.B20
020122  CAN-IN1.B21 025122  AIF-IN.B21
020123  CAN-IN1.B22 025123  AlIF-IN.B22
020124  CAN-IN1.B23 025124  AIF-IN.B23
020125 CAN-IN1.B24 025125 AlF-IN.B24
020126  CAN-IN1.B25 025126  AIF-IN.B25
020127  CAN-IN1.B26 025127  AIF-IN.B26
020128  CAN-IN1.B27 025128  AlIF-IN.B27
020129  CAN-IN1.B28 025129  AlIF-IN.B28
020130 CAN-IN1.B29 025130 AIF-IN.B29
020131  CAN-IN1.B30 025131  AlIF-IN.B30
020132 CAN-IN1.B31 025132 AIF-IN.B31
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Lista wyboru 3, Lista wyboru 4, Lista wyboru 5,
Sygnaly katowe (A) Sygnaly réznicy katowej (A) Bloki funkcyjne
000100 DFSET-PSET 000050 DFIN-OUT 000000 empty 010000 BRK1
000101 DFSET-PSET2 000100 DFSET-POUT 000050  AIN1 010250 R/L/Q
001000 FIXEDOINC 000250 DFOUT-OUT 000055 AIN2 010500 AND1
005000 MCTRL-PHI-ANG 001000 FIXEDPHI-0 000070 AOUT1 010505 AND2
005200 REF-PSET 005000 MCTRL-PHI-ACT 000075 AOUT2 010510 AND3
005520  ARITPH1-OUT 006000 DFRFG-OUT 000100 DFSET 010515 AND4
005580 PHADD1-OUT 006220 CONV5-OUT 000200 DFIN 010520 AND5
005581 PHADD1-OUT2 006225 CONV6-OUT 000250 DFOUT 010525 AND6
006235 CONVPHPH1-OUT 006230 CONVPHA1-OUT2 005050 NSET 010530 AND7
006600 SYNC1-OUT2 006240 CONVPP1-OUT 005100 MPOT1 010550 OR1
012000 PHINT1-OUT 006600 SYNC1-OUT1 005150 PCTRL1 010555 OR2
012005 PHINT2-OUT 019521 FCODE-475/1 005200 REF 010560 OR3
012010  PHINT3-OUT 019522 FCODE-475/2 005500 ARIT1 010565 OR4
012050 PHDIV1-OUT 005505 ARIT2 010570 OR5
014000 PHDIFF1-OUT 005520  ARITPH1 010600 NOT1
014050 STORE1-PHACT 005550 ADD1 010605 NOT2
014051 STORE1-PH1 005580 PHADD1 010610 NOT3
014052 STORE1-PH2 005600 RFG1 010615 NOT4
014053 STORE1-PHDIFF 005610 SRFG1 010620 NOT5
014055 STORE2-PHACT 005650 ASW1 010650 CMP1
014056 STORE2-PH1 005655 ASW2 010655 CMP2
014057 STORE1-PH2 005660 ASW3 010660 CMP3
014100 GEARCOMP-OUT 005665 ASW4 010680 PHCMP1
019521 FCODE-474/1 005700 ANEG1 010685 PHCMP2
019522 FCODE-474/2 005705 ANEG2 010690 PHCMP3
019523 FCODE-474/3 005750 FIXSET1 010700 DIGDEL1
019524 FCODE-474/4 005800 LIM1 010705 DIGDEL2
019525 FCODE-474/5 005850 ABS1 010750 TRANS1
020103  CAN-IN1.D1 005900 PT1-1 010755 TRANS2
020201 CAN-IN2.D1 005950 DT1-1 010760 TRANS3
020301 CAN-IN3.D1 006000 DFRFG1 010765 TRANS4
025103  AIF-IN.D1 006100 MFAIL 010900 FLIP1
006150 DB1 010905 FLIP2
006200 CONV1 012000 PHINT1
006205 CONV2 012005 PHINT2
006210 CONV3 012010 PHINT3
006215 CONV4 012050 PHDIV1
006220 CONV5 013000 FEVAN1
006225 CONV6 013005 FEVAN2
006230 CONVPHA1 013100 TR
006235 CONVPHPH1 014000 PHDIFF1
006240 CONVPP1 014050 STORE1
006300 S&H1 014055 STORE2
006350 CURVE1 014100 GEARCOMP
006420 FCNT1 015100 MLP1
006600 SYNC1 020000 CAN-OUT
025000 AIF-OUT
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Lista wyboru 10, lista biedow

000000  No fail 000105  HO5 trip 000070  U15trip 002061 CEO warning

000011  OCH1 trip 000107  HO7 trip 000071  CCr trip 002062 CE1 warning

000012 OC2 trip 000110 H10 trip 000072  Pr1 trip 002063 CE2 warning

000015 OCS trip 000111 H11 trip 000073  Pr2 trip 002064 CE3 warning

000022 LUQ trip 000153 P03 trip 000074  PEr trip 002065 CE4 warning

000032 LP1 trip 000163 P13 trip 000075  Pr0 trip 002082 Sd2 warning

000050 OH trip 000166 P16 trip 000077  Pr3 trip 002083  Sd3 warning

000053 OH3 trip 000200 NMAX trip 000078  Pr4 trip 002085 Sd5 warning

000057 OH7 trip 001020 OU message 000079 Pl trip 002086 Sd6 warning

000058 OHS8 trip 001030 LU message 000082  Sd2 trip 002091 EER warning

000061 CEO trip 001091 EEr message 000083  Sd3 trip 002153 P03 warning

000062 CE1 trip 002032 LP1 warning 000085 Sdb5 trip 002163 P13 warning

000063 CE2 trip 002054 OH4 warning 000086  Sd6 trip 002166 P16 warning

000064 CE3 trip 002057 OH7 warning 000087  Sd7 trip

000065 CE4 trip 002058 OH8 warning 000091  EErtrip

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-49



="r‘-| Zatacznik
] Listy wyboru

12.2.2 Tabela atrybutow

Jesli uzytkownik chce sporzadzi¢ wiasny program, potrzebne beda dane z tabeli atrybutéw. Zawiera
ona informacje potrzebne do komunikacji z regulatorem napedu za pomoca parametrow.

W ten sposodb nalezy czytac tabele atrybutow

Kolumna Znaczenie Opis
Kod Oznakowanie kodow Lenze Cxxxx
Index dec Indeks, pod ktérym parametr jest 24575 - numer kodu Lenze Potrzebne jest tylko przy sterowaniu za po$rednictwem
zaadresowany. InterBus-S, Profibus DP lub magistrali systemowej (CAN).
hex Subindeks przy zmiennych macierzowych | 5FFFh - numer kodu Lenze
odpowiada numerowi subkodu Lenze
Dane DS Struktura danych E Zmienna pojedyncza
(tylko jeden element parametru)
A Zmienna macierzowa
(kilka elementow parametrow)
DA llo¢ parametrow macierzy (subkody) XX
DT Typ danych B8 1 bajt kodowany bitowo
B16 2 bajty kodowane bitowo
B32 4 bajty kodowane bitowo
FIX32 warto$é 32 bitowa ze znakiem;
dziesietna z 4 miejscami po przecinku
132 4 bajty ze znakiem
U32 4 bajty bez znaku
VS ASCII-String
Format format LECOM VD format dziesigtkowy ASCII
(patrz rowniez instrukcja obstugi modutu | vH format szesnastkowy (heksadecymalny) ASCII
magistrali 2102) VS format String
VO format Octett-String dla blokéw danych
DL Diugos$¢ danych w bajtach kolumna "Wazne” zawiera pozostate informacje
Upowaznie [LCM-R/W | Upowaznienie dostepu dla LECOM Ra Odczyt jest zawsze dozwolony
nie Wa Zapis jest zawsze dozwolony
dostepu W Zapis zwigzany jest z pewnym warunkiem
Warunek Warunek dla zapisu CINH Zapis dozwolony tylko przy RegleCINHerre
kod Index Dane Dostep
dec hex DS DA DT Format DL LCM-RW Warunek
€0002 24573 5FFDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
€0003 24572 5FFCh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0004 245171 5FFBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0005 24570 5FFAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0006 24569 5FF9h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0009 24566 5FF6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0011 24564 5FF4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0012 24563 5FF3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0013 24562 5FF2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0017 24558 5FEEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0018 24557 5FEDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0019 24556 5FECh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0021 24554 5FEAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0022 24553 5FE9h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0025 24550 5FE6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0026 24549 5FE5h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0027 24548 5FE4h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0030 24545 5FE1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
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C0032 24543 5FDFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0033 24542 5FDEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0034 24541 5FDDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0037 24538 5FDAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0039 24536 5FD8h A 15 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0040 24535 5FD7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0042 24533 5FD5h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0043 24532 5FD4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0045 24530 5FD2h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0046 24529 5FD1h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0049 24526 5FCEh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0050 24525 5FCDh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0051 24524 5FCCh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0052 24523 5FCBh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0053 24522 5FCAh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0054 24521 5FC9h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0056 24519 5FC7h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0057 24518 5FC6h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0058 24517 5FC5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0059 24516 5FC4h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0060 24515 5FC3h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0061 24514 5FC2h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0063 24512 5FCOh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0064 24511 5FBFh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0067 24508 5FBCh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0070 24505 5FBYh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0071 24504 5FB8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0072 24503 5FB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0075 24500 5FB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0076 24499 5FB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0077 24498 5FB2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0078 24497 5FB1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0081 24494 5FAEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0084 24491 5FABh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0085 24490 5FAAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0086 24489 5FA%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0087 24488 5FA8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0088 24487 5FATh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0089 24486 5FA6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0090 24485 5FA5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0091 24484 5FA4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0093 24482 5FA2h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0094 24481 5FA1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0095 24480 5FAOh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0096 24479 5F9Fh A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0099 24476 5F9Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0101 24474 5F9Ah A 15 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0103 24472 5F98h A 15 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0105 24470 5F96h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0108 24467 5F93h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0109 24466 5F92h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0114 24461 5F8Dh A 5 FIX32 VD 4 Ra/Wa
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kod Index Dane Dostep
dec hex DS DA DT Format DL LCM-RW Warunek
C0116 24459 5F8Bh A 32 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cco117 24458 5F8Ah A 4 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0118 24457 5F89h A 4 FIX32 VD 4 Ra/Wa
co121 24454 5F86h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0122 24453 5F85h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0125 24450 5F82h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0126 24449 5F81h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0130 24445 5F7Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0134 24441 5F79h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0135 24440 5F78h E 1 B16 VH 2
C0136 24439 5F77h A 3 B16 VH 2 Ra
Cco141 24434 5F72h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0142 24433 5F71h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0150 24425 5F69h E 1 B16 VH 2 Ra
C0151 24424 5F68h E 1 B32 VH 4 Ra
C0155 24420 5F64h E 1 B16 VH 2 Ra
C0156 24419 5F63h A 7 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0157 24418 5F62h A 7 FIX32 VD 4 Ra
C0161 24414 5F5Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0167 24408 5F58h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0168 24407 5F57h A 8 FIX32 VD 4 Ra
C0169 24406 5F56h A 8 U32 VH 4 Ra
C0170 24405 5F55h A 8 FIX32 VD 4 Ra
C0172 24403 5F53h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0173 24402 5F52h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0178 24397 5F4Dh E 1 U32 VH 4 Ra
C0179 24396 5F4Ch E 1 U32 VH 4 Ra
C0182 24393 5F49h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0183 24392 5F48h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0190 24385 5F41h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0195 24380 5F3Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0196 24379 5F3Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
€0200 24375 5F37h E 1 VS VS 14 Ra
C0201 24374 5F36h E 1 VS VS 20 Ra
C0202 24373 5F35h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0203 24372 5F34h E 1 VS VS 12 Ra
C0204 24371 5F33h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0206 24369 5F31h E 1 VS VS 13 Ra
C0207 24368 5F30h E 1 VS VS 14 Ra
C0208 24367 5F2Fh E 1 VS VS 14 Ra
C0209 24366 5F2Eh E 1 VS VS 14 Ra
C0220 24355 5F23h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0221 24354 5F22h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0222 24353 5F21h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0223 24352 5F20h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0224 24351 5F1Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
Cc0241 24334 5FOEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0244 24331 5F0Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0250 24325 5F05h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0252 24323 5F03h E 1 132 VH 4 Ra/Wa
C0253 24322 5F02h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0254 24321 5F01h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
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kod Index Dane Dostep

dec hex DS DA DT Format DL LCM-RW Warunek

C0255 24320 5F00h E u32 VH 4 Ra/Wa

C0260 24315 5EFBh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0261 24314 5EFAh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0262 24313 5EF%h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0263 24312 5EF8h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0264 24311 5EF7h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0265 24310 5EF6h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0267 24308 5EF4h A FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0268 24307 5EF3h E FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0269 24306 5EF2h A FIX32 VD 4 Ra

C0291 24284 5EDCh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0292 24283 5EDBh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0293 24282 5EDAh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0294 24281 5EDY%h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0295 24280 5ED8h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0296 24279 5ED7h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0325 24250 5EBAh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0326 24249 5EBSh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0327 24248 5EB8h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0328 24247 5EBT7h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0329 24246 5EB6h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0332 24243 5EB3h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0333 24242 5EB2h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0336 24239 5EAFh E FIX32 VD 4 Ra

C0337 24238 5EAEh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0338 24237 5EADh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0339 24236 5EACh A FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0340 24235 5EABh A FIX32 VD 4 Ra

C0350 24225 5EA1h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0351 24224 5EAOh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0352 24223 5E9Fh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0353 24222 5E9Eh A FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0354 24221 5E9Dh A FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0355 24220 5E9Ch A FIX32 VD 4 Ra

C0356 24219 5E9Bh A FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0357 24218 5E9Ah A FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0358 24217 5E99h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0359 24216 5E98h E FIX32 VD 4 Ra

C0360 24215 5E97h A FIX32 VD 4 Ra

C0361 24214 5E96h A FIX32 VD 4 Ra

C0362 24213 5E95h E FIX32 VD 4 Ra

C0363 24212 5E94h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0364 24211 5E93h E FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0365 24210 5E92h E FIX32 VD 4 Ra

C0366 24209 5E91h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0367 24208 5E90h E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0368 24207 5E8Fh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0369 24206 5E8Eh E FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0400 24175 5E6Fh E FIX32 VD 4 Ra

C0402 24173 5E6Dh E FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0403 24172 5E6Ch E FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0404 24171 5E6Bh A FIX32 VD 4 Ra
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C0405 24170 5E6Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0407 24168 5E68h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0408 24167 5E67h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0409 24166 5E66h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0416 24159 5E5Fh E 1 U32 VH 4 Ra/W CINH
C0420 24155 5E5Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cc0421 24154 5E5Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0425 24150 5E56h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0426 24149 5E55h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0427 24148 5E54h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0429 24146 5E52h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0431 24144 5E50h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0432 24143 5E4Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0433 24142 5E4Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0434 24141 5E4Dh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0436 24139 5E4Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0437 24138 5E4Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0438 24137 5E4%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0439 24136 5E48h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0440 24135 5E47h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0441 24134 5E46h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0443 24132 5E44h E 1 B8 VH 1 Ra
C0444 24131 5E43h A 4 FIX32 VD 4 Ra
C0450 24125 5E3Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0451 24124 5E3Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0452 24123 5E3Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0458 24117 5E35h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0459 24116 5E34h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0464 24111 5E2Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0465 24110 5E2Eh A 50 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0466 24109 5E2Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0469 24106 5E2Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0470 24105 5E2%9h A 4 B8 VH 1 Ra/Wa
C0471 24104 5E28h E 1 B32 VH 4 Ra/Wa
C0472 24103 5E27h A 20 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0473 24102 5E26h A 10 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0474 24101 5E25h A 5 132 VH 4 Ra/Wa
C0475 24100 5E24h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0490 24085 5E15h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0495 24080 5E10h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0497 24078 5EQEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0517 24058 5DFAh A 32 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0520 24055 5DF7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0521 24054 5DF6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0522 24053 5DF5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0523 24052 5DF4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0524 24051 5DF3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0525 24050 5DF2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0526 24049 5DF1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0527 24048 5DFOh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0528 24047 5DEFh A 4 132 VH 4 Ra
C0529 24046 5DEEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
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C0530 24045 5DEDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0531 24044 5DECh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0532 24043 5DEBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0533 24042 5DEAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0534 24041 5DESh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0535 24040 5DE8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0536 24039 5DE7h A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0537 24038 5DE6h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0538 24037 5DE5h A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0539 24036 5DE4h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0540 24035 5DE3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0541 24034 5DE2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0542 24033 5DE1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0544 24031 5DDFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0545 24030 5DDEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0546 24029 5DDDh E 1 u32 VH 4 Ra/Wa

C0547 24028 5DDCh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0548 24027 5DDBh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0549 24026 5DDAh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0551 24024 5DD8h E 1 u32 VH 4 Ra/Wa

C0560 24015 5DCFh A 15 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0561 24014 5DCEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0562 24013 5DCDh A 4 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0563 24012 5DCCh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0564 24011 5DCBh A 4 FIX32 VD 4 Ra

C0570 24005 5DC5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0571 24004 5DC4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH

C0572 24003 5DC3h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0573 24002 5DC2h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0577 23998 5DBEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0578 23997 5DBDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0581 23994 5DBAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0582 23993 5DB%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0583 23992 5DB8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0584 23991 5DB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0585 23990 5DB6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0586 23989 5DB5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0587 23988 5DB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0588 23987 5DB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0589 23986 5DB2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0590 23985 5DB1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0591 23984 5DB0Oh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0592 23983 5DAFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0593 23982 5DAEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0594 23981 5DADh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0595 23980 5DACh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0596 23979 5DABh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0597 23978 5DAAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0598 23977 5DA%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0599 23976 5DA8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0600 23975 5DATh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0601 23974 5DA6h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
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C0602 23973 5DA5h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0610 23965 5D9Dh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0611 23964 5D9Ch A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0620 23955 5D93h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0621 23954 5D92h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0622 23953 5D91h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0623 23952 5D90h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0630 23945 5D8%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0631 23944 5D88h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0632 23943 5D87h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0633 23942 5D86h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0640 23935 5D7Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0641 23934 5D7Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0642 23933 5D7Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0650 23925 5D75h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0651 23924 5D74h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0652 23923 5D73h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0653 23922 5D72h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0654 23921 5D71h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0655 23920 5D70h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0656 23919 5D6Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0657 23918 5D6Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0658 23917 5D6Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0661 23914 5D6Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0662 23913 5D69h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0671 23904 5D60h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0672 23903 5D5Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0673 23902 5D5Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0674 23901 5D5Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0675 23900 5D5Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0676 23899 5D5Bh A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0677 23898 5D5Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0680 23895 5D57h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0681 23894 5D56h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0682 23893 5D55h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0683 23892 5D54h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0684 23891 5D53h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0685 23890 5D52h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0686 23889 5D51h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0687 23888 5D50h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0688 23887 5D4Fh A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0689 23886 5D4Eh A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0690 23885 5D4Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0691 23884 5D4Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0692 23883 5D4Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0693 23882 5D4Ah A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0694 23881 5D4%h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0695 23880 5D48h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0697 23878 5D46h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0698 23877 5D45h A 2 132 VH 4 Ra
C0700 23875 5D43h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0701 23874 5D42h E 1 FIX32 VD 4 Ra
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C0703 23872 5D40h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0704 23871 5D3Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0710 23865 5D39%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0711 23864 5D38h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0713 23862 5D36h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0714 23861 5D35h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0715 23860 5D34h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0716 23859 5D33h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0718 23857 5D31h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0719 23856 5D30h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0720 23855 5D2Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0721 23854 5D2Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0723 23852 5D2Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0724 23851 5D2Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0725 23850 5D2Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0726 23849 5D2%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0728 23847 5D27h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0729 23846 5D26h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0750 23825 5D11h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0751 23824 5D10h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0752 23823 5DOFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0753 23822 5DOEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0754 23821 5D0Dh E 1 u32 VH 4 Ra/Wa
CO0755 23820 5D0Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0756 23819 5D0Bh E 1 132 VH 4 Ra/Wa
C0757 23818 5D0Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0758 23817 5D0% E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0759 23816 5D08h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0760 23815 5D07h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0761 23814 5D06h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0764 23811 5D03h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0765 23810 5D02h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0766 23809 5D01h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0770 23805 5CFDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co771 23804 5CFCh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0772 23803 5CFBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0773 23802 5CFAh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0775 23800 5CF8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0776 23799 5CF7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co777 23798 5CF6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0778 23797 5CF5h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0780 23795 5CF3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0781 23794 5CF2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0782 23793 5CF1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0783 23792 5CFOh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0784 23791 5CEFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0785 23790 5CEEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0786 23789 5CEDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co787 23788 5CECh A 4 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0788 23787 5CEBh A 4 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0789 23786 5CEAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0790 23785 5CE%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
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C0798 23777 5CE1h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0799 23776 5CEOh A 13 FIX32 VD 4 Ra
C0800 23775 5CDFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0801 23774 5CDEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0802 23773 5CDDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0803 23772 5CDCh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0804 23771 5CDBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0805 23770 5CDAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0808 23767 5CD7h A 4 FIX32 VD 4 Ra
C0809 23766 5CD6h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0810 23765 5CD5h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0811 23764 5CD4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0812 23763 5CD3h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0813 23762 5CD2h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0815 23760 5CDOh A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0816 23759 5CCFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0817 23758 5CCEh A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0818 23757 5CCDh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0820 23755 5CCBh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0821 23754 5CCAh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0822 23753 5CC%h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0823 23752 5CC8h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0824 23751 5CC7h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0825 23750 5CC6h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0826 23749 5CC5h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cc0827 23748 5CCéh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0828 23747 5CC3h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0829 23746 5CC2h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0830 23745 5CC1h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0831 23744 5CCOh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0832 23743 5CBFh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0833 23742 5CBEh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0834 23741 5CBDh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0835 23740 5CBCh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0836 23739 5CBBh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0837 23738 5CBAh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0838 23737 5CB%h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0839 23736 5CB8h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0840 23735 5CB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0841 23734 5CB6h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0842 23733 5CB5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0843 23732 5CB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0844 23731 5CB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0845 23730 5CB2h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0846 23729 5CB1h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0847 23728 5CBOh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0848 23727 5CAFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0849 23726 5CAEh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0850 23725 5CADh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0851 23724 5CACh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0852 23723 5CABh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0853 23722 5CAAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
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C0854 23721 5CA%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0855 23720 5CA8h A 2 B16 VH 2 Ra
C0856 23719 5CATh A 3 132 VH 4 Ra
C0857 23718 5CA6h E 1 132 VH 4 Ra
C0858 237117 5CA5h A 3 132 VH 4 Ra
C0859 23716 5CA4h E 1 132 VH 4 Ra
C0860 23715 5CA3h A 11 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0861 23714 5CA2h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0863 23712 5CAOh A 6 B16 VH 2 Ra
C0864 23711 5C9Fh A 3 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0865 23710 5C9Eh A 3 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0866 23709 5C9Dh A 11 FIX32 VD 4 Ra
C0867 23708 5C9Ch A 3 132 VH 4 Ra
C0868 23707 5C9Bh A 11 FIX32 VD 4 Ra
C0869 23706 5C9Ah A 3 132 VH 4 Ra
C0870 23705 5C99%h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0871 23704 5C98h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0876 23699 5C93h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0878 23697 5C91h A 4 FIX32 VD 4 Ra
C0879 23696 5C90h A 3 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0880 23695 5C8Fh A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0881 23694 5C8Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0884 23691 5C8Bh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C0885 23690 5C8Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0886 23689 5C89%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0889 23686 5C86h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0890 23685 5C85h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0891 23684 5C84h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0892 23683 5C83h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0893 23682 5C82h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0894 23681 5C81h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0895 23680 5C80h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0896 23679 5C7Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0897 23678 5C7Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0898 23677 5C7Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0899 23676 5C7Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0900 23675 5C7Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0901 23674 5C7Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0902 23673 5C7%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0903 23672 5C78h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0906 23669 5C75h A 9 FIX32 VD 4 Ra
C0907 23668 5C74h A 4 FIX32 VD 4 Ra
C0908 23667 5C73h E 1 132 VH 4 Ra
C0909 23666 5C72h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0920 23655 5C67h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0921 23654 5C66h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0922 23653 5C65h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0923 23652 5C64h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0924 23651 5C63h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0925 23650 5C62h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0926 23649 5C61h A 4 132 VH 4 Ra
C0927 23648 5C60h A 3 FIX32 VD 4 Ra
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C0928 23647 5C5Fh E 1 132 VH 4 Ra
C0929 23646 5C5Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0930 23645 5C5Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0931 23644 5C5Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0932 23643 5C5Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0933 23642 5C5Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0934 23641 5C59h E 1 132 VH 4 Ra/Wa
C0935 23640 5C58h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0936 23639 5C57h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0940 23635 5C53h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0941 23634 5C52h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0942 23633 5C51h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0943 23632 5C50h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0945 23630 5C4Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0946 23629 5C4Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0947 23628 5C4Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0948 23627 5C4Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0950 23625 5C49h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0951 23624 5C48h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0952 23623 5C47h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0953 23622 5C46h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0955 23620 5C44h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0956 23619 5C43h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0957 23618 5C42h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0958 23617 5C41h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0960 23615 5C3Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0961 23614 5C3Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0962 23613 5C3Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0963 23612 5C3Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0964 23611 5C3Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0965 23610 5C3Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0966 23609 5C3%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0967 23608 5C38h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0968 23607 5C37h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0970 23605 5C35h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0971 23604 5C34h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0972 23603 5C33h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0973 23602 5C32h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0974 23601 5C31h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0975 23600 5C30h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0976 23599 5C2Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cc0977 23598 5C2Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0978 23597 5C2Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0980 23595 5C2Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0981 23594 5C2Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0982 23593 5C29h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0983 23592 5C28h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0988 23587 5C23h A 7 FIX32 VD 4 Ra
C0989 23586 5C22h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C0990 23585 5C21h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0991 23584 5C20h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0992 23583 5C1Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra
12-60 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Zatacznik ="r‘-|
Listy wyboru abc ]
kod Index Dane Dostep
dec hex DS DA DT Format DL LCM-RW Warunek
C0993 23582 5C1Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C0995 23580 5C1Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C0996 23579 5C1Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0997 23578 5C1Ah E 1 132 VH 4 Ra
C1000 23575 5C17h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1001 23574 5C16h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1002 23573 5C15h E 1 132 VH 4 Ra
C1010 23565 5C0Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1011 23564 5C0Ch A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1012 23563 5C0Bh A 2 132 VH 4 Ra
C1030 23545 5BF9h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1031 23544 5BF8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1032 23543 5BF7h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1033 23542 5BF6h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1040 23535 5BEFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1041 23534 5BEEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1042 23533 5BEDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1043 23532 5BECh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1044 23531 5BEBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1045 23530 5BEAh A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1046 23529 5BEYh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1090 23485 5BBDh E 1 132 VH 4 Ra
C1091 23484 5BBCh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1092 23483 5BBBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1093 23482 5BBAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1094 23481 5BB%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1095 23480 5BB8h E 1 132 VH 4 Ra/Wa
C1096 23479 5BB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1097 23478 5BB6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1098 23477 5BB5h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1099 23476 5BB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1100 23475 5BB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1101 23474 5BB2h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1102 23473 5BB1h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1103 23472 5BBOh A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1104 23471 5BAFh A 3 FIX32 VD 4 Ra
C1120 23455 5B9Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1121 23454 5B9Eh A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1122 23453 5B9Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1123 23452 5B9Ch A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1124 23451 5B9Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1125 23450 5B9Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1126 23449 5B99h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cc1127 23448 5B98h E 1 132 VH 4 Ra
C1128 23447 5B97h E 1 132 VH 4 Ra
C1129 23446 5B96h E 1 132 VH 4 Ra
C1140 23435 5B8Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1141 23434 5B8Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1143 23432 5B88h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1144 23431 5B87h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1145 23430 5B86h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1146 23429 5B85h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-61




="r‘-| Zatacznik
abc ] Listy wyboru
kod Index Dane Dostep

dec hex DS DA DT Format DL LCM-RW Warunek
C1148 23427 5B83h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1149 23426 5B82h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1150 23425 5B81h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1151 23424 5B80h E 1 132 VH 4 Ra/Wa
C1153 23422 5B7Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1154 23421 5B7Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1155 23420 5B7Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1157 23418 5B7Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1158 23417 5B7%h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1159 23416 5B78h E 1 132 VH 4 Ra
C1160 23415 5B77h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1161 23414 5B76h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1162 23413 5B75h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1163 23412 5B74h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1165 23410 5B72h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1166 23409 5B71h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1167 23408 5B70h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1168 23407 5B6Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1170 23405 5B6Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
Cc1171 23404 5B6Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1172 23403 5B6Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1173 23402 5B6Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1175 23400 5B68h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1176 23399 5B67h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C1178 23397 5B65h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1179 23396 5B64h A 3 FIX32 VD 4 Ra
C1190 23385 5B59h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1191 23384 5B58h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1192 23383 5B57h A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1195 23380 5B54h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1196 23379 5B53h E 1 132 VH 4 Ra
C1197 23378 5B52h E 1 132 VH 4 Ra
C1200 23375 5B4Fh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1201 23374 5B4Eh A 3 132 VH 4 Ra
C1205 23370 5B4Ah A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1206 23369 5B4%h A 2 132 VH 4 Ra
C1207 23368 5B48h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1210 23365 5B45h A 5 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
c1211 23364 5B44h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1212 23363 5B43h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1215 23360 5B40h A 5 FIX32 VD 4 Ra
C1216 23359 5B3Fh A 2 FIX32 VD 4 Ra
c1217 23358 5B3Eh E 1 132 VH 4 Ra
C1220 23355 5B3Bh A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1223 23352 5B38h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1230 23345 5B31h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1231 23344 5B30h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1232 23343 5B2Fh A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1235 23340 5B2Ch A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1236 23339 5B2Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1237 23338 5B2Ah A 2 132 VH 4 Ra
C1240 23335 5B27h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
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C1241 23334 5B26h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1242 23333 5B25h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1245 23330 5B22h A 2 FIX32 VD 4 Ra
C1246 23329 5B21h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1247 23328 5B20h E 1 132 VH 4 Ra
C1250 23325 5B1Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1251 23324 5B1Ch A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1253 23322 5B1Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1254 23321 5B19h A 2 132 VH 4 Ra
C1255 23320 5B18h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1258 23317 5B15h E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1260 23315 5B13h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1261 23314 5B12h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1262 23313 5B11h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1265 23310 5BOEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1266 23309 5B0Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1268 23307 5B0Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1269 23306 5B0Ah E 1 132 VH 4 Ra
C1270 23305 5B0%h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1271 23304 5B08h A 2 132 VH 4 Ra
C1272 23303 5B07h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1290 23285 5AF5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1500 23075 5A23h E 1 132 VH 4 Ra
C1501 23074 5A22h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1502 23073 5A21h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1503 23072 5A20h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1504 23071 5A1Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
C1505 23070 5A1Eh E 1 132 VH 4 Ra/Wa
C1506 23069 5A1Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1507 23068 5A1Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1508 23067 5A1Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1509 23066 5A1Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra
C1799 22776 58F8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-63
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12.2.3 Listy wyboru silnikoéw
Serwo-silniki
W ponizszej tabeli uwzgledniono wszystkie serwo-silniki, ktdre mozna wybra¢ przy pomocy kodu
C0086.
Na “Liscie referencyjnej serwo-silnikdw” mozna znalez¢ serwo-sliniki, dla ktérych parametry silnika
nalezy wprowadzi¢ recznie. (E1 12-66)
Lenze v incemany ot CE
3-MOT [Typ  MDSKSBS56-33 Id. Nr. 00XXXXXX
36 Al 200 Hz 4000 min'lcosp 1 [iCL F
42 Nm| 1.8 kw| 325 v-M, 47 Nm| KTY [IP 54
Bremse 4 V.10 A 2.5 Nm|Geber RS00000000
C86: @'- KS56-33-200) Motor Nr. 0301077
3
9300VEC058
RYS. 12-1 Tabliczka znamionowa silnika
[A] Oznakowanie typu C0081 C0087 €0088 C0089 €0090 Typ silnika Czujnik temperatury
Lenze Panam. Nznam. Iznam. [A] fznam. Uznam. [V]
[KW] | [obr./min] [Hz]
10 MDSKA56-140 MDSKAXX056-22 0,80 3950 24 140
11 MDFKA71-120 MDFKAXX071-22 2,20 3410 6,0 120
12 MDSKA71-140 MDSKAXX071-22 1,70 4050 44 140
13 MDFKA80-60 MDFKAXX080-22 2,10 1635 48 60
14 MDSKA80-70 MDSKAXX080-22 1,40 2000 33 70
15 MDFKA80-120 MDFKAXX080-22 390 | 3455 | 9 120 | 0
16 MDSKAB0-140 MDSKAXX080-22 2,30 4100 58 140
17 MDFKA90-60 MDFKAXX090-22 3,80 1680 85 60
18 MDSKA90-80 MDSKAXX090-22 2,60 2300 55 80
19 MDFKA90-120 MDFKAXX090-22 6,90 3480 15,8 120
20 MDSKA90-140 MDSKAXX090-22 4,10 4110 10,2 140 350
21 MDFKA100-60 MDFKAXX100-22 6,40 1700 13,9 60
22 MDSKA100-80 MDSKAXX100-22 4,00 2340 8,2 80 390
23 MDFKA100-120 MDFKAXX100-22 13,20 3510 287 120 .
2 MDSKA100-140 MDSKAXX100-22 5,20 4150 140 140 330 Ass?rsx?sri]llr?ﬁ(ny KTY
25 MDFKA112-60 MDFKAXX112-22 11,00 1710 22,5 60
26 MDSKA112-85 MDSKAXX112-22 6,40 2490 13,5 85 390
27 MDFKA112-120 MDFKAXX112-22 20,30 3520 42,5 120
28 MDSKA112-140 MDSKAXX112-22 7,40 4160 19,8 140 320
30 DFQA100-50 MDFQAXX100-22 10,60 1420 26,5 50
31 DFQA100-100 MDFQAXX100-22 20,30 2930 46,9 100
32 DFQA112-28 MDFQAXX112-22 11,50 760 272 28
33 DFQA112-58 MDFQAXX112-22 22,70 1670 49,1 58
34 DFQA132-20 MDFQAXX132-32 17,00 555 452 20 360
35 DFQA132-42 MDFQAXX132-32 35,40 1200 88,8 42
40 DFQA112-50 MDFQAXX112-22 20,10 1425 437 50
41 DFQA112-100 MDFQAXX112-22 38,40 2935 81,9 100
42 DFQA132-36 MDFQAXX132-32 31,10 1035 774 36
43 DFQA132-76 MDFQAXX132-32 60,10 2235 144,8 76 340
12-64 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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[A] Oznakowanie typu C0081 C0087 C0088 C0089 C0090 Typ silnika Czujnik temperatury
Lenze Pznam. nznam. |Znam. [A] fznam. Uznam. [V]

kW] |[obr./min.] [Hz]
50 DSVAB6-140 DSVAXX056-22 0,80 3950 24 140
51 DFVA71-120 DFVAXX071-22 2,20 3410 6,0 120
52 DSVA71-140 DSVAXX071-22 170 | 4050 44 140
53 DFVAS80-60 DFVAXX080-22 2,10 1635 48 60
54 DSVA80-70 DSVAXX080-22 140 | 2000 33 70
55 DFVA80-120 DFVAXX080-22 3,90 3455 9.1 120 390
56 DSVAB80-140 DSVAXX080-22 230 | 4100 58 140
57 DFVA90-60 DFVAXX090-22 3,80 1680 85 60
58 DSVA90-80 DSVAXX090-22 260 | 2300 55 80 .
59 DFVA90-120 DFVAXX090-22 6,90 3480 15,8 120 asg’:ﬂ‘gos”"'ﬁﬁ(”y przefacznik termiczny
60 DSVAQ0-140 DSVAXX090-22 410 | 4110 10,2 140 350
61 DFVA100-60 DFVAXX100-22 6,40 1700 13,9 60
62 DSVA100-80 DSVAXX100-22 400 | 2340 8.2 80 390
63 DFVA100-120 DFVAXX100-22 1320 | 3510 | 287 120
64 DSVA100-140 DSVAXX100-22 520 | 4150 14,0 140 330
65 DFVA112-60 DFVAXX112-22 1100 | 1710 | 225 60
66 DSVAT12-85 DSVAXX112-22 640 | 2490 135 85 390
67 DFVA112-120 DFVAXX112-22 2030 | 3520 | 425 120
68 DSVAT12-140 DSVAXX112-22 740 | 4160 19,8 140 320
108 DSKS36-13-200 MDSKSXX036-13 025 | 4000 0,9 200 245
109 DSKS36-23-200 MDSKSXX036-23 054 | 4000 11 200 345
110 MDSKS56-23-150 | MDSKSXX056-23 0,60 3000 125 150 350
111 MDSKS56-33-150 | MDSKSXX056-33 0,91 3000 2,0 150 340
112 MDSKS71-13-150 | MDSKSXX071-13 157 3000 31 150 360
13 MDFKS71-13-150 | MDFKSXX071-13 2,29 3000 | 435 150 385
14 MDSKS71-23-150 | MDSKSXX071-23 2,33 3000 | 485 150 360
115 MDFKS71-23-150 | MDFKSXX071-23 3,14 3000 | 625 150 375
116 MDSKS71-33-150 | MDSKSXX071-33 311 3000 6.7 150 330 Synchroniczny -
17 MDFKS71-33-150 | MDFKSXX071-33 4,24 3000 9.1 150 345 serwo-silnik
160 DSKS56-23-190 MDSKSXX056-23 11 3800 23 190 330
161 DSKS56-33-200 MDSKSXX056-33 18 4000 36 200 325
162 DSKS71-03-170 MDSKSXX071-03 2,0 3400 42 170 330
163 DFKS71-03-165 MDFKSXX071-03 26 3300 56 165 330
164 DSKS71-13-185 MDSKSXX071-13 3.2 3700 70 185 325
165 DFKS71-13-180 MDFKSXX071-13 41 3600 9.2 180 325
166 DSKS71-33-180 MDSKSXX071-33 46 3600 10,0 180 325
167 DFKS71-33-175 MDFKSXX071-33 5.9 3500 131 175 325
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-65
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Lista referencyjna serwo-silnikow

Silniki podane w kolumnie “Dane na tabliczce znamionowej” nie sg dostepne w
Global Drive Control (GDC) i oprogramowaniu.

1. Do kodu C0086 nalezy wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢ z kolumny "C0086”.

2. Nalezy poréwnac¢ kody dla parametréw silnika z warto$ciami w tabeli.
— Ew. nalezy dopasowac¢ wartosci w regulatorze napedu do wartosci w tabeli.

3. Dynamike maszyny mozna zoptymalizowaé¢ przy pomocy kodéw C0070 i CO071.

Dane na tabliczce znamionowej Wprowadzane dane
Pole:  |Pole: €0086 | C0022 |C0081 |C0084 |CO0085 | C0087 | C0088 | C0089 | C0090 |C0091 |CO0070 |CO071 | CO075 | CO076
C86 Typ Imax | Pznam Rs Lo | nznam. | lznam. | fznam. | Uznam. | COS@ | Vpn Thn Vi Thi

[A] [kW] 2] [mH] [obr.]/mi [A] [Hz] V]

n.

1000 |MDSKA-71-22 54 3,75 | 0,88 84 [3498 | 1950 | 2,50 70 390 0,82 2 100 1,5 1,5
1001 |MDFQA-112-12 33 [ 42,60 | 1290 | 045 43 1660 | 28,40 58 360 0,85 20 21 2 1
1002  |MDFQA-112-12 41 70,50 | 21,80 | 0,45 4,3 | 2930 | 47,00 [ 100 360 0,83 14 21 1,3 1
1003  |MDSKA-56-22 50 6,75 | 157 | 2,25 6,5 | 6000 | 4,50 202 280 0,72 3 50 1,3 1,5
1004  |MDSKS071-33-39 112 | 510 | 0,95 7.2 34,5 780 3,40 39 325 1,00 3 20 2,5 1,5
1005 |MDSKS071-33-41 112 | 225 | 045 | 16,3 68 820 1,50 41 330 1,00 2 20 2,5 1,5
1076  |MDSKS071-33-90 112 | 585 | 1,60 | 367 | 17,7 | 1800 | 3,90 90 310 1,00 10 20 0,7 1,7
1077  |MDSKA-71-22 51 218 | 033 | 357 [ 1318 | 725 1,45 30 360 0,78 10 70 1,5 2
1103 | SDSGA056-22 50 120 | 024 | 29,3 123 | 2790 | 0,80 100 390 0,71 14 150 0,35 1,8
1104 | SDSGA056-22 40 255 | 024 | 293 123 | 2790 | 1,70 100 230 0,71 14 150 0,35 1,8
1105 |SDSGA063-22 50 180 | 040 | 29,3 123 | 2800 | 1,20 100 390 0,70 14 150 0,35 1,8
1106 | SDSGA063-22 40 3,15 | 040 | 29,3 123 | 2800 | 2,10 100 230 0,70 14 150 0,35 1,8
1107 | SDSGA063-32 50 255 | 060 | 29,3 123 | 2800 | 1,70 100 390 0,70 14 150 0,35 1,8
1108  |SDSGA063-32 40 4,50 0,6 29,3 123 | 2800 3 100 230 0,70 14 150 0,35 1,8
1109  |MDSKS056-23-280 114 | 8,00 [ 1,10 | 6,72 | 834 | 5600 | 2,30 280 320 1,00 10 20 1,3 1,5
1110  |MDSKS056-23-310 114 [ 9,00 [ 1,10 | 542 | 6,78 | 6200 | 2,30 310 320 1,00 10 20 1,3 1,5
1111 |MDSKS056-33-300 114 (10,00 [ 1,75 | 3,31 | 462 | 6000 | 3,60 300 320 1,00 10 20 1,3 1,5
1112 |MDSKS056-33-265 114 | 8,00 | 1,72 4,1 5,73 | 5300 | 3,60 265 320 1,00 10 20 1,3 1,5
1113 |MDSKS071-13-265 114 (23,00 [ 320 | 054 | 2,56 | 5300 | 7,00 265 320 1,00 10 20 1,3 1,5
1116 |MDSKS071-33-270 114 | 2500 [ 570 | 0,38 | 191 | 5400 | 12,50 | 270 320 1,00 10 20 1,3 1,5

12-66 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze
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Silniki tréjfazowe asynchroniczne

W ponizszej tabeli uwzgledniono wszystkie silniki asynchroniczne, ktére mozna wybra¢ przy pomocy
kodu C0086.

Na ”Liscie referencyjnej silnikéw asynchronicznych” mozna znalez¢ sliniki asynchroniczne, dla
ktérych parametry silnika nalezy wprowadzié recznie. (3 12-69)

Hans-Li Strafle 1 - D-31855 A
Lenze i cermany e C€

3-MOT |Typ  MDSKSBS56-33 Id. Nr. 0OXXXXXX
36 Al 200 Hz 4000 min'lcoso 1 [lCL F
42 Nm| 1.8 kw| 325 v-[m, 47 Nm| KTY [IP 54

Bremse 4 V-1 A 25 Nm|Geber RS0O0000000
C86: @'- KS56-33-200) Motor Nr. 0301077

Y

9300VEC058

RYS. 12-2 Tabliczka znamionowa silnika
[A] Oznakowanie typu C0081 €0087 C0088 €0089 C0090 Typ silnika Czujnik temperatury
LenZe Pznam. nznam. |znam. [A] fznam. Uznam. [V]
kW] |[obr./min.] [Hz]
210 DXRAXX071-12-50 | DXRAXX071-12 0,25 1410 0,9
211 DXRAXX071-22-50 | DXRAXX071-22 0,37 1398 1,2
212 DXRAXX080-12-50 | DXRAXX080-12 0,55 1400 1,7
213 DXRAXX080-22-50 | DXRAXX080-22 0,75 1410 23
214 DXRAXX090-12-50 | DXRAXX090-12 1,10 1420 2,7
215 DXRAXX090-32-50 | DXRAXX090-32 1,50 1415 36
216 DXRAXX100-22-50 | DXRAXX100-22 2,20 1425 48 Asynchroniczny
217 DXRAXX100-32-50 | DXRAXX100-32 3,00 1415 6,6 50 400 przemiennik - silnik | przetacznik termiczny
218 DXRAXX112-12-50 | DXRAXX112-12 4,00 1435 8,3 (potgczenie Y)
219 DXRAXX132-12-50 | DXRAXX132-12 5,50 1450 11,0
220 DXRAXX132-22-50 | DXRAXX132-22 7,50 1450 14,6
221 DXRAXX160-12-50 | DXRAXX160-12 11,00 1460 21,0
222 DXRAXX160-22-50 | DXRAXX160-22 15,00 1460 27,8
223 DXRAXX180-12-50 | DXRAXX180-12 18,50 1470 32,8
224 DXRAXX180-22-50 | DXRAXX180-22 22,00 1456 38,8
225 30 -50kW - 30,00 1470 52,0
226 37kW-ASM-50 - 37,00 1470 66,0 Asynchroniczny
227 45kW-ASM-50 - 45,00 1480 82,0 50 400 przemiennik - silnik _
228 55kW-ASM-50 - 55,00 1480 93,0 (potaczenie Y)
229 75kW-ASM-50 - 75,00 1480 132,0

Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-67
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[A] Oznakowanie typu C0081 C0087 C0088 C0089 C0090 Typ silnika Czujnik temperatury
Lenze Pznam. nznam. Iznam. [A] fznam. Uznam. [V]
[kW]  |[obr./min.] [Hz]
250 DXRAXX071-12-87 | DXRAXX071-12 043 2525 15
251 DXRAXX071-22-87 | DXRAXX071-22 0,64 2515 2,0
252 DXRAXX080-12-87 | DXRAXX080-12 0,95 2515 29
253 DXRAXX080-22-87 | DXRAXX080-22 13 2525 40
254 DXRAXX090-12-87 | DXRAXX090-12 2,0 2535 47
255 DXRAXX090-32-87 | DXRAXX090-32 27 2530 6,2
256 DXRAXX100-22-87 | DXRAXX100-22 39 2535 83
257 DXRAXX100-32-87 | DXRAXX100-32 535 2530 M4 przelacznik termiczny
258 DXRAXX112-12-87 | DXRAXX112-12 7,10 2545 143 _
259 DXRAXX132-12-87 | DXRAXX132-12 97 2555 19,1 Asynchroniczny
87 400 przemiennik - silnik
260 DXRAXX132-22-87 | DXRAXX132-22 13,2 2555 254 olaczeniod)
261 DXRAXX160-12-87 | DXRAXX160-12 19,3 2565 365
262 DXRAXX160-22-87 | DXRAXX160-22 26,4 2565 484
263 DXRAXX180-12-87 | DXRAXX180-12 32,4 2575 57,8
264 DXRAXX180-22-87 | DXRAXX180-22 38,7 2560 674
265 30 -50KW - 5200 | 2546 90,0
266 37KW-ASM-50 - 64,00 | 2546 | 1140
267 45KW-ASM-50 - 7800 | 2563 | 1420 _
268 55KW-ASM-50 - 9500 | 2563 | 1610
269 75KW-ASM-50 - 130,00 | 2563 | 228,0
12-68 EDBVS9332S pl 4.0 Lenze



Lista refrencyjna silnikow asynchronicznych

Silniki

podane w kolumnie
Global Drive Control (GDC) i oprogramowaniu.

“Dane na

Zatacznik
Listy wyboru

tabliczce znamionowej”

nie sg dostepne w

1. Do kodu C0086 nalezy wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢ z kolumny "C0086”.

2. Nalezy poréwnac¢ kody dla parametréw silnika z warto$ciami w tabeli.

— Ew. nalezy dopasowac¢ wartosci w regulatorze napedu do wartosci w tabeli.

3. Dynamike maszyny mozna zoptymalizowaé przy pomocy kodéw C0070 i C0071.

Dane na tabliczce znamionowej Wprowadzane dane
Pole: Pole: C0086 | C0022 (C0081 [C0084 |C0085 | C0087 | C0088 | C0089 | C0090 |C0091 |CO070 (CO071 | CO075 | CO076
C86 Typ Imax | Pznam. Rs Lo Nznam. | lznam. | fznam. | Uznam. | COS@ | Vpy Ton Vpi Thi

(Al [kw] [Q] | [mH] [obr.fmi [A] [HZ] v

n.

410 MDXMAXM-071-12 210 (1,23 0,25 35,80 (116,80 (1400 0,82 50 400 0,70 6 300 15 10
411 MDXMAXM-071-32 211 (1,80 0,37 27,00 (112,70 |1400 1,20 50 400 0,71 6 300 15 10
412 MDXMAXM-080-12 212|240 0,55 16,30 |78,60 (1400 |1,60 50 400 0,72 6 300 15 10
413 MDXMAXM-080-32 213 [3,00 0,75 11,20 159,30 (1380 |2,00 50 400 0,76 6 300 15 10
414 MDXMAXM-090-12 214 3,90 1,10 9,14 41,80 11410 |2,60 50 400 0,80 6 300 15 10
415 MDXMAXM-090-32 215 |5,25 1,50 5,10 27,70 [1420 |3,50 50 400 0,80 6 300 15 10
416 MDXMAXM-100-12 216 8,40 2,20 2,96 18,20 1400 |5,60 50 400 0,78 6 300 15 10
417 MDXMAXM-100-32 217 (10,95 3,00 2,20 13,40 |1400 (7,30 50 400 0,81 6 300 15 10
418 MDXMAXM-112-22 218 (12,75 |4,00 1,50 10,80 1430 |8,50 50 400 0,85 6 300 15 10
440 MDXMAXM-071-12 250 (2,10 0,43 35,8 116,80 |2510 (1,40 87 400 0,70 6 300 15 10
441 MDXMAXM-071-32 251 3,15 0,64 27,0 112,70 12510 |2,10 87 400 0,71 6 300 15 10
442 MDXMAXM-080-12 252 |4,20 0,95 16,3 78,60 (2510 12,80 87 400 0,72 6 300 15 10
443 MDXMAXM-080-32 253 5,25 1,30 11,2 59,30 (2490 |3,50 87 400 0,76 6 300 15 10
444 MDXMAXM-090-12 254 [6,75 2,00 9,14 41,80 2520 (4,50 87 400 0,80 6 300 15 10
445 MDXMAXM-090-32 255 19,15 2,70 51 27,70 (2530 16,10 87 400 0,78 6 300 15 10
446 MDXMAXM-100-12 256 (14,55 3,90 2,96 18,20 12510 9,70 87 400 0,81 6 300 15 10
447 MDXMAXM-100-32 257 (19,05 5,40 2,2 13,40 2510 [12,70 |87 400 0,85 6 300 15 10
448 MDXMAXM-112-22 258 (22,20 |7,10 1,5 10,80 2540 14,80 |87 400 0,78 6 300 15 10
449 MDXMAXM-112-32 259 (18,75 15,50 2,45 21,40 (1440 112,50 |50 400 0,78 6 300 15 10
450 MDXMAXM-132-22 259 (25,20 7,50 1,42 15,00 |1460 16,80 |50 400 0,77 6 300 15 10
451 MDXMAXM-132-32 259 (29,25 19,20 1,34 14,00 |1450 [19,50 (50 400 0,85 6 300 15 10
1006 MDXMAXxx-071-12 210 (1,28 0,25 39,90 157,20 1355 0,85 50 400 0,70 6 300 3,6 2
1007 MDXMAXxx-071-12 250 (2,25 0,47 39,90 (157,20 (2475 1,50 87 400 0,66 6 300 2 2
1008 MDXMAXxx-071-32 211 (1,73 0,37 25,03 (122,60 |1345 [1,15 50 400 0,74 6 300 34 2
1009 MDXMAXxx-071-32 251 [3,00 0,67 25,03 (122,60 |2470 (2,00 87 400 0,70 6 300 2,5 2
1010 MDXMAXxx-080-12 212 |2,40 0,55 20,69 (89,00 [1370 1,60 50 400 0,78 6 300 32 2
1011 MDXMAXxx-080-12 252 3,90 1,00 20,69 (89,00 |2480 |2,60 87 400 0,73 6 300 1,6 2
1012 MDXMAXxx-080-32 213 (2,85 0,75 11,69 6520 (1390 |1,90 50 400 0,80 6 300 35 2
1013 MDXMAXxx-080-32 253 4,95 1,35 11,69 16520 [2510 (3,30 87 400 0,77 6 300 1,9 3
1014 MDXMAXxx-090-12 214 (3,90 1,10 10,01 40,20 (1405 |2,60 50 400 0,80 6 300 2,5 2
1015 MDXMAXxx-090-12 254 16,75 2,00 10,01 140,20 2520 (4,50 87 400 0,77 6 300 2 2
1016 MDXMAXxx-090-32 215 |5,25 1,50 5,85 28,80 (1410 3,50 50 400 0,78 6 300 2 2
1017 MDXMAXxx-090-32 255 19,15 2,70 5,85 28,80 (2525 16,10 87 400 0,76 6 300 1 2
1018 MDXMAXxx-100-12 216 |7,20 2,20 2,90 20,00 |[1425 14,80 50 400 0,80 6 300 1 1,5
1019 MDXMAXxx-100-12 256 (12,45 (3,90 2,90 20,00 (2535 18,30 87 400 0,76 6 300 0,8 1,5
1020 MDXMAXxx-100-32 217 19,75 3,00 2,10 17,00 |1415 6,50 50 400 0,81 6 300 2,5 1,5
1021 MDXMAXxx-100-32 257 (17,10 |5,40 2,10 17,00 2530 11,40 |87 400 0,78 6 300 14 1,8
1022 MDXMAXxx-112-22 218 (12,45 14,00 1,50 11,00 1435 (8,30 50 400 0,82 6 300 2 2
1023 MDXMAXxx-112-22 258 (21,45 17,10 1,50 11,00 |2545 (14,30 |87 400 0,83 6 300 1 2
1024 MDXMAXxx-132-12 219 (16,50 5,50 0,86 13,00 1450 11,00 |50 400 0,84 6 300 15 2
1025 MDXMAXxx-132-12 259 (28,65 19,70 0,86 13,00 |2555 [19,10 (87 400 0,83 6 300 1,3 2
1026 MDXMAXxx-132-22 220 (21,90 7,50 0,80 11,00 1450 14,60 |50 400 0,85 6 300 15 2
1027 MDXMAXxx-132-22 260 (38,10 13,20 [0,80 11,00 |2555 [25/40 (87 400 0,84 6 300 0,95 1,8
1028 MDXMAXxx-160-22 221 31,50 |[11,00 0,50 7,00 1460 121,00 |50 400 0,85 6 300 1,9 2,2
1029 MDXMAXxx-160-22 261 |54,75 119,30 [0,50 7,00 2565 (36,50 |87 400 0,85 6 300 1 2
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-69
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Dane na tabliczce znamionowej Wprowadzane dane
Pole:  |Pole: C0086 | C0022 |{C0081 [C0084 |C0085 | C0087 | CO088 | C0089 | C0090 |CO0091 [CO070 |CO0071 |CO075 | CO076
C86 Typ Imax | Pnam, Rs Lo | nznam. | lznam. | fznam. |Uznam. | COs @ Von Ton Vpi Thi

Al | KW | [Q] | [mH] [obr.]/mi [A] Hz | V]

n.

1030  [MDXMAxx-160-32 222 (41,70 15,00 (0,40 5,50 1460 (27,80 |50 400 087 |6 300 17 2,5
1031 MDXMAXxx-160-32 262 (72,60 |26,40 (0,40 550 2565 (48,40 (87 400 086 |6 300 1 1,8
1032  [MDXMAxx-180-12 223 (49,20 |18,50 (0,40 |4,00 1470 (32,80 |50 400 090 |6 300 14 1,7
1033  [MDXMAxx-180-12 263 (86,70 |32,40 (0,40 |4,00 2575 |57,80 |87 400 089 |6 300 1 1,7
1034  [MDXMAxx-180-22 224 (58,20 22,00 (0,20 3,80 1456 (38,80 |50 400 090 |6 300 1 1,5
1035 [MDXMAxx-180-22 264 (1011 38,70 (0,20 380 |2560 (67,40 |87 400 089 |6 300 1 1,5
1036  [MDXMAXM-63-12 210 (0,68 0,12 87,58 1610,53 (1390 045 |50 400 065 |6 300 15 10
1037  [MDXMAXM-63-12 250 (1,17 0,21 87,58 1610,53 |2500 [0,78 |87 400 065 |6 300 15 10
1038  [MDXMAXM-63-32 210 (0,98 0,18 (56,90 |342,11 1400 0,65 |50 400 065 |6 300 15 10
1039  [MDXMAXM-63-32 250 (1,70 0,31 56,90 |342,11 |2510 [1,13 |87 400 065 |6 300 15 10
1040  [MDXMAXM-112-32 219 (18,75 |5,50 086 7,20 1440 (12,50 |50 400 0,78 |6 300 15 10
1041 MDXMAXM-112-32 259 (32,55 19,60 0,86 7,20 2550 (21,70 |87 400 0,78 |6 300 15 10
1042  |MDXMAXM-132-22 220 (25,20 |7,50 0,54 14,80 1460 (16,80 |50 400 0,77 |6 300 15 10
1043  [MDXMAXM-132-22 260 (4380 |13,10 (0,54 |4,80 |2570 |29,20 |87 400 0,77 |6 300 15 10
1044  [MDXMAXM-132-32 221 (29,25 19,20 046 4,70 1450 (19,50 |50 400 085 |6 300 15 10
1045 [MDXMAXM-132-32 261 (50,70 |16,00 (046 |4,70 |2560 |33,80 |87 400 085 |6 300 15 10
1046 | MDXMAXM-160-22 260 (31,50 |11,00 (1,27 18,97 (1466 21,00 |50 400 086 |6 300 15 10
1047  |MDXMAXM-160-32 260 (42,30 |15,00 (0,87 14,28 (1466 28,20 |50 400 087 |6 300 15 10
1048  [MDXMAXM-180-22 260 (54,60 |18,50 (0,40 |4,00 1440 (36,40 |50 400 087 |6 300 15 10
1049  [MDXMAXM-180-32 260 (66,15 22,00 (0,20 3,80 1465 [44,10 |50 400 085 |6 300 15 10
1050  [MDXMAXM-200-32 260 (90,00 |30,00 (0,7 |3,50 1455 (60,00 |50 400 085 |6 300 15 10
1051 MDXMAXM-225-12 260 (108,0 |37,00 (0,15 |2,00 1460 [72,00 |50 400 086 |6 300 15 10
1052  |MDXMAXM-225-22 260 (128,25 |45,00 (0,15 |2,00 1475 [85,50 |50 400 084 |6 300 15 10
1053  [MDXMAXM-063-11 210 (143 0,18 [51,00 |273,7 (2760 0,95 |50 400 080 |6 300 15 10
1054  [MDXMAXM-063-31 210 (1,65 025 (33,00 |934 (2760 1,10 |50 400 083 |6 300 15 10
1055  [MDXMAXM-071-11 211 (1,50 0,37 122,50 (90,2 |2840 (1,00 |50 400 0,78 |6 300 15 10
1056  [MDXMAXM-071-31 212 (2,25 10,55 16,90 629 |2840 1,50 (50 400 082 |6 300 15 10
1057  [MDXMAXM-080-11 213 (2,85 10,75 11,36 |47,4 2850 [1,90 (50 400 080 |6 300 15 10
1058  [MDXMAXM-080-31 214 (4,20 1,10 6,86 334 (2810 2,80 |50 400 082 |6 300 15 10
1059  [MDXMAXM-090-11 215 (4,80 1,50 510 22,2 (2840 3,20 |50 400 085 |6 300 15 10
1060  [MDXMAXM-090-31 216 (7,20 2,20 3,20 145 (2840 4,80 |50 400 086 |6 300 15 10
1061 MDXMAXM-100-31 217 (9,30 3,00 1,81 10,7 (2850 6,20 |50 400 088 |6 300 15 10
1062  [MDXMAXM-100-41 218 (12,75 14,00 145 |86 2830 8,50 |50 400 085 |6 300 15 10
1063  [MDXMAXM-112-31 250 (18,30 |5,50 3,10 17 2890 12,20 |50 400 083 |6 300 15 10
1064  [MDXMAXM-112-41 250 (23,25 |7,50 1,96 12 2900 15,50 |50 400 087 |6 300 15 10
1065 [MDXMAXM-132-21 250 (28,05 9,00 1,41 11,292 (2925 18,70 |50 400 089 |6 300 15 10
1066  |MDXMAXM-071-13 210 (1,13 0,18 58,93 |[342 870 0,75 |50 400 0,71 6 300 15 10
1067 [MDXMAXM-071-13 250 (1,95 10,31 58,93 |342 1610 (1,30 |87 400 0,71 6 300 15 10
1068 |MDXMAXM-071-33 210 (1,50 0,25 37,90 |116,8 [920 1,00 |50 400 063 |6 300 15 10
1069 [MDXMAXM-071-33 250 (255 043 (3790 |116,8 [1660 |[1,70 |87 400 063 |6 300 15 10
1070  [MDXMAXM-080-13 211 (2,10 0,37 28,00 |112,7 [900 1,40 |50 400 067 |6 300 15 10
1071 MDXMAXM-080-13 251 (3,60 0,64 28,00 |112,7 |1640 [2,40 |87 400 067 |6 300 15 10
1072 [MDXMAXM-080-33 212 (2,85 10,55 16,60 |78,6 900 190 |50 400 068 |6 300 15 10
1073  [MDXMAXM-080-33 252 (4,95 0,95 16,60 |78,6 1640 (3,30 |87 400 068 |6 300 15 10
1078  [MDFMAXxx-250-22 224 (147,75 155,00 (0,04 1,92 1475 (98,50 |50 400 086 |6 300 1 2
1079  [MDFMAXxx-250-22 264 (255,90 195,00 (0,04 192 (2585 |170,60 |87 400 086 |6 300 1 2
1080 [MDEBAXM-063-12 210 (0,68 0,12 87,58 1610,53 (1390 045 |50 400 065 |6 300 15 10
1081 MDEBAXM-063-12 250 (1,17 0,21 87,58 1610,53 |2500 |0,78 |87 400 065 |6 300 15 10
1082 [MDEBAXM-063-32 210 (0,98 0,18 (56,90 |342,11 (1400 0,65 |50 400 065 |6 300 15 10
1083 |[MDEBAXM-063-32 250 (1,70 0,31 56,90 |342,11 |2510 [1,13 |87 400 065 |6 300 15 10
1084 [MDEBAXM-071-12 210 (1,35 |025 (39,90 |157,20 (1390 0,90 |50 400 064 |6 300 36 2
1085 |MDEBAXM-071-12 250 (2,34 043 39,90 (157,20 |2500 (1,56 |87 400 064 |6 300 2 2
1086 [MDEBAXM-071-32 211 (195 0,37 (25,03 |122,60 (1380 1,30 |50 400 064 |6 300 34 2
1087 [MDEBAXM-071-32 251 (3,38 0,64 25,03 [122,60 (2490 [2,25 |87 400 064 |6 300 2,5 2
1088 [MDEBAXM-080-12 212 (2,40 0,55 20,69 |89,00 [1400 (1,60 |50 400 068 |6 300 32 2
1089 [MDEBAXM-080-12 252 (4,16 095 20,69 (89,00 |2510 (2,77 |87 400 068 |6 300 16 2
1090 [MDEBAXM-080-32 213 (3,00 0,75 11,69 6520 |1400 (2,00 (50 400 0,72 |6 300 35 2
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Zatacznik —r‘—"
Listy wyboru abc ]
Dane na tabliczce znamionowe;j Wprowadzane dane
Pole: Pole: C0086 | C0022 |C0081 |C0084 |C0085 | C0087 | C0088 | C0089 | C0090 [C0091 |CO070 |CO071 |CO0075 | CO076
C86 Typ Imax | Pznam, Rs Lo Nznam.. lznam. | fznam. | Uznam. | €08 @ | Vpn Ton Vpi Thi
[A] [kW] Q] [mH] |[obr./mi | [A] [Hz] V]
n.

1091 MDEBAXM-080-32 253 (5,20 1,30 11,69 16520 (2510 3,46 87 400 0,72 6 300 1,9 3
1092 MDEBAXM-090-12 214 |4,05 1,10 6,40 37,00 (1420 2,70 50 400 0,77 6 300 2,5 2
1093 MDEBAXM-090-12 254 |7,05 2,00 6,40 37,00 (2535 |4,70 87 400 0,77 6 300 2 2
1094 MDEBAXM-090-32 215 |5,40 1,50 4,80 26,00 (1415 3,60 50 400 0,77 6 300 2 2
1095 MDEBAXM-090-32 255 19,30 2,70 4,80 26,00 (2530 16,20 87 400 0,77 6 300 1 2
1096 MDEBAXM-100-12 216 |7,20 2,20 2,90 20,00 |[1425 4,80 50 400 0,80 6 300 1 1,5
1097 MDEBAXM-100-12 256 (12,45 3,90 2,90 20,00 (2535 18,30 87 400 0,80 6 300 0,8 1,5
1098 MDEBAXM-100-32 217 19,90 3,00 2,10 17,00 |1415 6,60 50 400 0,81 6 300 2,5 1,5
1099 MDEBAXM-100-32 257 (17,10 5,35 2,10 17,00 2530 11,40 |87 400 0,81 6 300 14 1,8
1100 MDEBAXM-112-22 218 (12,45 14,00 1,50 11,00 |1435 (8,30 50 400 0,82 6 300 2 2
1101 MDEBAXM-112-22 258 (21,45 7,10 1,50 11,00 2545 14,30 (87 400 0,82 6 300 1 2
1102 MDEBAXM-112-32 219 (17,85 5,50 2,71 21,40 (1425 111,90 |50 400 0,84 6 300 15 10
1114 MDFMAxx-200-32 224 183,25 (30,00 1465 55,50 |50 400 0,85 6 300 1 2
1115 MDFMAxx-200-32 264 (145,50 |52,00 2575 (97,00 |87 400 0,85 6 300 1 2
Lenze EDBVS9332S pl 4.0 12-71




—r‘—" Zatacznik
abc ] Glosariusz
12.3 Glosariusz
Pojecie Znaczenie
AlF Interfejs automatyzacji (X1)
btad katowy Odchytka pomiedzy aktualng warto$cig zadang potozenia a wartoscig rzeczywista. Wyswietlenie aktualnego btedu nadazania
nastepuje w C0908.
CAN Controller Area Network
CE Communauté Européen (polski: Unia Europejska)

dane procesu

np. warto$ci zadane i aktualne w regulatorach napedu, ktére w najblizszym czasie musza zosta¢ wymienione. Chodzi tu o niewielkie

iloci danych, ktdre sg cyklicznie transferowane.
W przypadku PORFIBUSa dane te sg transmitowane w kanale procesowym logicznym.

Docelowe potozenie

Cel, ktdry nalezy osiagna¢ zgodnie z wprowadzonym profilem ruchu.

FB Blok funkcyjny

FPDA Swobodnie programowalne wyjscie cyfrowe

FPDE Swobodnie programowalne wejscie cyfrowe

GDC Global-Drive-Control (program komputerowy dla regulatordw napedu Lenze, zgodny z Windows)
INTERBUS Przemystowy standard komunikacji wg DIN E19258

JOG Stata predkos¢ lub wejscie do statej predkosci.

kod Stuzy do wprowadzania i wyswietlania (dostep) wartosci parametrow.

Adresowanie zmiennych zgodnie z formatem "kod/subkod” (Cxxxx/xx).
Wszystkie zmienne mozna zaadresowac przy pomocy liczby kodowe;.

kontrola btedu nadgzania

Kontroluje aktualny btad nadazania pod wzgledem przekroczenia tolerancji, i ew. wykazuje zaktocenie.

KTY

“Liniowy” czujnik temperatury uzwojenia silnika

LECOM Lenze Communication
LEMOC2 Program DOSowy dla regulatoréw napedu Lenze
LU Za niskie napiecie

magistrala przemystowa

Stuzy do wymiany danych pomigdzy nadrzednym sterowaniem a regulatorem napedu (np. INTERBUS lub PROFIBUS).

master

Master to systemy sterujace jak np. PLC lub komputer.

ou Za wysokie napiecie

PC Personal Computer

PM Magnes trwaly

PROFIBUS Norma dot. komunikacji DIN 19245, sktadajaca sie z czesci 1, 2i3

PTC Termistor (czujnik temperatury o oporno$ci zaleznej od temperatury) o zdefiniowanej temperaturze reakcji
QSP Quickstop

RFG Generator przyspieszania

RFR Odblokowanie regulatora

RSP Zablokowanie regulatora ( = Odblokowanie regulatora )

slave Uzytkownik magistrali, ktory moze wysyta¢ tylko wg wymogéw Mastera. Regulatory napedu to Slaves.
SPS SPS=PLC=sterowanie z programowang pamigcia

SSC regulacja bezczujnikowa

SSI Interfejs synchroniczny-szeregowy

TKO Wytacznik termiczny / zestyk rozwierny

tolerancja btedu nadgzania

Jesli blad nadazania osiggnie wprowadzong tolerancje, to zostanie wyzwolone zakidcenie.

12-72
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124 Spis haset

A

Adaptacja regulatora procesu, 12-12

Akcesoria, 111

- Przeglad, 11-1

Analiza zaktocen, 9-3

Bezpieczniki, 3-7

Biegunowos¢ resolwera, 5-5

C

CANopen, 4-44

czas narastania, 12-3, 12-11
czas zwalniania, 12-3, 12-11
czas zwalniania QSP, 12-7

Czasy komunikacji, Magistrala systemowa (CAN),
4-44

Czasy przetwarzania, Magistrala systemowa (CAN),
4-44

Czasy trwania telegraméw, Magistrala systemowa
(CAN), 4-44

Lenze

Zatfacznik
Spis haset

D

Dane elektryczne

- 2-krotne przecigzenie, 3-5
- Typy 9321 do 9325, 3-4

- Typy 9326 do 9332, 3-6

Dane ogdlne, 3-2

Dane techniczne, 3-1

- Dane elektryczne, 3-4

- Dane ogélne/warunki stosowania, 3-2

- Klawiatura EMZ9371BC, 7-12
- Wymiary, 3-9

Dane znamionowe

- 2-krotne przecigzenie, 3-5
- Bezpieczniki, 3-7

- Filtry sieciowe, 3-8

- Przekroje przewodéw, 3-7
- Typy 9321 do 9325, 3-4

- Typy 9326 do 9332, 3-6

Definicje poje¢, 1-1

Diagnostyka przy pomocy, Klawiatura EMZ9371BC,
7410

Dodatkowa wartos¢ zadana, 12-5
Dodatkowe opakowanie, 1-1
Dostosowanie pozycji wirnika, 5-5

E

Ekranowanie
- Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna, 4-47
- Przewdd sterujacy, 4-29

Elementy wyswietlacza, Klawiatura EMZ9371BC,
7-3

Emisja zaktocen, 3-2

enkoder, podtaczenie, 4-39

Enkoder inkrementalny, podtaczenie, 4-40
Enkoder sinus-cosinus, podtaczenie, 4-41

F

Filtry sieciowe, 3-8
funkcja podstawowa, 12-2
Funkcje monitoringu, 8-8
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Zatfacznik
Spis haset

G

Gazy agresywne, 4-1

Global Drive Control, Komunikaty dotyczace

statusow, 6-2
Global-Drive-Control, 8-1

- Diagnoza, 9-1
graniczny Imax, 12-4

Gwarancja, 1-2

I
Identyfikator magistrali CAN, 12-13

Indukcyjnos¢ rozproszenia, 12-6
Inne zagrozenia, 2-4

Instalacja

- elektryczna, 4-9

- Interfejs automatyzacji (AIF), 4-46
- Magistrala systemowa (CAN), 4-44

- mechaniczna, 4-1
wersja’Cold Plate”, 4-6

- Montaz standardowy, 4-2
- Podtaczenie wejs¢ analogowych (X6), 4-34
- System napedowy zgodny z CE

Budowa, 4-47

Ekranowanie, 4-47

Filtrowanie, 4-47
Uziemienie, 4-47

instalacja, Wejscia cyfrowe (X5) podtaczenie, 4-31

Instalacja elektryczna
- Przytacza mocy, 4-13
- Przytacza sterowania, 4-29

Instalacja mechaniczna, 4-1
- wersja’Cold Plate”, 4-6

Interfejs automatyzacji, 4-46

Izolacja, 4-10

Izolacja ochronna obwodow sterowania, 3-2

J
Jednostka hamujaca, 4-26

jumper, Analogowe wprowadzanie wartosci

zadanych, 4-35

EDBVS9332S pl 4.0

K

Kasowanie, Komunikat o btedzie, 9-10
klasa wilgotnosci, 3-2
Klawiatura EMZ9371BC

- uruchomienie, 7-2

- Dane techniczne, 7-12

- Diagnostyka przy pomocy, 7-10

- Elementy wyswietlacza, 7-3

- Przyciski funkcyjne, 7-4

- Transfer zestawdw parametréw, 7-7

- Wprowadzenie zestawu parametréw, 7-6

- Zmiana parametréw, 7-5, 7-6, 7-7, 7-8, 7-9

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna, 3-2

- Budowa, 4-47
- Filtrowanie, 4-47
- Uziemienie, 4-47

kompatybilnos¢ elektromagnetyczna, Ekranowanie,

4-47
Komunikat o bledzie, Kasowanie, 9-10

Komunikaty dotyczace statuséw, 6-1
- na module obstugi, 6-1

- na regulatorze napedu, 6-1

- w Global Drive Control, 6-2

Komunikaty o btedach, 9-6

Konfiguracja, 8-1

- Global-Drive-Control, 8-1

- Konfiguracje podstawowe, 8-2
- Monitoring, 8-6

- Reakcje, 8-6

- Tabela atrybutéw, 12-50

- Tabela kodéw, 12-1

- Ustawianie reakcji, 8-7

Kontrola

- Meldunek, 8-6

- Ostrzezenie, 8-6

- temperatury silnika, 4-22
- Ustawianie reakcji, 8-7

- Wyswietlanie btedu za posrednictwem wyjscia cyfrowego, 8-10

L

LECOM, Stowo statusu C0150, 9-2

Listy wyboru, 12-45
- Pofaczenia sygnatéw, 12-45

Lenze



Magistrala STATE, 4-36

Magistrala systemowa (CAN), 4-44
- Czasy komunikacji, 4-44

- Czasy przetwarzania, 4-44

- Czasy trwania telegraméw, 4-44

- Medium komunikacji, 4-44

- Predkosc¢ transmisji, 4-44

- Wskazoéwki dotyczace okablowania, 4-45
Maksymalne obroty, 12-3
Meldunek, 8-6

Meldunki statusow, 9-2

Moc znamionowa silnika, 12-6

Modut obstugi
- Komunikaty dotyczace statusow, 6-1

- Meldunki statuséw, 9-2
Momenty dokrecenia, Zaciski mocy, 4-16
Momenty dokrecenia srub, Przewod silnika, 4-21

Monitoring, 8-6

- Reakcje, 8-6

Montaz, z szynami lub katownikami mocujacymi,
4-2

Nadmierne obroty, 2-4
Napiecie aktualne silnika, 12-5
Napiecie obwodu posredniego, 12-5

Napiecie znamionowe silnika, 12-6

Lenze

Zatfacznik
Spis haset

0

Obnizanie (derating) pradu, 6-5
Ochrona, regulatora napedu, 4-11
Ochrona osdb, 2-4, 4-9

- lzolacja, 4-10
- Wylacznik zabezpieczajacy réznicowo-pradowy, 4-9

Ochrona silnika, 4-11

ochrona urzadzenia, 2-4
- Obnizanie (derating) pradu, 6-5

Odpornos¢ na wstrzasy, 3-2, 3-3
Odporno$¢ na zaktdcenia, 3-2
Odpowiedzialnos¢, 1-2
Opakowanie, 3-2

Opornos$¢ przewodow, 4-45
Opornos¢ stojana silnika, 12-6
Ostrzezenie, 8-6

Oznakowanie, Regulator napedu, 1-2

P

Pamig¢ historii, 9-3
- pracaz, 9-4
- Struktura, 9-4

Parametry, Program komputerowy, 7-1
Parametryzacja, 7-1
Potaczenia sygnatow, Lista wyboru, 12-45

Podtaczenie

- Jednostka hamujaca, 4-26

- silnika, 4-17

- Wejscia analogowe (X6), 4-34
- zasilania, 4-14

Podtaczenie , Wejscia cyfrowe (X5), 4-31
Podtaczenie magistrali, 4-44
Podtaczenie silnika, 4-17

Podtaczenie zasilania, 4-14
- Zabezpieczenie, 4-16

Pojemnos¢ jednostkowa, 4-45
potencjometr silnikowy, 12-11
Powietrze chtodzace, 4-1
Pozycje montazowe, 3-2

Prad aktualny silnika, 12-5

Predkos¢ transmisji, Magistrala systemowa (CAN).

Siehe Predkos¢ transmisji

EDBVS9332S pl 4.0
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Zatfacznik
Spis haset

P

Praca, 6-1

Praca grupowa, 4-27
Producent, 1-2

Program komputerowy, 7-1

Przekroje przewodoéw, 3-7, 4-16
- Podtaczenie zasilania, 4-16
- Przewdd silnika, 4-21

Przewdd silnika

- max. dopuszczalna dtugosé¢, 4-21
- Momenty dokrecenia $rub, 4-21
- Przekroje przewodéw, 4-21

Przewody, Specyfikacja, 4-12

Przewody sterujace, 4-29
- Podtaczenie, 4-30

Przylacza mocy, 4-13

- max. dopuszczalne przekroje, dla przytaczy zasilania, 4-16
Przylacza sterowania, 4-29
Przyciski funkcyjne, Klawiatura EMZ9371BC, 7-4

Przyktady zastosowan, 10-1

- Regulacja momentu obrotowego, 10-5

- Regulacja predkosci, 10-2

- Regulacja predkosci obrotowej, 10-7, 10-10, 10-12

R

Reakcje, 8-6

- ustawianie, 8-7

Regulacja momentu obrotowego, 10-5

Regulacja predkosci, 10-2

Regulacja predkosci obrotowej, 10-7, 10-10, 10-12
Regulacje prawne, 1-2

Regulator napedu, 1-1

- Komunikaty dotyczace statusow, 6-1

- Ochrona, 4-11

- Oznakowanie, 1-2

- Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem, 1-2

regulator ostabienia wzbudzenia, 12-6

Regulatora pradu, Optymalizacja dla regulacja
wienca biegunowego, 5-6

Resolwer, podtaczanie, 4-38
Rodzaj ochrony, 3-2

Roziaczenie od strony silnikowej, 4-21

EDBVS9332S pl 4.0

S

Stowa wejsciowe danych procesowych, 12-32
stowa wyjsciowe danych procesowych, 12-32
Stowo statusu, 9-2, 12-8

Serwo-przemiennik. Siehe Regulator napedu

Silnikami synchronicznymi, Dostosowanie pozycji
wirnika, 5-5

Spadek napiecia, 4-16

sterowanie urzadzeniem, 12-2

Stopien zanieczyszczen, 3-2

Sygnaly analogowe, Podtaczenie, 4-34
Sygnaly cyfrowe, Podtaczenie , 4-31
System napedowy, 1-1

T
Tabela atrybutow, 12-50

Tabela kodéw, objasnienia dotyczace, 12-1
Tabela kodoéw regulatora napedu, 12-1
Temperatura silnika, kontrola, 4-22
Tni-regulatora pradu, 12-6

Tnn-regulator predkosci, 12-6

Transfer zestawow parametréw, Klawiatura
EMZ9371BC, 7-7

Transfer zestawu parametrow, 2-4
TRIP, 8-6

Tryb pracy regulac;ji silnika, 12-3
Typ kabla, 4-45

Typy zasilania, 4-12

U

Uruchomienie, 5-1
Usuwanie odpadow, 1-2, 2-3

Usuwanie zaktocen, 9-1

vV

Verwendung, Zgodne z przeznaczeniem, 1-2
Vpi-regulator pradu, 12-6
Vpn-regulator predkosci, 12-6

Lenze



w

Wiasnosci, 3-1

- CAN on board, 4-44
Wahania, 4-1

Wartos¢ obrotow, 12-5
warto$¢ zadana JOG, 12-5
Warunki stosowania, 3-2
Warunki zasilania, 4-12
Wejscia analogowe

- Ustawienie napiecia przy pomocy jumpera, 4-35
- Ustawienie pradu przy pomocy jumpera, 4-35

Wejscie czestotliwosciowe (X9), 4-42
Wolna przestrzen montazowa, 4-1

Wprowadzenie zestawu parametrow, Klawiatura
EMZ9371BC, 7-6

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa, 2-1, 2-5
-, Ostrzezenie przed szkodami materialnymi, 2-5

- Struktura

Inne wskazowki, 2-5
Ostrzezenie przed zagrozeniem dla oséb, 2-5

Wskazowki dotyczace okablowania, Magistrala
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