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Niniejsza dokumentacja dotyczy regulatorów napędu 8200 vector od wersji
This documentation is only valid for 8200 vector inverters as of version
Ce fascicule s’applique aux convertisseurs 8200 vector des versions suivantes

E82 EV xxx k 4 B2x1 XX Vx 2x
E82 EV xxx k 4 B3xx XX Vx 2x

typ
Type
Type

153 = 15 kW
223 = 22 kW
303 = 30 kW

4 = 400 V wersja hardware
Hardware version

Version du matériel

wersja software
Software version

Version du logiciel303 30 kW
453 = 45 kW
553 = 55 kW553 55 kW
753 = 75 kW
903 = 90 kW

B2x1 XX = lakierowane, bez zintegrowanego
filtra
varnished, without integrated filter
vernis, sans filtre intégré

EV = wariant instalacji (standard)
Installation variant
(standard)
Appareil de base
(version standard)

B3xx XX = kombinacja z dodatkowym filtrem
montażowym
combination with subassembled
filter
Variante avec filtre montage arričre

8200vec294

Należy najpierw przeczytać instrukcja montażu a następnie przystąpić do związanych z tym prac!
Przestrzegać zawartych w instrukcji wskazówek dotyczących bezpieczeństwa.

Read the Mounting Instructions before you start working!
Please observe all safety information given.

Lire attentivement les instructions de montage avant toute opération !
Respecter les consignes de sécurité.
Instrukcję obsługi zawierającą szczegółowe informacje dotyczące przemiennika częstotliwości 8200 vector można zamówić u
przedstawiciela/dystrybutora wyrobów firmy Lenze.

Detailed Operating Instructions for the 8200 vector can be ordered directly from Lenze or Lenze representatives.

Les instructions de mise en service comprenant une description complčte du convertisseur de fréquence 8200 vector peuvent ętre
commandées auprčs de votre agence Lenze.
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Uruchamianie 8200 vector bez modułu funkcyjnego

• 8200 vector wolno używać tylko z zamontowaną pokrywą FIF ! Znajduje się ona pod zaślepką (stan dostawy).
– Bez pokrywy FIF 8200 vector jest zablokowany (klawiatura: ).

• Ponieważ 8200 vector bez modułu funkcyjnego nie posiada zacisków sterujących, można również zatrzymać i uruchomić podczas pracy
za pomocą przełączania zasilania.
– Przy cyklicznych procesach przełączeń: przestrzegać należy 3-minutowych pauz!

• Funkcja przy wyłączeniu zasilania lub przerwaniu pracy zachowuje wartość zadaną do chwili przerwy. Po przywróceniu zasilania
napęd samoczynnie ponownie rozpoczyna pracę!

• Jeśli w kroku napęd nie rozpocznie pracy ( nie gaśnie), nacisnąć , aby odblokować 8200 vector.

8200vec271

krok uwaga patrz rozdział
Zamontować klawiaturę klawiatura nie jest dostarczana w komplecie dostawy.
Załączyć napięcie zasilania.
Możliwe samoczynne rozpoczęcie
pracy!

regulator napędu jest gotowy do pracy po ok. 1 sekundzie.
klawiatura:

8
Za pomocą funkcji wartości

d
uruchomić

8
“Uruchamianie”p ą j

zadane. obroty w prawo gaśnie. Napęd teraz pracuje.
na wyświetlaczu wyświetla się częstotliwość

Uruchamianie

obroty w lewo
na wyświetlaczu wyświetla się częstotliwość
wyjściowa.

Czy podczas uruchamiania lub pracy występują zakłócenia? 9
“Rozpoznawanie i usuwanie

zakłóceń”
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1 Wskazówki dotyczące bezpieczeństwa

1.1 Ogólne wskazówki dotyczące bezpieczeństwa i użytkowania
regulatorów napędu firmy Lenze

(według wytycznych niskonapięciowych 73/23/EWG)

1. Ogólne uwagi
Podczas pracy regulatory napędu firmy Lenze (przemienniki częstotliwości, serwo-przemienniki, przekształtniki), w zależności od rodzaju ochrony, mogą posiadać części
przewodzące prąd, ruchome lub obracające się, jak również o gorących powierzchniach.
W przypadku samowolnego usunięcia koniecznych osłon, przy stosowaniu niezgodnym z przepisami, przy nieprawidłowej instalacji czy obsłudze istnieje poważne zagrożenie
dla osób i przedmiotów.
Dalsze informacje można znaleźć w dokumentacji.
Wszystkie prace związane z transportem, instalacją i uruchomieniem oraz utrzymaniem ruchu może dokonywać jedynie wykwalifikowany personel (należy przestrzegać IEC
364 lub CENELEC HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz przepisy bhp obowiązujące w danym kraju).
W rozumieniu niniejszych ogólnych wskazówek dotyczących bezpieczeństwa - wykwalifikowany personel to osoby, które zaznajomione są z instalacją, montażem,
uruchomieniem i obsługą produktu oraz posiadają odpowiednie kwalifikacje do wykonywania tych czynności.

2. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
Regulatory napędu to elementy przeznaczone do zabudowy w urządzeniach elektrycznych lub w maszynach. Nie stanowią one sprzętu gospodarstwa domowego, lecz służą
do wykorzystania do celów profesjonalnych w rozumieniu EN 61000-3-2. Niniejsza dokumentacja zawiera wskazówki służące dotrzymaniu wartości granicznych wg
EN 61000-3-2.
Wprzypadkuzabudowyregulatoranapęduwmaszynie, jejuruchomienie (t.zn.podjęciepracyzgodnejzprzeznaczeniem)zabronione jest ażdo chwili stwierdzenia,żemaszyna
ta odpowiada zaleceniom wytycznych UE 89/392/EWG (wytyczne maszynowe); należy przestrzegać EN 60204.
Uruchomienie (t.zn. rozpoczęcie pracyzgodnej zprzeznaczeniem) dozwolone jest pod warunkiem dotrzymania wytycznych dotyczących kompatybilnościelektromagnetycznej
(89/336/EWG).
Regulatorynapęduspełniająwymogiwytycznychdot.niskiegonapięcia73/23/EWG.DoregulatorównapędustosujesięzharmonizowanenormyseriiEN 50178/DINVDE0160.
Dane techniczne oraz warunki przyłączy podane są na tabliczce znamionowej i muszą być koniecznie dotrzymane.
Ostrzeżenie: Regulatory napędu wg EN 61800-3 stanowią produkty o ograniczonej dostępności. W gospodarstwach domowych produkty te mogą powodowaćwystąpienie
zakłóceń. W takim przypadku użytkownik powinien podjąć odpowiednie kroki celem przeciwdziałania temu zjawisku.

3. Transport, składowanie
Należy przestrzegać wskazówek dot. transportu, składowania i przepisowej obsługi.
Należy dotrzymać warunków klimatycznych zgodnie z EN 50178.

4. Instalacja
Regulator napędu należy instalować i chłodzić w oparciu o wytyczne zawarte w dołączonej do urządzenia dokumentacji.
Należy zapewnić staranne obchodzenie się i zabezpieczenie przed mechanicznymi przeciążeniami. Podczas transportu i przenoszenia może dojść do wygięcia i/lub zmiany
odległości izolujących. Nie wolno dotykać elementów elektroniki lub styków.
Regulatory napędu zawierają elementy wrażliwe na działanie ładunków elektrostatycznych, które można łatwo uszkodzićw przypadku nieumiejętnego obchodzenia się z nimi.
Elementów elektrycznych nie wolno uszkodzić lub zniszczyć mechanicznie, gdyż może to spowodować zagrożenie dla zdrowia!

5. Podłączenie elektryczne
W przypadku wykonywania prac przy regulatorze napędu znajdującym się pod napięciem - należy przestrzegać aktualnie obowiązujących w danym kraju przepisów bhp (np.
VBG 4).
Instalację elektryczną należy dokonać zgodnie z odnośnymi przepisami (np. przekroje przewodów, bezpieczniki, połączenie uziemiające). Szczegółowe wskazówki podano
w dokumentacji.
Wskazówki dotyczące instalacji zgodnej z wytycznymi dot. kompatybilności elektromagnetycznej (ekranowanie, uziemienie, przyłączenie filtrów czy odpowiednie wyłożenie
kabli) znajdują się w dokumentacji. Wskazówki te muszą być stale przestrzegane, także w przypadku regulatorów napędu posiadających oznakowanie CE. Dotrzymanie
wartości granicznych wymaganych przepisami dot. kompatybilności elektromagnetycznej leży po stronie producenta urządzenia lub maszyny.

6. Praca
Urządzenia, w których zamontowano regulatory napędu muszą ew. byćwyposażone w dodatkowe instalacje kontrolne i zabezpieczające zgodnie z aktualnie obowiązującymi
przepisami bezpieczeństwa (np. prawo o technicznych środkach pracy, przepisy zapobiegania wypadkom). W zależności od potrzeb, dopuszczalne są zmiany w regulatorach
napędu. W tym celu należy przestrzegać wskazówek zawartych w niniejszej dokumentacji.
Po odłączeniu regulatora napędu od napięcia zasilającego nie wolno od razu dotykać części przewodzących prąd i złączy energetycznych w związku z naładowanymi
kondensatorami. Należy zapoznać się z tabliczkami ostrzegawczymi umieszczonymi na regulatorze napędu.
Podczas pracy wszystkie drzwiczki i przykrywy powinny być zamknięte.
Wskazówka dotycząca urządzeń z dopuszczeniem UL z zamontowanym regulatorem napędu: UL warnings to wskazówki dotyczące tylko urządzeń UL. Niniejsza
dokumentacja zawiera specjalne wskazówki dotyczące UL.

7. Pewne zatrzymanie
Warianty V004 regulatorów napędu serii 9300 i 9300 vector, warianty Bx4x regulatorów napędu 8200 vector i regulatory osiowe ECSXA064 współpracują z funkcją ”pewne
zatrzymanie”, zabezpieczającą przed niepożądanym uruchomieniem, zgodnie z wymogami załącznika I nr1.2.7 wytycznych UE ”Maszyny” 98/37/EG, DIN EN 954-1 kategoria
3 i DIN EN 1037. Bezwzględnie należy przestrzegać wskazówek dotyczących funkcji ”pewne zatrzymanie” dla danego wariantu, zawartych w niniejszej dokumentacji.

8. Konserwacja i przeglądy
Przestrzegać należy dokumentacji producenta.

Prosimy o zwrócenie także uwagi na specjalne wskazówki dotyczące bezpieczeństwa obsługi i eksploatacji zawarte w niniejszej instrukcji!
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1.2 Zagrożenia szczątkowe

ochrona osób • Przed rozpoczęciem prac przy regulatorze napędu należy sprawdzić, czy wszystkie zaciski energetyczne i wyjścia przekaźników oraz piny
interfejsu FIF nie znajdują się pod napięciem, ponieważ
– po odłączeniu zasilania zaciski energetyczne U, V, W, +UG, -UG jeszcze przez co najmniej 3 minuty przewodzą niebezpieczne napięcie.
– przy zatrzymanym silniku zaciski energetyczne L1, L2, L3; U, V, W, +UG, -UG przewodzą niebezpieczne napięcie.
– przy regulatorze napędu odłączonym od zasilania - wyjścia przekaźnikowe K11, K12, K14 i K21, K22, K24 mogą przewodzić

niebezpieczne napięcie.
• Jeśli nie stosowana jest funkcja kontroli ciągłości obwodu ”Wprowadzanie kierunku obrotów” za pomocą sygnału cyfrowego

DCTRL1-CW/CCW (C0007 = -0- ... -13-, C0410/3 ≠ 255):
– W przypadku przerwania przewodu lub braku napięcia sterującego napęd może zmienić kierunek obrotów.

• Jeśli stosowana jest funkcja restartu w locie ”przełączenie chwytające” (C0142 = -2-, -3-) w maszynach o małym momencie bezwładności i
niewielkim tarciu:
– Po odblokowaniu regulatora podczas postoju silnik może się na chwilę uruchomić lub zmienić kierunek obrotów.

• Temperatura robocza radiatora w regulatorze napędu wynosi > 80 °C:
– Kontakt skóry z radiatorem może spowodować oparzenie.

Wariant E82EVxxxK4B241 (pewne zatrzymanie)
• Przy zwarciu dwóch tranzystorów mocy może wystąpić w silniku resztkowy obrót do 180°/liczba par biegunów!

– Na przykład w silniku 4-biegunowym: obrót resztkowy max. 180°/2 = 90°
– Użytkownik musi to zjawisko obrotu resztkowego uwzględnić w swojej analizie ryzyka, np. pewne zatrzymanie dla głównego napędu

wrzecionowego.

ochrona urządzenia • Wszystkie wtykowe zaciski przyłączeniowe można wkładać i wyjmować tylko wtedy, gdy nie jest przyłożone napięcie!
• Cykliczne załączanie i wyłączanie napięcia zasilającego w regulatorze na L1, L2, L3 może spowodować przekroczenie granicznego prądu

wejściowego:
– Przy cyklicznych przełączeniach odbywających się przez dłuższy czas, pomiędzy wyłączeniem a ponownym załączeniem należy

odczekać co najmniej 3 minuty.
• W pewnych warunkach, przy określonym ustawieniu regulatora napędu może nastąpić przegrzanie podłączonego do niego silnika:

– Np. przy dłuższej pracy hamulca prądu stałego.
– Przy dłuższej pracy silnika z własnym chłodzeniem przy małych prędkościach.

nadmierne obroty • Napędy mogą osiągać nadmierne obroty (np. ustawienie wyższych częstotliwości wyjściowych w nieprzystosowanych do tego silnikach i
maszynach):
– Regulatory napędu nie posiadają zabezpieczeń uwzględniających takie warunki pracy. Należy w takich przypadkach zastosować

dodatkowe elementy zabezpieczające.

1.3 Budowa wskazówek dotyczących bezpieczeństwa

Wszystkie wskazówki dot. bezpieczeństwa zbudowane są jednolicie:

Słowo sygnałowe (określa stopień zagrożenia)

Tekst wskazówki (zawiera opis zagrożenia i daje wskazówki, w jaki sposób można uniknąć danego
zagrożenia)

zastosowane symbole Słowa sygnałowe
Ostrzeżenie przed
zagrożeniem dla
osób

Ostrzeżenie przed
niebezpiecznym
napięciem
elektrycznym

Zagrożenie! Ostrzega przed bezpośrednio zagrażającym
niebezpieczeństwem.
Skutki nie przestrzegania:
Śmierć lub najcięższe obrażenia.

Ostrzeżenie przed
ogólnym
niebezpieczeństwem

Zagrożenie! Ostrzega przed możliwą, bardzo groźną sytuacją.
Skutki nie przestrzegania:
Śmierć lub najcięższe obrażenia.p

Uwaga! Ostrzega przed możliwą, niebezpieczną sytuacją.
Możliwe skutki nie przestrzegania:
lekkie lub drobne obrażenia.

Ostrzeżenie przed
szkodami
materialnymi

Stop! Ostrzega przed możliwymi szkodami materialnymi.
Możliwe skutki nie przestrzegania:
uszkodzenie ragulatora/systemu napędu lub ich otoczenia

Inne wskazówki Rada! Podaje ogólną, praktyczną radę.
Skorzystanie z niej ułatwia obsługiwanie regulatora/systemu napędowego.
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2 Zakres dostawy

2.1 E82EV153K4B ... E82EV303K4B

8200vec268

b

a

c

d
e

fg h k

l m n

element ilość zastosowanie
przemiennik częstotliwości 8200 vector 1
instrukcja montażu 1

a kątowniki mocujące 4 do montażu standardowego regulatora napędu
b listwa sprężynowa, 4-biegunowa 1 przyłącze wyjście przekaźnikowe 2
c listwa sprężynowa, 3-biegunowa 1 przyłącze wyjście przekaźnikowe 1
d tulejka przelotowa 1 przewód silnika
e płytka ekranująca dla przewodów sterujących 1 nakładka ekranująca dla przewodów sterujących
f płytka ekranująca dla przewodu silnika 1 nakładka ekranująca dla przewodu silnika
g wkręt M4 × 14 mm 2 mocowanie płytki ekranującej dla przewodu silnika
h śruba z łbem soczewkowym stożkowym, M5 × 10 mm

(DIN966)
4 montaż kątowników mocujących do regulatora napędu

k śruba uniwersalna M4 × 10 mm 2 mocowanie płytki ekranującej dla przewodów sterujących
l śruba z łbem sześciokątnym, M6 (DIN934) 10 zamocowanie/przyłączenie przewodu zasilającego,
m podkładka, ∅ 6.4 mm (DIN125) 10

zamocowanie/przyłączenie przewodu zasilającego,
+UG/-UG i przewodu silnika do trzpieni pionowych

n podkładka sprężynująca, ∅ 6 mm (DIN127) 10
G G p p p y
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2.2 E82EV453K4B ... E82EV903K4B

8200vec267

a b

c

d

e

f g

element ilość w E82EV zastosowanieelement
453K4B/553K4B 753K4B/903K4B

zastosowanie

przemiennik częstotliwości 8200 vector 1 1
instrukcja montażu 1 1

a kątowniki mocujące 4 4 do montażu standardowego regulatora napędu
b listwa sprężynowa, 4-biegunowa 1 1 przyłącze wyjście przekaźnikowe 2
c listwa sprężynowa, 3-biegunowa 1 1 przyłącze wyjście przekaźnikowe 1
d łącznik kablowy 3.6 × 150 mm 4 4 mocowanie mechaniczne/nakładka ekranująca dla

przewodu silnika
e śruba z łbem sześciokątnym, M8 × 16 mm

(DIN933)
4 8 montaż kątowników mocujących do regulatora napędu

f podkładka, ∅ 8.4 mm (DIN125) 4 8 do śruby z łbem sześciokątnym, M8 × 16 mm
g podkładka sprężynująca, ∅ 8 mm (DIN127) 4 8 do śruby z łbem sześciokątnym, M8 × 16 mm
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3 Technische Daten

3.1 Dane ogólne/warunki stosowania

zgodność CE Wytyczne niskonapięciowe (73/23/EWG)
dopuszczenia UL 508C Underwriter Laboratories (File-No. E132659)

Power Conversion Equipment od wersji E82EVxxxKxBxxxXX VA 21
max. dopuszczalna
długość przewodów
silnika 1)

ekranowany: 50 m przy napięciu znamionowym zasilania i częstotliwości próbkowania 8 kHz

silnika 1)

(bez dodatkowego
filtra wyjściowego)

nieekranowany: 100 m

odporność na wstrząsy/wibracje odporność na przyspieszenia do 0.7g (Germanischer Lloyd, ogólne warunki)
warunki klimatyczne klasa 3K3 wg EN 50178 (bez obroszenia, średnia wilgotność względna 85 %)
dopuszczalne transport -25 °C...+70 °Cdopuszczalne
zakresy temperatur składowania -25 °C...+60 °Cy p

praca -10 °C...+55 °C ponad +40 °C wyjściowy prąd znamionowy obniżyć o 2,5 %/ °C
dopuszczalna wysokość instalacji 0 ... 4000 m npm ponad 1000 m npm wyjściowy prąd znamionowy obniżyć o 5 %/1000 m
pozycje montażowe pionowo
prąd upływowy w stosunku do PE (wg EN
50178)

> 3.5 mA

rodzaj ochrony (EN 60529) IP20
środki zabezpieczające przed zwarciem, doziemieniem (odporność przeciwzwarciowa podczas pracy, odporność przeciwzwarciowa

przy załączeniu zasilania), przepięciem, przekroczeniem momentu krytycznego silnika, przegrzaniem
silnika (wejście dla PTC lub przełącznika termicznego, kontrola I2t)

izolacja ochronna obwodów sterowania bezpieczne odcięcie zasilania: podwójna/wzmocniona izolacja wg EN 50178

1) W związku z koniecznością dotrzymania warunków kompatybilności elektromagnetycznej, dopuszczalne długości przewodów mogą się zmienić.

Stop!
Praca zespolona DC w przypadku regulatorów napędu EMF8221 ... EMF8227 nie jest możliwa!
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3.2 Dane znamionowe

3.2.1 Praca z mocą znamionową - praca normalna (przeciążenie 150 %)

typ ciężar odpowiedni dodatkowy filtr zasilania moc napięcie zasilania prąd zasilania 1) prąd wyjściowy 3)typ ciężar
typ A typ B

moc napięcie zasilania prąd zasilania
Iznam. Imax (60 s)

E82xV153K4B2x1 15 kg EZN3A0110H030 EZN3B0110H030
15 kW 29 A 32 A 48

E82xV153K4B3xx 21 kg – –
15 kW 29 A

(43 A) 2) 32 A 48

E82xV223K4B2x1 15 kg EZN3A0080H042 EZN3B0080H042
22 kW 42 A 47 A 70 A

E82xV223K4B3xx 28 kg – –
22 kW 42 A 47 A 70 A

E82xV303K4B2x1 15 kg EZN3A0055H060 EZN3B0055H060
30 kW 55 A 59 A 89 A

E82xV303K4B3xx 34 kg – –
30 kW

3/PE AC 400 V
55 A 59 A 89 A

E82xV453K4B2x1 34 kg EZN3A0037H090 EZN3B0037H090
45 kW

3/PE AC 400 V
320 V -0 % ... 550 V +0 % 80 A 89 A 134 A

E82xV453K4B3xx 60 kg – –
45 kW 320 V -0 % ... 550 V +0 %

45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
80 A 89 A 134 A

E82xV553K4B2x1 37 kg EZN3A0030H110 EZN3B0030H110
55 kW

45 Hz 0 % ... 65 Hz +0 %
DC 450 V -0 % ... 775 V +0 %

100 A 110 A 165 A
E82xV553K4B3xx 66 kg – –

55 kW
DC 450 V 0 % ... 775 V 0 %

100 A 110 A 165 A

E82xV753K4B2x1 59 kg EZN3A0022H150 EZN3B0022H150
75 kW 135 A 150 A 225 A

E82xV753K4B3xx 112 kg – –
75 kW 135 A 150 A 225 A

E82xV903K4B2x1 59 kg EZN3A0017H200 EZN3B0017H200
90 kW 165 A 171 A 221 A

E82xV903K4B3xx 112 kg – –
90 kW 165 A 171 A 221 A

E82xV153K4B2x1 15 kg EZN3A0060H054 EZN3B0060H054
15 kW 29 A 32 A 48

E82xV153K4B3xx 21 kg – –
15 kW 29 A

(43 A) 2) 32 A 48

E82xV223K4B2x1 15 kg EZN3A0060H054 EZN3B0060H054
22 kW 42 A 47 A 70 A

E82xV223K4B3xx 28 kg – –
22 kW 42 A 47 A 70 A

E82xV303K4B2x1 15 kg EZN3A0055H060 EZN3B0055H060
30 kW 52 A 56 A 84 A

E82xV303K4B3xx 34 kg – –
30 kW

3/PE AC 500 V
52 A 56 A 84 A

E82xV453K4B2x1 34 kg EZN3A0037H090 EZN3B0037H090
45 kW

3/PE AC 500 V
320 V -0 % ... 550 V +0 % 76 A 84 A 126 A

E82xV453K4B3xx 60 kg – –
45 kW 320 V -0 % ... 550 V +0 %

45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
76 A 84 A 126 A

E82xV553K4B2x1 37 kg EZN3A0030H110 EZN3B0030H110
55 kW

45 Hz 0 % ... 65 Hz +0 %
DC 450 V -0 % ... 775 V +0 %

96 A 105 A 157 A
E82xV553K4B3xx 66 kg – –

55 kW
DC 450 V 0 % ... 775 V 0 %

96 A 105 A 157 A

E82xV753K4B2x1 59 kg EZN3A0022H150 EZN3B0022H150
75 kW 128 A 142 A 213 A

E82xV753K4B3xx 112 kg – –
75 kW 128 A 142 A 213 A

E82xV903K4B2x1 59 kg EZN3A0017H200 EZN3B0017H200
90 kW 156 A 162 A 211 A

E82xV903K4B3xx 112 kg – –
90 kW 156 A 162 A 211 A

1) praca dozwolona tylko z dławikiem/filtrem sieciowym, z wyjątkiem E82xV153K4B2x1
2) prąd zasilania bez dławika/filtra sieciowego
3) przy napięciu znamionowym zasilania i częstotliwości próbkowania 8 kHz

3.2.2 Praca z podwyższoną mocą znamionową (przeciążenie 120 %)

Stop!
• Regulatorów napędu ze zintegrowanym dodatkowym filtrem sieciowym (E82xVxx3K4B3xx)nie

wolno używać z podwyższoną mocą znamionową.

• W przypadku eksploatacji regulatorów napędu (E82xVxx3K4B2x1) z podwyższoną mocą
znamionową, niezbędne są dodatkowe filtry sieciowe o wyższej mocy jak w przypadku pracy z
mocą znamionową. Należy zwrócić się do odpowiedniego przedstawicielstwa Lenze.
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4.1 Montaż E82EV153K4B ... E82EV303K4B

4.1.1 Kątowniki mocujące (standard) i dławik sieciowy

8200vec291

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy. Pod pokrywą znajdują się zapakowane części.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu nie ma potrzeby uwzględniania wzajemnego odstępu.

regulator napędu dławik sieciowy a [mm] b1 [mm] c [mm] c1 [mm] d [mm] d1 [mm] d2 [mm] e [mm] g [mm] k [mm] m [mm]
E82EV153K4B2x1 ELN3-0088H035
E82EV223K4B2x1 ELN3-0075H045 250 350 205 22 402 24 370 250 6.5 24 11
E82EV303K4B2x1 ELN3-0055H055

250 350 205 22 402 24 370 250 6.5 24 11
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4.1.2 Kątowniki mocujące (standard) i dodatkowy filtr sieciowy

8200vec293

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy. Pod pokrywą znajdują się zapakowane części.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu a [mm] b [mm] b1 [mm] c [mm] c1 [mm] d [mm] d1 [mm] d2 [mm] e [mm] g [mm] k [mm] m [mm]
E82EV153K4B3xx
E82EV223K4B3xx 250 456 350 205 22 402 24 370 340 6.5 24 11
E82EV303K4B3xx

250 456 350 205 22 402 24 370 340 6.5 24 11

4.1.3 Kątowniki mocujące (standard) i domontowany filtr sieciowy
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8200vec276

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy. Pod pokrywą znajdują się zapakowane części.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu filtr sieciowy
typ A lub typ B

a
[mm]

b1
[mm]

b4
[mm]

c
[mm]

c1
[mm]

d
[mm]

d1
[mm]

d2
[mm]

e
[mm]

g
[mm]

k
[mm]

m
[mm]

E82EV153K4B2x1 EZN3x0110H030
250 680 365 205 22 740 24 705 250 6 5 24 11

E82EV223K4B2x1 EZN3x0080H042
250 680 365 205 22 740 24 705 250 6.5 24 11

E82EV303K4B2x1 EZN3x0055H060 250 680 365 205 22 740 24 705 285 6.5 24 11
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4.2 Montaż E82EV453K4B / E82EV553K4B

4.2.1 Kątowniki mocujące (standard) i dławik sieciowy

8200vec296

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu dławik sieciowy a [mm] b1 [mm] c [mm] c1 [mm] d [mm] d1 [mm] d2 [mm] e [mm] g [mm] k [mm] m [mm]
E82EV453K4B2x1 ELN3-0038H085 340 510 284 28 580 38 532 285 11 28 18
E82EV553K4B2x1 ELN3-0027H105 340 591 284 28 672 38 624 285 11 28 18
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4.2.2 Kątowniki mocujące (standard) i dodatkowy filtr sieciowy

8200vec298

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu a [mm] b [mm] b1 [mm] c [mm] c1 [mm] d [mm] d1 [mm] d2 [mm] e [mm] g [mm] k [mm] m [mm]
E82EV453K4B3xx 340 619 510 284 28 580 38 532 375 11 28 18
E82EV553K4B3xx 340 729 591 284 28 672 38 624 375 11 28 18
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4.2.3 Kątowniki mocujące (standard) i domontowany filtr sieciowy

8200vec281

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator
napędu

filtr sieciowy
Typ A lub typ B

a
[mm]

b1
[mm]

b4
[mm]

c
[mm]

c1
[mm]

d
[mm]

d1
[mm]

d2
[mm]

e
[mm]

g
[mm]

k
[mm]

m
[mm]

E82EV453K4B EZN3x0037H090
340 973 508 284 28 1050 38 1000 285 11 28 18

E82EV553K4B EZN3x0030H110
340 973 508 284 28 1050 38 1000 285 11 28 18
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4.3 Montaż E82EV753K4B / E82EV903K4B

4.3.1 Kątowniki mocujące (standard) i dławik sieciowy

8200vec273

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu dławik sieciowy a [mm] b1 [mm] c [mm] c1 [mm] d [mm] d1 [mm] d2 [mm] e [mm] g [mm] k [mm] m [mm]
E82EV753K4B2x1

ELN3 0017H170 450 680 395 30 5 750 38 702 285 11 28 18E82EV903K4B2x1 ELN3-0017H170 450 680 395 30.5 750 38 702 285 11 28 18
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4.3.2 Kątowniki mocujące (standard) i dodatkowy filtr sieciowy

8200vec283

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu a [mm] b [mm] b1 [mm] c [mm] c1 [mm] d [mm] d1 [mm] d2 [mm] e [mm] g [mm] k [mm] m [mm]
E82EV753K4B3xx

450 802 680 395 30 5 750 38 702 375 11 28 18E82EV903K4B3xx 450 802 680 395 30.5 750 38 702 375 11 28 18
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4.3.3 Kątowniki mocujące (standard) i domontowany filtr sieciowy (wariant
montażowy 1)

8200vec282

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu filtr sieciowy
typ A lub typ B

a
[mm]

b
[mm]

c
[mm]

c1
[mm]

c2
[mm]

c3
[mm]

d
[mm]

d1
[mm]

e
[mm]

E1
[mm]

f
[mm]

g
[mm]

k
[mm]

m
[mm]

E82EV753K4B2x1 EZN3x0022H150
1000 750 16 970 180 30 5 702 38 285 207 5 1000 11 28 18E82EV903K4B2x1 EZN3x0017H200
1000 750 16 970 180 30.5 702 38 285 207.5 1000 11 28 18
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4.3.4 Kątowniki mocujące (standard) i domontowany filtr sieciowy (wariant
montażowy 2)

8200vec269

Odkręcić obie śruby, aby zdjąć pokrywę z obudowy.
Montaż kątowników mocujących
Wymiary
Przy montażu regulatorów napędu należy uwzględnić wzajemny odstęp potrzebny ew. do odkręcenia śrub pierścieniowych.

regulator napędu filtr sieciowy
typ A lub typ B

a
[mm]

a1
[mm]

b
[mm]

b1
[mm]

c
[mm]

c1
[mm]

d
[mm]

d1
[mm]

d2
[mm]

d3
[mm]

e
[mm]

f
[mm]

g
[mm]

k
[mm]

m
[mm]

E82EV753K4B2x1 EZN3x0022H150
450 428 800 680 395 30 5 750 38 702 328 470 1000 11 28 18E82EV903K4B2x1 EZN3x0017H200
450 428 800 680 395 30.5 750 38 702 328 470 1000 11 28 18
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5 Instalacja elektryczna

5.1 Okablowanie zgodne z zasadami kompatybilności
elektromagnetycznej (budowa systemu napędowego zgodnego z
CE)

8200 vector
(15kW … 90kW)

K1

L1
L2
L3
N
PE

F1 … F3

+UG -UG

FIF I

39 7

+20V

2820X3

GND2 GND1

62 9 7 20 28 E1 E2 E3 E4 39 A1 59

E82ZAFS
(PT E82ZAFS100)

E82ZAFx

FIF II

+20V+5V

X3

GND1

GND2

PE

PE M

3~

M

3~

PTC

PE
PES

Z1

PE L1 L2 L3

PE U V WT1 T2

��

PES

PES

PES

PES

PES

PES

PES

PES PES

PES

-UG +UG PE RB1 RB2

9352

S2

S1 K1

K1
Z3

Z2

PES

PES

K21 K22 K24 nc 34 33 K32 K31 K11 K12 K14

K2 KSR K1

RFR

F4 F5

�RB
RB

D

A

B

C

E

F

8200vec264
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F1 ... F5 zabezpieczenie przyłączenie przekaźnik K1
K1 stycznik zasilania przyłączenie przekaźnik K2
PES ekranowanie przy pomocy połączenia o dużej powierzchni z

PE
przyłączenie przekaźnik KSR “pewne przymocowanie” (tylko w wariancie B241)

Z1 filtr sieciowy/dławik sieciowy moduł funkcyjny magistrali polowej na interfejs FIF I
Z2 rezystor hamujący moduł funkcyjny standard I/O na interfejs FIF II
Z3 chopper hamujący ekranowanie przewodów sterujących (ekranowanie z końcówką kabla połączyć pewnie

do blachy)
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5.2 Przyłącza mocy E82EV153K4B ... E82EV303K4B

5.2.1 przyłącza zasilania

8200vec288

przyłączenie przy dławiku sieciowym przyłączenie choppera hamującego ( instrukcja obsługi choppera hamującego)
przyłączenie przy dodatkowym filtrze sieciowym przyłączenie układu kontroli temperatury filtra sieciowego z opornikiem o oporności zależnej od

temperatury (PTC)
przyłączenie przy domontowanym filtrze sieciowym Z1 dławik sieciowy/filtr sieciowy

bezpieczniki i przekroje poprzeczne przewodów

typ zasilanie instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL 3) FI 4)typ zasilanie
bezpiecznik

topikowy
L1, L2, L3, PE [mm2] bezpiecznik

topikowy
L1, L2, L3, PE [AWG]

FI

E82EV153K4B2x1 1)
3/PE AC 320 V -0 % 550 V +0 % M63 A 10 35 A 8

E82EV153K4B2x1 2) 3/PE AC 320 V -0 % ... 550 V +0 %
45 Hz -0 % 65 Hz +0 % M35 A 25 63 A 4 ≥300 mA

E82EV223K4B2x1 2) 45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
DC 450 V 0 % 775 V +0 % M50 A 16 50 A 6

≥300 mA

E82EV303K4B2x1 2) DC 450 V -0 % ... 775 V +0 %
M80 A 25 80 A 3

1) bez dławika sieciowego 3) Należy stosować tylko takie przewody, bezpieczniki i podstawy bezpiecznika,
które posiadają dopuszczenie UL2) z dławikiem sieciowym
które posiadają dopuszczenie UL.
bezpiecznik UL: napięcie 500 ... 600 V, charakterystyka wyzwalania ”H” lub ”K5”

Należy przestrzegać krajowych oraz regionalnych przepisów (np. VDE 0113,
EN 60204)

4) czuły na wszystkie prądy wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego

Przy stosowaniu wyłącznika zabezpieczającego prądu resztkowego należy przestrzegać:

• Wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego wolno zamontować tylko pomiędzy siecią
zasilającą a regulatorem napędu.

• Wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego może zadziałać nieprawidłowo na skutek
– pojemnościowych prądów wyrównawczych w ekranowaniu przewodów podczas pracy

(szczególnie, w przypadku długich, ekranowanych przewodów silnikowych),
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– jednoczesnego załączania wielu regulatorów napędu do zasilania,
– zastosowania dodatkowego filtra przeciwzakłóceniowego.

5.2.2 Przyłączenie silnika

8200vec285

Stosować przewody silnikowe o niskiej pojemności! (żyła/żyła ≤ 140 pF/m, żyła/ekran≤ 230 pF/m)
Możliwie krótki przewód silnika oddziaływuje pozytywnie na pracę napędu!

PES Ekranowanie przy pomocy połączenia PE za pomocą zacisków mocujących

T1, T2 Zaciski przyłączeniowe układu kontroli temperatury silnika z opornikiem o oporności zależnej od temperatury (PTC) lub przełącznik termiczny (zestyk
rozwierny).
Dla kontroli temperatury silnika należy zastosować oddzielny przewód (ekranowany) do X2/T1 i X2/T2.
Uruchomić kontrolę temperatury silnika przy pomocy C0119 (np. C0119 = 1)!

Przewody sterujące i zasilające ułożyć tak, aby były całkiem odizolowane i nie dotykały przewodu silnika!

Przekroje poprzeczne przewodów

przekroje poprzeczne przewodów U, V, W, PE
typ mm2 AWG
E82EV153K4B 10 8
E82EV223K4B 16 6
E82EV303K4B 25 3
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5.3 Przyłącza mocy E82EV453K4B / E82EV553K4B

5.3.1 Przyłącza zasilania

8200vec289

przyłączenie przy dławiku sieciowym przyłączenie choppera hamującego ( instrukcja obsługi choppera hamującego)
przyłączenie przy dodatkowym filtrze sieciowym przyłączenie układu kontroli temperatury filtra sieciowego z opornikiem o oporności zależnej od

temperatury (PTC)
przyłączenie przy domontowanym filtrze sieciowym Z1 dławik sieciowy/filtr sieciowy

Bezpieczniki i przekroje poprzeczne przewodów

typ zasilanie instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL 1) FI 2)typ zasilanie
bezpiecznik topikowy L1, L2, L3, PE [mm2] bezpiecznik topikowy L1, L2, L3, PE [AWG]

FI

E82EV453K4B 3/PE AC 320 V -0 % ... 550 V +0 %
45 Hz -0 % 65 Hz +0 %

M100 A 50 100 A 1
≥300 mA

E82EV553K4B
45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
DC 450 V -0 % ... 775 V +0 % M125 A 50 125 A 0

≥300 mA

1) Należy stosować tylko takie przewody, bezpieczniki i podstawy bezpiecznika, które posiadają dopuszczenie UL.Należy stosować tylko takie przewody, bezpieczniki i podstawy bezpiecznika, które posiadają dopuszczenie UL.
bezpiecznik UL: napięcie 500 ... 600 V, charakterystyka wyzwalania ”H” lub ”K5”

2) czuły na wszystkie prądy wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego
Należy przestrzegać krajowych oraz regionalnych przepisów (np. VDE 0113, EN 60204)

Przy stosowaniu wyłącznika zabezpieczającego prądu resztkowego należy przestrzegać:

• Wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego wolno zamontować tylko pomiędzy siecią
zasilającą a regulatorem napędu.

• Wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego może zadziałać nieprawidłowo na skutek
– pojemnościowych prądów wyrównawczych w ekranowaniu przewodów podczas pracy

(szczególnie, w przypadku długich, ekranowanych przewodów silnikowych),
– jednoczesnego załączania wielu regulatorów napędu do zasilania,
– zastosowania dodatkowego filtra przeciwzakłóceniowego.
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5.3.2 Przyłączenie silnika

8200vec286

Ekranowanie przewodu silnika przymocować do płytki ekranującej przy pomocy zacisków ekranujących i śrub M5 × 12 mm.
Mocowanie mechaniczne przy pomocy zacisku.

Stosować przewody silnikowe o niskiej pojemności! (żyła/żyła ≤ 190 pF/m, żyła/ekran≤ 320 pF/m)
Możliwie krótki przewód silnika oddziaływuje pozytywnie na pracę napędu!

PES Ekranowanie przy pomocy połączenia PE za pomocą zacisków mocujących

T1, T2 Zaciski przyłączeniowe układu kontroli temperatury silnika z opornikiem o oporności zależnej od temperatury (PTC) lub przełącznik termiczny (zestyk
rozwierny).
Dla kontroli temperatury silnika należy zastosować oddzielny przewód (ekranowany) do X2/T1 i X2/T2.
Uruchomić kontrolę temperatury silnika przy pomocy C0119 (np. C0119 = 1)!

Przewody sterujące i zasilające ułożyć tak, aby były całkiem odizolowane i nie dotykały przewodu silnika!

przekroje poprzeczne przewodów

przekroje poprzeczne przewodów U, V, W, PE
typ mm2 AWG
E82EV453K4B 50 1
E82EV553K4B 50 0
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5.4 Przyłącza mocy E82EV753K4B / E82EV903K4B

5.4.1 Przyłącza zasilania

8200vec290

przyłączenie przy dławiku sieciowym przyłączenie choppera hamującego ( instrukcja obsługi choppera hamującego)
przyłączenie przy dodatkowym filtrze sieciowym przyłączenie układu kontroli temperatury filtra sieciowego z opornikiem o oporności zależnej od

temperatury (PTC)
przyłączenie przy domontowanym filtrze sieciowym Z1 dławik sieciowy/filtr sieciowy

Bezpieczniki i przekroje poprzeczne przewodów

typ zasilanie instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL 1) FI 2)typ zasilanie
bezpiecznik topikowy L1, L2, L3, PE [mm2] bezpiecznik topikowy L1, L2, L3, PE [AWG]

FI

E82EV753K4B 3/PE AC 320 V -0 % ... 550 V +0 %
45 Hz -0 % 65 Hz +0 %

M160 A 70 175 A 2 / 0
≥300 mA

E82EV903K4B
45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
DC 450 V -0 % ... 775 V +0 % M200 A 95 200 A 3 / 0

≥300 mA

1) Należy stosować tylko takie przewody, bezpieczniki i podstawy bezpiecznika, które posiadają dopuszczenie UL.Należy stosować tylko takie przewody, bezpieczniki i podstawy bezpiecznika, które posiadają dopuszczenie UL.
bezpiecznik UL: napięcie 500 ... 600 V, charakterystyka wyzwalania ”H” lub ”K5”

2) czuły na wszystkie prądy wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego
Należy przestrzegać krajowych oraz regionalnych przepisów (np. VDE 0113, EN 60204)

Przy stosowaniu wyłącznika zabezpieczającego prądu resztkowego należy przestrzegać:

• Wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego wolno zamontować tylko pomiędzy siecią
zasilającą a regulatorem napędu.

• Wyłącznik zabezpieczający prądu resztkowego może zadziałać nieprawidłowo na skutek
– pojemnościowych prądów wyrównawczych w ekranowaniu przewodów podczas pracy

(szczególnie, w przypadku długich, ekranowanych przewodów silnikowych),
– jednoczesnego załączania wielu regulatorów napędu do zasilania,
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– zastosowania dodatkowego filtra przeciwzakłóceniowego.

5.4.2 Przyłączenie silnika

8200vec287

Mocowanie mechaniczne przy pomocy zacisku i śrub M4 × 12 mm.
Ekranowanie przewodu silnika przymocować do płytki ekranującej przy pomocy zacisków ekranujących i śrub M5 × 12 mm.
Dodatkowe zamocowanie mechaniczne przy pomocy zacisków.

Stosować przewody silnikowe o niskiej pojemności! (żyła/żyła ≤ 250 pF/m, żyła/ekran≤ 410 pF/m)
Możliwie krótki przewód silnika oddziaływuje pozytywnie na pracę napędu!

PES Ekranowanie przy pomocy połączenia PE za pomocą zacisków mocujących

T1, T2 Zaciski przyłączeniowe układu kontroli temperatury silnika z opornikiem o oporności zależnej od temperatury (PTC) lub przełącznik termiczny (zestyk
rozwierny).
Dla kontroli temperatury silnika należy zastosować oddzielny przewód (ekranowany) do X2/T1 i X2/T2.
Uruchomić kontrolę temperatury silnika przy pomocy C0119 (np. C0119 = 1)!

Przewody sterujące i zasilające ułożyć tak, aby były całkiem odizolowane i nie dotykały przewodu silnika!

Przekroje poprzeczne przewodów

przekroje poprzeczne przewodów U, V, W, PE
typ mm2 AWG
E82EV753K4B 70 2 / 0
E82EV903K4B 95 3 / 0
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5.5 Przyłączenie wyjść przekaźnikowych K1 i K2

8200vec261

K14
K1

K2

K12
K11

K24
nc

K11

K21

K12

K22

X1.2

X1.3

K14

K24

nc

K22
K21

Przekaźnik K1

funkcja pozycja przekaźnika
połączona

meldunek
(ustawienia fabryczne

Lenze)

dane techniczne

X1.2/K11 wyjście przekaźnikowe
zestyk rozwierny

otwarte TRIP

AC 250 V/3 A
X1.2/K12 styk środkowy przekaźnika

AC 250 V/3 A
DC 24 V/2 A DC 240 V/0 22 A

X1.2/K14 wyjście przekaźnikowe
zestyk zwierny

zamknięte TRIP
DC 24 V/2 A ... DC 240 V/0.22 A

PES ekranowanie przez połączenie PE za pomocą zacisków mocujących

Rada!
• Do pracy nie jest konieczne przyłączenie wyjść przekaźnikowych!

• Meldunek wychodzący można zmieniać przy pomocy C0008 lub C0415/1.

• Wyjście przekaźnikowe można również wykorzystać, aby uruchomić hamulec silnika (opis
patrz instrukcja obsługi).

Przekaźnik K2

funkcja pozycja przekaźnika
połączona

meldunek
(ustawienia fabryczne

Lenze)

dane techniczne

X1.3/K21 wyjście przekaźnikowe
zestyk rozwierny

otwarte nie obłożone

AC 250 V/3 A
X1.3/K22 styk środkowy przekaźnika

AC 250 V/3 A
DC 24 V/2 A DC 240 V/0 22 A

X1.3/K24 wyjście przekaźnikowe
zestyk zwierny

zamknięte nie obłożone
DC 24 V/2 A ... DC 240 V/0.22 A

PES ekranowanie przez połączenie PE za pomocą zacisków mocujących
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Rada!
• Do pracy nie jest konieczne przyłączenie wyjścia przekaźnikowego!

• Meldunek wychodzący można zmieniać przy pomocy C0409.

• Wyjście przekaźnikowe można również wykorzystać, aby uruchomić hamulec silnika (opis
patrz instrukcja obsługi).

• Przy stosowaniu modułu funkcyjnego aplikacja I/O:
– przekaźnik K2 jest aktywny tylko z aplikacją I/O od wersji E82ZAFAVx21.
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5.6 Przyłączenie wyjścia przekaźnikowego KSR dla ”pewnego
zatrzymania”

(aktywne tylko przy wariantach E82EVxxxK4B241)

• Jedynie odpowiednio wykwalifikowani pracownicy mają prawo instalować oraz uruchamiać
funkcję ”pewne zatrzymanie”.

• Wszystkie zewnętrzne przewody istotne pod względem bezpieczeństwa (np. przewody do
uruchamiania przekaźnika zabezpieczającego czy styku sygnalizacji zwrotnej) przy wykładaniu
należy bezwzględnie odpowiednio zabezpieczyć, np. w kanale kablowym. Należy całkowicie
wykluczyć możliwość powstania zwarć czy przypadkowych połączeń pomiędzy przewodami!

• Przy zewnętrznym działaniu sił na osie napędowe konieczne są dodatkowe hamulce. Należy
zwrócić szczególną uwagę na oddziaływanie siły ciężkości na wiszące ciężary!

• Po pierwszym uruchomieniu użytkownik powinien sprawdzić działanie zabezpieczających
obwodów prądowych, a następnie w regularnych odstępach czasowych.

Ostrzeżenie!
• Elektryczny punkt odniesienia dla cewki przekaźnika zabezpieczającego musi być powiązany

z systemem (przewodem) uziemiającym (DIN EN 60204-1 rozdz. 9.4.3)!
– Tylko w ten sposób można zapewnić bezpieczeństwo wobec nieprawidłowej pracy w

przypadku wystąpienia zwarcia.

• W funkcji ”pewne zatrzymanie”, bez zastosowania dodatkowych środków nie jest możliwe
”awaryjne wyłączenie”:
– pomiędzy silnikiem a regulatorem napędu nie istnieje ani galwaniczne odizolowanie, ani

”wyłącznik serwisowy” czy ”wyłącznik pomocniczy do napraw”
– dla ”awaryjnego wyłączenia” niezbędne jest galwaniczne odizolowanie, np. przez centralny

stycznik zasilania!

KSR

KSR

K32
K31

33
34

IGBT

+5 V

+ 34

33

X1.1

K32

K31

DC +24 V

8200vec266

funkcja pozycja przekaźnika połączona
X1.1/34 uruchamianie przekaźnika
X1.1/33

uruchamianie przekaźnika

X1.1/K32 wyjście przekaźnikowe zestyk zwierny otwarte
X1.1/K31

wyjście przekaźnikowe zestyk zwierny otwarte
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dane techniczne
napięcie cewki DC +24 V (+19 5 36 0 V)napięcie cewki DC +24 V (+19.5 ... 36.0 V)
rezystancja cewki przy 20 °C 823 Ω ±10 %
napięcie zestyku max. AC 250 V lub DC 200 V
prąd ciągły przy max. dopuszczalnej temperaturze otoczenia max. 1.5 A (AC 250 V)

max. 1.5 A (DC 60 V)
max. 0.5 A (DC 200 V)

napięcie kontrolne styk →cewka
napięcie kontrolne styk →styk

AC 1500 Vefekt. dla 1 min
AC 1500 Vefekt. dla 1 min

elektryczna żywotność przy obciążeniu znamionowym ~ 105 cykli łączeniowych
mechaniczna żywotność ~ 107 cykli łączeniowych
max. dopuszczalny przekrój poprzeczny przewodów
momenty dokręcenia śrub

1.5 mm@
0.5 ... 0.6 Nm (4.4 ... 5.3 Ib-in)
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6 Moduły funkcyjne (opcja)

Niebezpieczeństwo!
• Wtyki interfejsu FIF są izolowane (pojedyncza ścieżka izolująca).

• W przypadku uszkodzenia ścieżki izolującej bezpieczeństwo dotykowe może być zapewnione
tylko przy zastosowaniu dodatkowych środków zabezpieczających, jak np. podwójnej izolacji.

Które moduły funkcyjne można używać?

8200 vector z jednym modułem funkcyjnym możliwe moduły funkcyjne na FIF I standard I/O E82ZAFS8200 vector z jednym modułem funkcyjnym możliwe moduły funkcyjne na FIF I
standard I/O PT E82ZAFS100
aplikacja I/O E82ZAFA
INTERBUS E82ZAFI
PROFIBUS-DP E82ZAFP
LECOM-B (RS485) E82ZAFL
magistrala systemowa
(CAN)

E82ZAFC

8200 vector z dwoma modułami funkcyjnymi możliwe moduły funkcyjne na FIF I INTERBUS E82ZAFI8200 vector z dwoma modułami funkcyjnymi możliwe moduły funkcyjne na FIF I
PROFIBUS-DP E82ZAFP
LECOM-B (RS485) E82ZAFL
magistrala systemowa
(CAN)

E82ZAFC

możliwe moduły funkcyjne na FIF II standard I/O E82ZAFSmożliwe moduły funkcyjne na FIF II
standard I/O PT E82ZAFS100

6.1 Montaż

8200vec278

moduł funkcyjny na interfejsie FIF I moduł funkcyjny na interfejsie FIF II
1. Odłączyć regulator napędu od zasilania i odczekać co najmniej 3 minuty!
2. Usunąć zaślepkę i przechować ją.
3. Usunąć zaślepkę FIF i przechować ją.
4. Zamontować moduł funkcyjny na interfejsie FIF I.
5. Wcisnąć moduł funkcyjny aż do zaskoczenia.
6. Przypisać zaciski modułu funkcyjnego (PES: ekranowanie przez połączenie z

PE)

1. Odłączyć regulator napędu od zasilania i odczekać co najmniej 3 minuty!
2. Usunąć zaślepkę i przechować ją.
3. Usunąć zaślepkę FIF i przechować ją.
4. Zamontować moduł funkcyjny standard I/O na interfejsie FIF II.
5. Wcisnąć moduł funkcyjny aż do zaskoczenia.
6. Przypisać zaciski modułu funkcyjnego (PES: ekranowanie przez połączenie z

PE)
– Okablowanie zacisków “blokada regulatora (CINH)”: 27
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6.1.1 Okablowanie zacisków “blokada regulatora (CINH)” przy pracy z dwoma
modułami funkcyjnymi

Rada!
• Oba zaciski X3/28 interfejsu FIF I i FIF II są obliczane wewnętrznie przez połączenie UND.

• Poniższe schematy okablowania stanowią jedynie przykład połączeń. Uwzględniając
połączenie UND obu zacisków X3/28 można dostosować okablowanie do potrzeb użytkownika
połączenie UND.

Zasilanie zacisków “blokada regulatora (CINH)” przez wewnętrzne źródło napięcia

FIF I

39 7

+20V

2820X3

GND3 GND1

62 9 7 20 28 E1 E2 E3 E4 39 A1 59

E82ZAFS
(PT E82ZAFS100)

E82ZAFx

FIF II

+20V+5V

X3

GND1

GND2

0.5...0.6 Nm
4.4...5.3 lb-in

X3

PES

PES

�

8200vec262

PES Ekranowanie przez połączenie o dużej powierzchni z PE
W przypadku modułów funkcyjnych z zaciskami X3/7 i X3/39: Pomiędzy X3/7 a X3/39 umieścić mostek z drutu

Okablowanie pozostałych zacisków: Instrukcja montażu modułów funkcyjnych

Zasilanie zacisków “blokada regulatora (CINH)” przez zewnętrzne źródło napięcia

FIF I

39 7

+20V

2820X3

GND2 GND1

62 9 7 20 28 E1 E2

+ –

E3 E4 39 A1 59

E82ZAFS
(PT E82ZAFS100)

E82ZAFx

FIF II

+20V

24 V ext.
(

+30 V +0 %, max. 120 mA)
+12 V -0 % ...

…

+5V

X3

GND1

GND2

0.5...0.6 Nm
4.4...5.3 lb-in

X3

PES

PES

�

8200vec263

PES Ekranowanie przez połączenie o dużej powierzchni z PE
W przypadku modułów funkcyjnych z zaciskami X3/7 i X3/39: Pomiędzy X3/7 a X3/39 umieścić mostek z drutu

Okablowanie pozostałych zacisków: Instrukcja montażu modułów funkcyjnych
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6.2 Demontaż

Moduł funkcyjny wolno zdemontować tylko wówczas, gdy jest to absolutnie konieczne (np. przy
wymianie regulatora napędu).

Listwa wtykowa, na której zamontowany jest moduł funkcyjny stanowi część układu przewodzącego
regulatora napędu. Nie służy ona do zdejmowania i ponownego montowania modułu funkcyjnego!

Niebezpieczeństwo!
Wtyki interefejsu FIF przewodzą niebezpieczne napięcie!

• Moduł funkcyjny wolno zdemontować tylko po odłączeniu regulatora napędu od zasilania.

• Po odłączeniu należy odczekać co najmniej 3 minuty, zanim podejmie się dalszą pracę.

8200vec279

1. Odłączyć regulator napędu od zasilania i odczekać co najmniej 3
minuty!

2. Moduł funkcyjny lub zdemontować z interfejsu.
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7 Moduł komunikacji (opcja)

7.1 Montaż/demontaż

8200vec284

Moduł komunikacji zamontować na interfejs AIF lub zdemontować z interfejsu AIF .
Można to przeprowadzić również podczas pracy urządzenia.

możliwe kombinacje moduł
funkcyjny na FIF

II

moduł komunikacji na AIF

moduł funkcyjny na FIF I

standard I/O
E82ZAFS

PT E82ZAFS100

klawiatura
E82ZBC

LECOM-A/B (RS232/RS485) 2102.V001
LECOM-B (RS485) 2102.V002
LECOM-LI (LWL) 2102.V003

INTERBUS
2111

PROFIBUS-DP
2131

magistrala
systemowa

(CAN) 2171/2
172

standard I/O E82ZAFS ⌧
aplikacja I/O E82ZAFA ⌧
INTERBUS E82ZAFI ⌧ ⌧ ( )
PROFIBUS-DP E82ZAFP ⌧ ⌧ ( )
LECOM-B (RS485) E82ZAFL ⌧ ⌧ ( )
magistrala systemowa
(CAN)

E82ZAFC

Kombinacja możliwa
( ) Kombinacja możliwa, moduł komunikacji można wykorzystać tylko do parametryzacji
⌧ Kombinacja nie możliwa
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8 Inbetriebnahme

8.1 Przed rozpoczęciem

Rada!
• Należy przestrzegać aktualnej kolejności załączeń.

• W przypadku zakłóceń podczas uruchamiania patrz rozdział ”Wyszukiwanie usterek i
usuwanie zakłóceń”.

Należy sprawdzić ...

... przed załączeniem napięcia zasilania

• Okablowanie pod względem kompletności, zwarcia i doziemienia

• Jeśli nie zastosowano modułu funkcyjnego (stan dostawy):
– Czy zamontowana jest zaślepka FIF?

• W przypadku zastosowania wewnętrznego źródła zasilania X3/20 standardu I/O:
– czy zaciski X3/7 i X3/39 są zmostkowane?

... przed odblokowaniem regulatora nastawienie najważniejszych parametrów napędu

• Czy częstotliwość znamionowa U/f dopasowana jest do rodzaju połączenia silnika?

• Czy konfiguracja analogowych wejść i wyjść jest dopasowana do okablowania?

• Czy konfiguracja cyfrowych wejść i wyjść jest dopasowana do okablowania?

• Czy parametry napędu są nastawione prawidłowo w stosunku do potrzeb?

Ew. dopasować przy pomocy klawiatury lub komputera.
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8.2 Parametryzacja przy pomocy klawiatury

Klawiatura dostępna jest jako wyposażenie dodatkowe. Pełny opis klawiatury można znaleźć w
dokumentacji dołączanej do każdej klawiatury.

Przyciski funkcyjne

Wyświetlacz statusu

Wyświetlacz bargraf (kreskowy)

Pasek funkcyjny 1

Pasek funkcyjny 2

Zestaw parametrów

Numer kodu Zmiana możliwa, gdy
Subnumer kodu

Zmiana możliwa, gdy
wyświetlacz miga

wartość parametru z jednostką

8.2.1 struktur Menu

Wszystkie parametry, przy pomocy których można parametryzować lub monitorować regulator
napędu są zaprogramowane w tak zwanych kodach, w Menu User i all. Kody są numerowane i w
tekście oznaczone przy pomocy litery ”C”. W niektórych kodach parametry są zaprogramowane w
numerowanych “subkodach” , aby parametryzacja była łatwiejsza (przykładl: C0517 Menu User).

• Menu User

– jest aktywne po każdym załączeniu zasilania lub po podłączeniu klawiatury podczas pracy.
– zawiera fabrycznie wszystkie kody, aby wykorzystać do standardowych zastosowań z

liniowym sterowaniem charakterystyką U/f.
– w razie potrzeby można zestawić w C0517.

• W Menu all

– zawarte są wszystkie kody.
– kody posortowane są wg rosnącej numeracji.

• Jak zmieniać pomiędzy User a all i w jaki sposób można zamienić parametry na kody, opisano
na następnych stronach.



Uruchomienie
Parametryzacja przy pomocy klawiatury

3L EDK82EV903 PL 1.0

8.2.2 Menu UUUUsssseeeerrrr - 10 najważniejszych parametrów napędu w skrócie

Po każdym załączeniu zasilania lub po podłączeniu klawiatury podczas pracy natychmiast pojawiają
się 10 kodów ustalonych w Menu User (kod C0517).

Fabrycznie Menu zawiera User wszystkie kody, aby wykorzystać do standardowych zastosowań z
liniowym sterowaniem charakterystyką U/f:

kod nazwa ustawienie Lenze
C0050 częstotliwość wyjściowa Wyświetlacz: częstotliwość wyjściowa bez kompensacji poślizgu
C0034 zakres wprowadzania wartości zadanych -0- standard I/O X3/8: 0 ... 5 V / 0 ... 10 V / 0 ... 20 mAC0034 zakres wprowadzania wartości zadanych 0

aplikacja I/O X3/1U: 0 ... 5 V / 0 ... 10 V
X3/2U: 0 ... 5 V / 0 ... 10 V

C0007 stała konfiguracja wejścia cyfrowe -0- E4 E3 E2 E1C0007 stała konfiguracja wejścia cyfrowe 0
CW/CCW DCB JOG2/3 JOG1/3

obroty w prawo/lewo hamowanie prądem
stałym wybór stałych wartości zadanych

C0010 minimalna częstotliwość wyjściowa 0.00 Hz
C0011 maksymalna częstotliwość wyjściowa 50.00 Hz
C0012 czas przyśpiesznia główna wartość zadana 5.00 s
C0013 czas zwalniania główna wartość zadana 5.00 s
C0015 częstotliwość znamionowa U/f 50.00 Hz
C0016 podwyższanie Umin w zależności od typu przemiennika
C0002 Sporządzenie zestawu

parametrów-transfer/stan dostawy
patrz tabela kodów ( 10)

Rada!
Za pomocą C0002 ”Sporządzienie zestawu parametrów-transfer/stan dostawy” można łatwo
przetransferować konfigurację z jednego regulatora napędu do innego regulatora lub uzyskać z
powrotem stan dostawy, w którym wprowadza się ustawienia Lenze (np. jeśli zagubiono się podczas
parametryzacji).
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8.2.3 Wzajemna zamiana Menu UUUUSSSSEEEErrrr i AAAALLLLLLLL
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8.2.4 zmienić parametry w Menu

krok kolejność
przycisków

wyświetlacz uwaga przykład

1. blokada
regulatora

Konieczne tylko, jeśli chce się zmienić kody oznakowane w tabeli
kodów “[ ]”, np. [C0002].
Wszystkie inne parametry można zmieniać podczas pracy.

2. ustawianie
ó

C0012 (czas
ś i i )3. parametrów XXXX wybrać kod 0012

(
przyśpiesznia)
zmniejszyć z 5 00 s na4.

001
Dla kodów bez subkodów: skok na (dalej wybierać z 6.)

y )
zmniejszyć z 5.00 s na
1.00 s

5. XXX wybrać subkody
6. 5.00 s
7. XXXXX ustawianie parametrów 1.00 s
8. STOre Potwierdzić wprowadzone wartości, jeśli miga

Potwierdzić wprowadzone wartości, jeśli nie miga; nie jest
aktywne

9. rozpocząć ”pętlę” ponownie od 2. , aby nastawić inne parametry
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8.3 Wybór właściwego trybu pracy

Dla standardowych potrzeb pomocna będzie poniższa tabela ułatwiająca dobranie właściwego trybu
pracy. Można wybierać pomiędzy sterowaniem charakterystyką U/f, regulacją wektorową a
bezczujnikową regulacją momentu obrotowego:

Sterowanie charakterystyką U/f to klasyczny tryb pracy wykorzystywany w standardowych
sytuacjach.

W porównaniu ze sterowaniem charakterystykąU/f, w regulacji wektorowej uzyskuje się polepszenie
właściwości napędów dzięki:

• wyższemu momentowi obrotowemu w całym zakresie obrotów

• większej dokładności obrotów i lepszej jakości ruchu obrotowego

• większej sprawności

M

nnN

MN

sterowanie charakterystyką U/f
regulacja wektorowa

Rada!
Sposób nastawiania parameterów dla danego trybu pracy:

• dla liniowego sterowania charakterystyką U/f w Menu USEr

• dla kwadratowego sterowania charakterystyką U/f, dla regulacji wektorowej lub dla
bezczujnikowej regulacji momentu obrotowego w Menu ALL
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zastosowanie tryb pracy
C0014

napędy pojedyncze zalecane alternatywnie
z intensywnie zmieniającym się obciążeniem -4- -2-
z trudnym rozruchem -4- -2-
z regulacją prędkości obrotowej (sprzężenie zwrotne obrotów) -2- -4-
o wysokiej dynamice (np. napędy pozycjonujące i przesuwne) -2- -
z wartością zadną momentu obrotowego -5- -
z ograniczeniem momentu obrotowego (regulacja mocy) -2- -4-
trójfazowe silniki reluktancyjne -2- -
trójfazowe silniki z przesuwnym wirnikiem -2- -
silniki trójfazowe o stałej charakterystyce częstotliwość-napięcie -2- -
napędy pomp i wnetylatorów o kwadratowej charakterystyce obciążeń -3- -2- / -4-

napędy grupowe
(do jednego regulatora napędu podłączonych kilka silników)
identyczne silniki i identyczne obciążenia -2- -
różne silniki i/lub zmienne obciążenia -2- -

C0014 = -2-: liniowe sterowanie charakterystyką U/f
C0014 = -3-: kwadratowe sterowanie charakterystyką U/f
C0014 = -4-: regulacja wektorowa
C0014 = -5-: bezczujnikowa regulacja momentu obrotowego
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8.4 Uruchamianie sterowania charakterystyką U/f

Niniejszy opis dotyczy regulatorów napędu z modułem funkcyjnym standard I/O i odpowiednim pod
względem mocy trójfazowym silnikiem asynchronicznym

kolejność załączeń uwaga
1. Nałożyć klawiaturę
2. Należy się upewnić, czy po załączeniu zasilania jest

aktywna blokada regulatora
zacisk X3/28 = LOW

3. Załączyć zasilanie

4. Po ok. 2 s klawiatura znajduje się w trybie “Disp” i
wyświetla częstotliwość wyjściową (C0050) PS

Hi Hz
Lo

Menu USEr jest aktywne

5. Zmienić na tryb , aby można było uaktywnić
ustawienia podstawowe dla tego napędu

Hi Hz
Lo

PS Na wyświetlaczu miga 0050

6. Dopasować zakres napięcia/prądu do analogowego
wprowadzania wartości zadanych (C0034)
ustawienia fabryczne Lenze: -0-,
(0 ... 5 V/0 ... 10 V/0 ... 20 mA)

PS

Hi Hz
Lo

Przełącznik DIP na standard I/O ustawić
na taki sam zakres (patrz instrukcja
montażu standardu I/O)

7. Dopasować konfigurację zacisków do okablowania
(C0007)
ustawienia fabryczne Lenze: -0-, d. h.
E1: JOG1/3 wybór stałe częstotliwości
E2: JOG2/3
E3: DCB hamowanie prądem stałym
E4: CW/CCW obroty w prawo/lewo

PS

Hi Hz
Lo

8. Nastawić minimalną częstotliwość wyjściową (C0010)
ustawienia fabryczne Lenze: 0.00 Hz

[f]
C0011

9. Nastawić maksymalną częstotliwość wyjściową (C0011)
ustawienia fabryczne Lenze: 50.00 Hz

0 % 100 %

C0010

10. Nastawić czas przyspieszania Tir (C0012)
ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�

Tir = tir ⋅
C0011
f2− f1ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�

tir = żądany czas przyspieszania

11. Nastawić czas zwalniania Tif (C0013)
ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�
Tif = tif ⋅

C0011
f2− f1ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�

tif = żądany czas zwalniania

12. Nastawić częstotliwość znamionową U/f (C0015)
ustawienia fabryczne Lenze: 50.00 Hz

100 %

Uout

13. Nastawić podwyższanie Umin (C0016)
Ustawienia fabryczne Lenze: w zależności od typu
regulatora napędu 0

0 C0015

Umin

f

Ustawienia fabryczne Lenze przeznaczone
jest dla wszelkich dostępnych aplikacji

14. W przypadku konieczności wprowadzenia nowych
ustawień należy zmienić menu na ALL ( 4)

Np. uaktywnić stałe częstotliwości (JOG) (C0037,
C0038, C0039), czas zwalniania dla Quickstop (QSP)
(C0105) lub kontrola temperatury silnika (C0119)

Najważniejsze kody w menu ALL są
objaśnione w tabeli kodów ( 10)

Po zakończeniu wprowadzania wszystkich ustawień:
15. wprowadzić wartość zadaną Np. za pomocą potencjometru na zaciskach 7, 8, 9
16. odblokować regulator zacisk X3/28 = HIGH
17. Napęd teraz pracuje, np. z 30 Hz PS

Hi Hz
Lo

Jeśli napęd nie ruszył, należy dodatkowo
nacisnąć



Uruchomienie
Regulacja wektorowa

8 LEDK82EV903 PL 1.0

8.5 Uruchamianie regulacji wektorowej

Niniejszy opis dotyczy regulatorów napędu z modułem funkcyjnym standard I/O i odpowiednim pod
względem mocy trójfazowym silnikiem asynchronicznym

kolejność załączeń uwaga
1. Nałożyć klawiaturę
2. Należy się upewnić, czy po załączeniu zasilania jest aktywna

blokada regulatora
zacisk X3/28 = LOW

3. Załączyć zasilanie

4. Po ok. 2 s klawiatura znajduje się w trybie “Disp” i wyświetla
częstotliwość wyjściową (C0050) PS

Hi Hz
Lo

Menu USEr jest aktywne

5. Zmienić menu na ALL ( 4) Najważniejsze kody w menu ALL są objaśnione w
tabeli kodów ( 10)

6. Zmienić na tryb , aby można było uaktywnić ustawienia
podstawowe dla tego napędu

Hi Hz
Lo

PS Na wyświetlaczu miga 0001

7. Dopasować konfigurację zacisków do okablowania (C0007)
ustawienia fabryczne Lenze: -0-, d. h.
E1: JOG1/3 wybór stałe częstotliwości
E2: JOG2/3
E3: DCB hamowanie prądem stałym
E4: CW/CCW obroty w prawo/lewo

PS

Hi Hz
Lo

8. Nastawić minimalną częstotliwość wyjściową (C0010)
ustawienia fabryczne Lenze: 0.00 Hz

[f]
C0011

9. Nastawić maksymalną częstotliwość wyjściową (C0011)
ustawienia fabryczne Lenze: 50.00 Hz

0 % 100 %

C0010

10. Nastawić czas przyspieszania Tir (C0012)
ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�

Tir = tir ⋅
C0011
f2− f1ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�

tir = żądany czas przyspieszania

11. Nastawić czas zwalniania Tif (C0013)
ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�
Tif = tif ⋅

C0011
f2− f1ustawienia fabryczne Lenze: 5.00 s

� � � � � �

� �

� 	 	 
 


� 


	
� �  � � �

� �  � � �

�

tif = żądany czas zwalniania

12. Nastawić tryb pracy ”regulacja wektorowa” (C0014 = 4)
Ustawienia fabryczne Lenze: liniowe sterowanie charakterystyką U/f
(C0014 = 2)

PS

Hi Hz
Lo

13. Dopasować zakres napięcia/prądu do analogowego wprowadzania
wartości zadanych (C0034)
ustawienia fabryczne Lenze: -0-, (0 ... 5 V/0 ... 10 V/0 ... 20 mA)

PS

Hi Hz
Lo

Przełącznik DIP na standard I/O ustawić na taki sam
zakres (patrz instrukcja montażu standardu I/O)

14. Wprowadzić dane silnika Patrz tabliczka znamionowa silnika
A. obroty znamionowe silnika (C0087)

ustawienia fabryczne Lenze: 1390 obr./min.
B. prąd znamionowy silnika (C0088)

ustawienia fabryczne Lenze: w zależności od urządzenia
Wprowadzić wartość dla danego rodzaju połączenia
silnika (gwiazda/trójkąt)!

C. częstotliwość znamionowa silnika (C0089)
ustawienia fabryczne Lenze: 50 Hz

D. napięcie znamionowe silnika (C0090)
ustawienia fabryczne Lenze: w zależności od urządzenia

Wprowadzić wartość dla danego rodzaju połączenia
silnika (gwiazda/trójkąt)!

E. cosϕ silnika (C0091)
ustawienia fabryczne Lenze: w zależności od urządzenia
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kolejność załączeń uwaga
15. zidentyfikować parametry silnika(C0148) PS

Hi Hz
Lo

A. Należy upewnić się, czy regulator jest zablokowany
(zacisk X3/28 = LOW)

B. Wprowadzić C0148 = 1
nacisnąć

C. Odblokować regulator
(zacisk X3/28 = HIGH)

Silnik cicho “buczy”. Silnik nie
pracuje!

Rozpoczyna się identyfikacja, segment gaśnie.

D. Jeśli po ok. 30 s segment jest ponownie aktywny, to należy
uaktywnić blokadę regulatora.
(zacisk X3/28 = LOW)

Wyliczono i zapisano:
• częstotliwość znamionowa

U/f (C0015)
• kompensacja poślizgu

(C0021)
• indukcyjność stojana silnika

(C0092)
Pomierzono i zapisano:
• Oporność stojana silnika

(C0084) = całkowita
oporność przewodu silnika
oraz samego silnika

Identtyfikacja jest zakończomna.

16. Nastawić ew. pozostałe parametry Np. uaktywnić stałe
częstotliwości (JOG) (C0037,
C0038, C0039), czas zwalniania
dla Quickstop (QSP) (C0105) lub
kontrola temperatury silnika
(C0119)

Po ustawieniu wszystkich parametrów:
17. wprowadzić wartość zadaną Np. za pomocą potencjometru

na zaciskach 7, 8, 9
18. odblokować regulator zacisk X3/28 = HIGH
19. Napęd teraz pracuje, np. z 30 Hz PS

Hi Hz
Lo

Jeśli napęd nie ruszył, należy dodatkowo nacisnąć

8.5.1 Optymalizacja regulacji wektorowej

Regulacja wektorowa jest zwykle gotowa do działania po zidentyfikowaniu parametrów silnika bez
potrzeby wykonywania dodatkowych czynności. Regulację wektorową należy optymalizować tylko
w następujących warunkach pracy napędu:

Warunki pracy napędu Środek Uwagi
Ostra praca silnika i prąd silnika (C0054) > 60 % prądu
znamionowego silnika w czasie pracy maszyny na luzie
(stacjonarny tryb pracy)

1. Zmnieszyć indukcyjność silnika (C0092) o 10 %
2. Sprawdzić w C0054 prąd silnika
3. Jeśli prąd silnika (C0054) > ca. 50 % prądu znamionowego silnika,

C0092 zmniejszać, aż do osiągnięcia ca. 50 % prądu znamionowego
silnika

Zmniejszyć C0092 max. o 20 %!

Za mały moment obrotowy przy częstotliwości f < 5 Hz
(moment rozruchowy)

Podwyższyć rezystancję (C0084) lub indukcyjność (C0092) silnika

Nie wystarczająca stałość obrotów przy dużym
obciążeniu (wartość zadana i prędkość obrotowa
silnika przestają być proporcjonalne)

Podwyższyć kompensację poślizgu (C0021) Za duża kompensacja powoduje
niestabilnoość napędu!

Meldunki usterki OC1, OC3, OC4 lub OC5 przy
czasach przyspieszania (C0012) < 1 s (regulator
napędu nie jest w stanie nadążyć za dynamicznymi
procesami)

Zmienić czas regulacji Imaxregulatora (C0078):
• Zmniejszyć C0078 = Imaxregulatora będzie szybszy (bardziej

dynamiczny)
• Podwyższyć C0078 = Imaxregulatora będzie wolniejszy

(”łagodniejszy”)
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8.6 Tabela kodów

W ten sposób należy czytać tabelę kodów

Kolumna Skrót Znaczenie
Kod Cxxxx kod Cxxxx • Wartość parametru kodu może być różnie definiowana w każdymKod

1 subkod 1 z Cxxxx
Wartość parametru kodu może być różnie definiowana w każdym
zestawie parametrów

2 subkod 2 von Cxxxx
zestawie parametrów

• wartość parametru jest natychmiast przejmowana (ONLINE)
Cxxxx* Wartość parametru kodu jest identyczna we wszystkich zestawach parametrów
Cxxxx Zmieniony parametr kodu zostaje przejęty po naciśnięciu

Cxxxx Zmieniony parametr kodu zostaje przejęty po naciśnięciu , jeśli regulator jest zablokowany

(A) Kod, subkod lub wybór dostępne tylko w trybie pracy z aplikacją I/O
uSEr Kod dostępny jest w ustawieniach fabrycznych Lenze w menu uSEr . Menu uSEr jest aktywne do po każdym

załączeniu zasilania.
Oznakowanie Oznakowanie kodu
Lenze Ustawienia fabryczne Lenze (wartość przy dostawie lub po doprowadzeniu do stanu w momencie dostawy przy

pomocy C0002)
Kolumna ”WAŻNE” zawiera pozostałe informacje

Wybór 1 {%} 99 min. wartość {jednostka} max. wartość
WAŻNE - Krótkie, ważne objaśnienia

kod możliwe ustawienia WAŻNE
nr oznakowanie Lenze wybór
C0001 wybór wprowadzanie

wartości zadanych
(tryb obsługi)

0 0 Wprowadzanie wartości zadanych za pomocą AIN1
(X3/8 lub X3/1U, X3/1I)

• Sterowanie jest zawsze jednocześnie możliwe
za pomocą zacisków lub komputera/klawiatury

• Zmiana w C0001kopiowana jest do
odpowiedniego subkodu w C0412.

1 Wprowadzanie wartości zadanych za pomocą
klawiatury lub kanału parametrów modułu magistrali
AIF

odpowiedniego subkodu w C0412.
Swobodna konfiguracja w C0412 nie
zmienia C0001!
– Jeśli w C0412 zostało swobodnie

skonfigurowane (kontrola C0005 = 255), to
C0001 nie ma żadnego wpływu na C0412

2 Wprowadzanie wartości zadanych za pomocą AIN1
(X3/8 lub X3/1U, X3/1I)

C0001 nie ma żadnego wpływu na C0412
– Sprawdzić w C0412 przyporządkowanie
źródła wartości zadanych do żądanego
sygnału analogowego

• Powinno być wprowadzone C0001 = 3 celem
3 Wprowadzanie wartości zadanych za pomocą kanału

danych procesu procesu modułu magistrali AIF

Powinno być wprowadzone C0001 3 celem
wprowadzania wartości zadanych za pomocą
kanału danych procesu modułu magistrali AIF
(typ 210x, 211x, 213x, 217x)! W przeciwnym
razie dane procesu nie są analizowane
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kod WAŻNEmożliwe ustawienia
nr wybórLenzeoznakowanie
C0002*

uSEr

zarządzanie
zestawami
parametrów

0 0 gotów PAR1 ... PAR4:
• Zestawy parametrów regulatora napędu
• PAR1 ... PAR4 zawierają także parametry dla

modułu funkcyjnego standard I/O, aplikacja
I/O, interfejs AS, magistrala systemowa (CAN)

FPAR1:
• Zestaw parametrów modułu funkcyjnego

magistrali polowej PROFIBUS-DP,
INTERBUS, DeviceNet/CANopen, LECOM-B

• FPAR1 zachowany w module funkcyjnym
Doprowadzić do

d
1 Ustawienia fabryczne Lenze PAR1 Doprowadzić do stanu dostawy w wybranym

i ó
p

stanu dostawy 2 Ustawienia fabryczne Lenze PAR2
p y y y

zestawie parametrów

3 Ustawienia fabryczne Lenze PAR3
4 Ustawienia fabryczne Lenze PAR4
31 Ustawienia fabryczne Lenze FPAR1 Doprowadzić do stanu dostawy w module

funkcyjnym magistrali polowej
61 Ustawienia fabryczne Lenze PAR1 + FPAR1 Doprowadzić do stanu dostawy w wybranym

i ó l d i d l62 Ustawienia fabryczne Lenze PAR2 + FPAR1
p y y y

zestawie parametrów regulatora napędu i module
funkcyjnym magistrali polowej

63 Ustawienia fabryczne Lenze PAR3 + FPAR1
funkcyjnym magistrali polowej

64 Ustawienia fabryczne Lenze PAR4 + FPAR1
C0002*

uSEr

Przenoszenie
zestawów
parametrów przy

kl i t

Przy pomocy klawiatury można przenosić
zestawy parametrów PAR1 ... PAR4 do innych
regulatorów napędu.uSEr

(c. d.)
p p y
pomocy klawiatury Klawiatura PAR1 ... PAR4 Nadpisać wszystkie zestawy parametrów

d i d i i d i kl i
(c d )

70 przy pomocy modułu funkcyjnego aplikacja I/O
p y y p

odpowiednimi danymi klawiatury

10 przy pomocy wszystkich innych modułów funkcyjnych
Klawiatura PAR1 Nadpisać wybrane zestawy parametrów

d i d i i d i kl i71 przy pomocy modułu funkcyjnego aplikacja I/O
p y y p

odpowiednimi danymi klawiatury

11 przy pomocy wszystkich innych modułów funkcyjnych
Klawiatura PAR2

72 przy pomocy modułu funkcyjnego aplikacja I/O
12 przy pomocy wszystkich innych modułów funkcyjnych

Klawiatura PAR3
73 przy pomocy modułu funkcyjnego aplikacja I/O
13 przy pomocy wszystkich innych modułów funkcyjnych

Klawiatura PAR4
74 przy pomocy modułu funkcyjnego aplikacja I/O
14 przy pomocy wszystkich innych modułów funkcyjnych

PAR1 ... PAR4 klawiatura Skopiować wszystkie zestawy parametrów do
kl i80 przy pomocy modułu funkcyjnego aplikacja I/O

p y y p
klawiatury

20 przy pomocy wszystkich innych modułów funkcyjnych
C0002*

uSEr
(c. d.)

zapisać własne
ustawienie
zasadnicze

9 PAR1 własne ustawienie zasadnicze Użytkownik może zapisać własne ustawienia
zasadnicze w parametrach regulatora napędu
(np. stan dostawy własnej maszyny):
1. Upewnić się, czy aktywny jest zestaw

parametrów 1
2. zablokować regulator
3. wprowadzić C0003 = 3, potwierdzić przy

pomocy
4. wprowadzić C0002 = 9, potwierdzić przy

pomocy , własne ustawienie zasadnicze
jest zapisane

5. wprowadzić C0003 = 1, potwierdzić przy
pomocy

6. odblokować regulator
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kod WAŻNEmożliwe ustawienia
nr wybórLenzeoznakowanie
C0002*

uSEr

ładowanie/kopiowanie
własnego ustawienia
zasadniczego

Przy pomocy tej funkcji można także po prostu
skopiować PAR1 do zestawów parametrów PAR2
... PAR4uSEr

(c. d.)
g

5 własne ustawienie zasadnicze PAR1 ponownie przygotować własne ustawienie
d i b i ó

(c. d.)
6 własne ustawienie zasadnicze PAR2

p p yg
zasadnicze w wybranym zestawie parametrów

7 własne ustawienie zasadnicze PAR3
8 własne ustawienie zasadnicze PAR4

C0003* zapis trwały
ó

-1- 0 Parametry nie zapisane w EEPROM Utrata danych po wyłączeniu zasilaniap y
parametrów 1 Parametry zawsze zapisane w EEPROM • Aktywne po każdym załączeniu zasilania

• Cykliczna zmiana parametrów za pomocą
modułu magistrali jest niedozwolona

3 własne ustawienie zasadnicze zapisać w EEPROM Następnie zapisać zestaw parametrów 1 przy
pomocy C0002 = -9- jako własne ustawienie
zasadnicze

C0004* wyświetlacz kreskowy 56 1 {kod nr} 989 • Wyświetlacz kreskowy wskazuje po
załączeniu zasilania wybraną wartość w %

56 = obciążenie urządzenia (C0056)
załączeniu zasilania wybraną wartość w %

• Zakres -180 % ... +180 %
C0005 Stała konfiguracja

analogowe sygnały
wejściowe

-0- Zmiana C0005 kopiowana jest do
odpowiedniego subkodu w C0412. Swobodna
konfiguracja w C0412 ustawia C0005 = 255!j

0 Wartości zadane dla sterowania obrotami za pomocą
X3/8 lub X3/1U, X3/1I

1 Wartości zadane dla sterowania obrotami za pomocą
X3/8 z sumowaniem wartości zadanych za pomocą
wejścia częstotliwości X3/E1

2 Wartości zadane dla sterowania obrotami za pomocą
wejścia częstotliwości X3/E1 z sumowaniem wartości
zadanych za pomocą X3/8

3 Wartości zadane dla sterowania obrotami za pomocą
wejścia częstotliwości X3/E1, ograniczenie momentu
obrotowego za pomocą X3/8 (regulacja mocy)

4 Wartość zadana dla bezczujnikowej regulacji momentu
obrotowego za pomocą X3/8, ograniczanie prędkości
za pomocą C0011

Aktywne tylko, jeśli C0014 = -5- (wprowadzanie
momentu obrotowego)

5 Wartości zadane dla bezczujnikowej regulacji momentu
obrotowego za pomocą X3/8, ograniczanie prędkości
za pomocą wejścia częstotliwości X3/E1

6 Praca regulowana; wartość zadana za pomocą X3/8 z
cyfrowym sprzężeniem zwrotnym za pomocą X3/E1

7 Praca regulowana; wartość zadana za pomocą wejścia
częstotliwości X3/E1 z analogowym sprzężeniem
zwrotnym za pomocą X3/8

200 Wszystkie cyfrowe i analogowe sygnały wejściowe
docierają z modułu funkcyjnego magistrali polowej (np.
INTERBUS lub PROFIBUS-DP)

Ustawia C0410/x = 200 i C0412/x = 200

255 W C0412 swobodnie skonfigurowano Tylko wyświetlacz
C0005 nie zmieniać, ponieważ można utracić
ustawienia w C0412
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kod WAŻNEmożliwe ustawienia
nr wybórLenzeoznakowanie
C0007

uSEr

Stała konfiguracja
cyfrowe wejścia

Zmiana C0007 kopiowana jest do
odpowiedniego subkodu w C0410. Swobodna
konfiguracja w C0410 ustawia C0007 = 255!uSEr

0 E4 E3 E2 E1 • CW/CCW = obroty w prawo/obroty w lewo
0 CW/CCW DCB JOG2/3 JOG1/3

y p y
• DCB = hamowanie prądem stałym

QSP Q i k t1 CW/CCW PAR JOG2/3 JOG1/3 • QSP = Quickstop
• PAR = przełączyć zestaw parametrów

2 CW/CCW QSP JOG2/3 JOG1/3
• PAR = przełączyć zestaw parametrów

(PAR1 PAR2)
3 CW/CCW PAR DCB JOG1/3

(PAR1 PAR2)
– PAR1 = LOW, PAR2 = HIGH

4 CW/CCW QSP PAR JOG1/3
PAR1 LOW, PAR2 HIGH

– Zacisk musi być obłożony w PAR1 i w
PAR2 f k j ”PAR”5 CW/CCW DCB TRIP-Set JOG1/3

y y
PAR2 funkcją ”PAR”.
Konfiguracje z ”PAR” należy stosować tylko

6 CW/CCW PAR TRIP-Set JOG1/3
– Konfiguracje z ”PAR” należy stosować tylko

wtedy jeśli C0988 = 0
7 CW/CCW PAR DCB TRIP-Set

wtedy, jeśli C0988 = 0
• TRIP-Set = zewnętrzny błąd

8 CW/CCW QSP PAR TRIP-Set
• TRIP-Set = zewnętrzny błąd

9 CW/CCW QSP TRIP-Set JOG1/3
10 CW/CCW TRIP-Set UP DOWN

C0007 E4 E3 E2 E1 • JOG1/3, JOG2/3 = wybór stałe wartości
d

SE
11 CW/CCW DCB UP DOWN

, y
zadane

aktywować JOG1:uSEr
(c d )

12 CW/CCW PAR UP DOWN
– aktywować JOG1:

JOG1/3 = HIGH; JOG2/3 = LOW(c. d.)
13 CW/CCW QSP UP DOWN

JOG1/3 = HIGH; JOG2/3 = LOW
– aktywować JOG2:

14 CCW/QSP CW/QSP DCB JOG1/3
– aktywować JOG2:

JOG1/3 = LOW; JOG2/3 = HIGH
15 CCW/QSP CW/QSP PAR JOG1/3

JOG /3 O ; JOG /3 G
– aktywować JOG3:

JOG1/3 = HIGH; JOG2/3 = HIGH16 CCW/QSP CW/QSP JOG2/3 JOG1/3 JOG1/3 = HIGH; JOG2/3 = HIGH
• UP/DOWN = funkcje potencjometru silnika

17 CCW/QSP CW/QSP PAR DCB
• UP/DOWN = funkcje potencjometru silnika

18 CCW/QSP CW/QSP PAR TRIP-Set
19 CCW/QSP CW/QSP DCB TRIP-Set

C0007 E4 E3 E2 E1 • H/Re = przełączanie Hand/Remote

SE
20 CCW/QSP CW/QSP TRIP-Set JOG1/3

p ą
• PCTRL1-I-OFF = wyłączyć składową I

regulatora procesuuSEr
(c d )

21 CCW/QSP CW/QSP UP DOWN
regulatora procesu

• DFIN1-ON = cyfrowe wejście częstotliwości(c. d.)
22 CCW/QSP CW/QSP UP JOG1/3

• DFIN1-ON = cyfrowe wejście częstotliwości
0 ... 10 kHz

23 H/Re CW/CCW UP DOWN
0 ... 10 kHz

• PCTRL1-OFF = wyłączyć regulator procesu
24 H/Re PAR UP DOWN

PCTRL1 OFF wyłączyć regulator procesu

25 H/Re DCB UP DOWN
26 H/Re JOG1/3 UP DOWN
27 H/Re TRIP-Set UP DOWN
28 JOG2/3 JOG1/3 PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
29 JOG2/3 DCB PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
30 JOG2/3 QSP PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON

C0007 E4 E3 E2 E1

SE
31 DCB QSP PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON

uSEr
(c d )

32 TRIP-Set QSP PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
(c. d.)

33 QSP PAR PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
34 CW/QSP CCW/QSP PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
35 JOG2/3 JOG1/3 PAR DFIN1-ON
36 DCB QSP PAR DFIN1-ON
37 JOG1/3 QSP PAR DFIN1-ON
38 JOG1/3 PAR TRIP-Set DFIN1-ON
39 JOG2/3 JOG1/3 TRIP-Set DFIN1-ON
40 JOG1/3 QSP TRIP-Set DFIN1-ON
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C0007 E4 E3 E2 E1

SE
41 JOG1/3 DCB TRIP-Set DFIN1-ON

uSEr
(c d )

42 QSP DCB TRIP-Set DFIN1-ON
(c. d.)

43 CW/CCW QSP TRIP-Set DFIN1-ON
44 UP DOWN PAR DFIN1-ON
45 CW/CCW QSP PAR DFIN1-ON
46 H/Re PAR QSP JOG1/3
47 CW/QSP CCW/QSP H/Re JOG1/3
48 PCTRL1- OFF DCB PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
49 PCTRL1- OFF JOG1/3 QSP DFIN1-ON
50 PCTRL1- OFF JOG1/3 PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
51 DCB PAR PCTRL1-I-OFF DFIN1-ON
255 W C0410 swobodnie skonfigurowano Tylko wyświetlacz

C0007 nie zmieniać, ponieważ można utracić
ustawienia w C0410

C0008 Stała konfiguracja
wyjście
przekaźnikowe K1
(R l )

1 Zmiana C0008 kopiowana jest do C0415/1.
Swobodna konfiguracja w C0415/1 ustawia
C0008 = 255!p

(Relay) 0 gotowość do pracy (DCTRL1-RDY)
1 meldunek błędu TRIP (DCTRL1-TRIP)
2 silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
3 silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW)
4 silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)
5 częstotliwość wyjściowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
6 osiągnięta wartość zadana częstotliwości

(MCTRL-RFG1=NOUT)
7 próg częstotliwości Qmin osiągnięty (PCTRL1-QMIN)
8 granicaImax osiągnięta (MCTRL1-IMAX)

C0014 = 5: wartość zadana momentu obrotowego
osiągnięta

9 przekroczenie temperatury (ϑmax -5 °C)
(DCTRL1-OH-WARN)

10 TRIP lub Qmin lub blokada impulsów (IMP)
(DCTRL1-IMP)

11 ostrzeżenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
12 prąd pozorny silnika < próg prądu

(DCTRL1-IMOT<ILIM)
kontrola paska klinowego
prąd pozorny silnika = C0054

13 prąd pozorny silnika < próg prądu i próg Qmin
osiągnięte (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)

p ą p y
próg prądu = C0156

14 prąd pozorny silnika < próg prądu i generator
przyspieszania 1: wejście = wyjście
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG1=0)

15 ostrzeżenie brak fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN)
16 minimalna częstotliwość wyjściowa osiągnięta

(PCTRL1-NMIN)
255 W C0415/1 swobodnie skonfigurowano Tylko wyświetlacz

C0008 nie zmieniać, ponieważ można utracić
ustawienia w C0415/1

C0009* adres urządzenia 1 1 {1} 99 tylko dla modułu komunikacji na AIF:
• LECOM-A (RS232)
• LECOM-A/B/LI 2102
• PROFIBUS-DP 213x,
• magistrala systemowa (CAN) 217x
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C0010
uSEr

minimalna
częstotliwość
wyjściowa

0.00 0.00
14.5 Hz

{0.02 Hz} 650.00 • C0010 nie działa przy dwubiegunowym
wprowadzaniu wartości zadanych (-10 V ... +
10 V)

• C0010 nie działa na zaciski 2U/2I aplikacji I/O
(AIN2)

C0011
uSEr

maksymalna
częstotliwość
wyjściowa

50.00 7.50
87 Hz

{0.02 Hz} 650.00
(AIN2)
zakres regulacji obrotów 1 : 6 dla
motoreduktorów Lenze: Przy pracy z
motoreduktorami Lenze koniecznie należy
wprowadzić.

C0012
uSEr

czas przyspieszania
główna wartość
zadana

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 odniesienie: zmiana częstotliwości 0 Hz ... C0011
• dodatkowa wartość zadana C0220
• Czasy przyspieszania aktywowane za

pomocą sygnałów cyfrowych C0101

C0013
uSEr

czas procesu główna
wartość zadana

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 odniesienie: zmiana częstotliwości C0011 ... 0 Hz
• dodatkowa wartość zadana C0221
• Czasy procesu aktywowane za pomocą

sygnałów cyfrowych C0103
C0014 tryb pracy 2 2 sterowanie charakterystyką U/f U ~ f liniowa charakterystyka ze stałym

podwyższaniem Umin

3 sterowanie charakterystyką U/f U ~ f2 kwadratowa charakterystyka ze stałym
podwyższaniem Umin

4 regulacja wektorowa Wybierając po raz pierwszy należy
d ić d il ik i id t fik ć5 Bezczujnikowa regulacja momentu obrotowego za

pomocą ograniczania obrotów
• wartość zadana momentu obrotowego za pomocą

C0412/6
• ograniczanie prędkości za pomocą wartości

zadanych 1 (NSET1-N1), jeśli C0412/1 obłożone, w
przeciwnym razie za pomocą maksymalnej
częstotliwości (C0011)

y ją p p y y
wprowadzić dane silnika i zidentyfikować
parametry silnika przy pomocy C0148
W przeciwnym razie uruchomienie nie jest
możliwe

C0015
uSEr

częstotliwość
znamionowa U/f

50.00 7.50 {0.02 Hz} 960.00 Ustawienie dotyczy wszystkich dopuszczalnych
napięć zasilania

C0016
uSEr

podwyższanie Umin à 0.00 {0.01 %} 40.00 w zależności od urządzenia
Ustawienie dotyczy wszystkich dopuszczalnych
napięć zasilania

C0017 próg częstotliwości
Qmin

0.00 0.00 {0.02 Hz} 650.00 Programowalny próg częstotliwości
• odniesienie: wartość zadana
• Skonfigurować wykazywanie sygnału w

C0415
C0018 częstotliwość

óbk i
6 0 2 kHz sin Reguła empiryczna:ę

próbkowania 1 4 kHz sin
g p y

Im mniejsza jest częstotliwość próbkowania, tym
i j t t2 8 kHz sin

niższa emisja szumów
• mniejsze są straty mocy
• wyższa emisja szumów

3 16 kHz sin
niższa emisja szumów • wyższa emisja szumów

• lepsza stabilność pracy obrotowej
4 2 kHz f_top

• lepsza stabilność pracy obrotowej
Silniki średnioczęstotliwościowe używać

5 4 kHz f_top
niższe starty mocy

Silniki średnioczęstotliwościowe używać
należy tylko przy 8 kHz sin lub 16 kHz sin
(C0018 2 l b 3)!6 8 kHz f_top

niższe starty mocy
y y p y

(C0018 = 2 lub 3)!

7 16 kHz f_top
8 1 kHz sin
9 ... 11 zarezerwowane
12 1 kHz f_top niższe starty mocy

C0019 próg zadziałania
automatyczne
hamowanie prądem
stałym (Auto-DCB)

0.10 0.00
= nie aktywne

{0.02 Hz} 650.00 czas trzymania C0106
Przy aktywnym dolnym ograniczeniu
częstotliwości C0239 należy zablokować
automatyczne hamowanie prądem stałym!

C0021 kompensacja
poślizgu

0.0 -50.0 {0.1 %} 50.0

C0022 graniczne Imax
silnikowe

150 30 {1 %} 150 Przy C0022 = 150 % po odblokowaniu regulatora
do dyspozycji jest przez max. 3 s 180 % Iznam.

C0023 graniczne Imax
generatorowe

150 30 {1 %} 150 C0023 = 30 %: funkcja nie aktywna, jeśli
C0014 = 2, 3:
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C0026* Offset wejście
analogowe 1
(AIN1–OFFSET)

0.0 -200.0 {0.1 %} 200.0 • Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
• Górna granica zakresu wartości zadanej z

C0034 odpowiada 100 %
• C0026 i C0413/1 są identyczne

C0027* wzmocnienie wejście
analogowe 1
(AIN1-GAIN)

100.0 -1500.0 {0.1 %} 1500.0 • Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
• 100.0 % = wzmocnienie 1
• Odwrotne wprowadzanie wartości zadanych

przez ujemne wzmocnienie i ujemny Offset
• C0027 i C0414/1 są identyczne

C0034* zakres wprowadzanie
wartości zadanych

d d I/O (X3/8)

Uwaga na prawidłowe położenie przełącznika
modułu funkcyjnego!

uSEr
y

standard I/O (X3/8) 0 0 0 ... 5 V / 0 ... 10 V / 0 ... 20 mA
1 4 ... 20 mA
2 -10 V ... +10 V • Minimalna częstotliwość wyjściowa (C0010)

nie działa
• Offset i wzmocnienie wyrównać indywidualnie

3 4 ... 20 mA z kontrolą przerwania obwodu TRIP Sd5, jeśli I < 4 mA
C0034*

(A)
uSEr

zakres wprowadzanie
wartości zadanych
aplikacja I/O

Uwaga na ustawienie Jumpera modułu
funkcyjnego!

1 X3/1U, X3/1I 0 0 napięcie jednobiegunowo 0 ... 5 V / 0 ... 10 V
2 X3/2U, X3/2I 1 napięcie dwubiegunowo -10 V ... +10 V Minimalna częstotliwość wyjściowa (C0010) nie

działa
2 prąd 0 ... 20 mA
3 prąd 4 ... 20 mA
4 prąd 4 ... 20 mA z kontrolą przerwania obwodu TRIP Sd5 przy I < 4 mA

C0035* tryb pracy hamowanie
d ł (DCB)

0 0 wprowadzanie napięcia hamowania za pomocą C0036 czas trzymania C0107y p y
prądem stałym (DCB) 1 wprowadzanie prądu hamowania za pomocą C0036

y

C0036 napięcie/prąd
hamowanie prądem
stałym (DCB)

à 0.00 {0.01 %} 150.00 % w zależności od urządzenia
• odniesienie Mznam., Iznam.
• Ustawienie dotyczy wszystkich

dopuszczalnych napięć zasilania

C0037 JOG1 20.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00 JOG = stała wartość zadana
C0038 JOG2 30.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00 Dodatkowe stałe wartości zadane C0440

C0039 JOG3 40.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00
C0040* blokada regulatora -0- regulator zablokowany (CINH) Odblokowanie regulatora możliwe tylko wtedy,

j śli X3/28 HIGH
g

-1- regulator odblokowany (CINH)
g y y,

jeśli X3/28 = HIGH

C0043* TRIP-Reset -0- brak aktualnego zakłócenia Skasować aktywne zakłócenie przy pomocy
C0043 0-1- zakłócenie aktywne

y p y p y
C0043 = 0

C0044* wartość zadana 2
(NSET1-N2)

-650.00 {0.02 Hz} 650.00 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!
• Wybór, jeśli C0412/2 = FIXED-FREE
• Wyświetlacz, jeśli C0412/2 ≠ FIXED-FREE

C0046* wartość zadana 1
(NSET1-N1)

-650.00 {0.02 Hz} 650.00 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!
• Wybór, jeśli C0412/1 = FIXED-FREE
• Wyświetlacz, jeśli C0412/1 ≠ FIXED-FREE
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C0047* wartość zadana

momentu obrotowego
l b t ść i

0 {%} 400 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!g

lub wartość graniczna
momentu obrotowego
(MCTRL1-MSET)

Odniesienie: Moment znamionowy silnika uzyskany dzięki
identyfikacji parametrów silnika

W trybie pracy ”bezczujnikowa regulacja
momentu obrotowego” (C0014 = 5):
• Wybór wartości zadanej momentu

obrotowego, jeśli C0412/6 = FIXED-FREE
• Wyświetlacz wartości zadanej momentu

obrotowego, jeśli C0412/6 ≠ FIXED-FREE
W trybie pracy ”sterowanie charakterystyką U/f”
lub ”regulacja wektorowa” (C0014 = 2, 3, 4):
• Wyświetlacz wartości granicznej momentu

obrotowego, jeśli C0412/6 ≠ FIXED-FREE
• Funkcja nie aktywna (C0047 = 400), jeśli

C0412/6 = FIXED-FREE
C0049* dodatkowa wartość

zadana
(PCTRL1-NADD)

-650.00 {Hz} 650.00 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!
• wybór, jeśli C0412/3 = 0
• wyświetlacz, jeśli C0412/3 ≠ 0

C0050*
uSEr

częstotliwość
wyjściowa
(MCTRL1-NOUT)

-650.00 {Hz} 650.00 Tylko wyświetlacz: częstotliwość wyjściowa bez
kompensacji poślizgu

C0051* częstotliwość
wyjściowa z
kompensacją
poślizgu
(MCTRL1-NOUT
+SLIP) lub
wartością aktualną
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

-650.00 {Hz} 650.00 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!
Przy pracy bez regulatora procesu (C0238 = 2):
• Tylko wyświetlacz: częstotliwość wyjściowa z

kompensacją poślizgu
(MCTRL1-NOUT+SLIP)

Przy pracy z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1):
• Wybór, jeśli C0412/5 = FIXED-FREE
• Wyświetlacz, jeśli C0412/5 ≠ FIXED-FREE

C0052* napięcie silnika
(MCTRL1-VOLT)

0 {V} 1000 Tylko wyświetlacz

C0053* napięcie obwodu
pośredniego
(MCTRL1-DCVOLT)

0 {V} 1000 Tylko wyświetlacz

C0054* prąd pozorny silnika
(MCTRL1-IMOT)

0.0 {A} 2000.0 Tylko wyświetlacz

C0056* obciążenie
urządzenia
(MCTRL1-MOUT)

-255 {%} 255 Tylko wyświetlacz

C0061* Temperatura
radiatora

0 {°C} 255 Tylko wyświetlacz
• Jeśli > +85 °C:

– regulator napędu wykazuje ostrzeżenie OH
– Częstotliwość próbkowania spada, jeśli

C0144 = 1
• Jeśli > +90 °C:

– regulator napędu wykazuje TRIP OH

C0070 wzmocnienie
regulator procesu

1.00 0.00
= składowa P nie
aktywna

{0.01} 300.00

C0071 czas regulacji
regulator procesu

100 10 {1} 9999
= składowa I nie aktywna

C0072 składowa różnicowa
regulator procesu

0.0 0.0
= składowa D nie
aktywna

{0.1} 5.0

C0074 wpływ regulator
procesu

0.0 0.0 {0.1 %} 100.0

C0077* wzmocnienie
Imax-regulator

0.25 0.00
= składowa P nie
aktywna

{0.01} 16.00
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C0078* wzmocnienie
Imax-regulator

130 12 {1 ms} 9990
= składowa I nie aktywna

C0079 tłumienie oscylacyjne 2 0 {1} 80
C0080 kod serwisowy Zmiany może dokonać wyłącznie serwis

Lenze!
C0084 oporność stojana

silnika
0.0 0.0 {0.1 mΩ} 6500.0

C0087 obroty znamionowe
silnika

1390 300 {1 obr./min.} 16000

C0088 prąd znamionowy
silnika

à 0.0 {0.1 A} 650.0 w zależności od urządzenia
0.0 ... 2.0 x znamionowy prąd wyjściowy
regulatora napędu

C0089 częstotliwość
znamionowa silnika

50 10 {1 Hz} 960

C0090 napięcie znamionowe
silnika

à 50 {1 V} 500 230 V przy 230 V regulator napędu,
400 V przy 400 V regulator napędu

C0091 cos ϕ σιλνικα à 0.40 {0.1} 1.0 w zależności od urządzenia
C0092 indukcyjność stojana

silnika
0.00 0.000 {0.01 mH} 200.00

C0093* typ urządzenia xxxy Tylko wyświetlacz
• xxx = podstawowe parametry z kodu

identyfikacyjnego (np. 551 = 550 W)
• y = klasa napięciowa (2 = 240 V, 4 = 400 V)

C0094* hasło użytkownika 0
= brak zabezpieczenia
przy pomocy hasła

{1} 9999 1 ... 9999 = swobodny dostęp tylko do menu User

C0099* wersja software x.y Tylko wyświetlacz
x = wersja podstawowa, y = indeks

C0101
(A)

czasy przyspieszania
główna wartość
zadana

1 C0012 5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 Binarne kodowanie w C0410/27 i C0410/28
dk h f h ź ód ł łó2 Tir 1 2.50 przyporządkowanych cyfrowych źródeł sygnałów

określa aktywną parę czasów
3 Tir 2 0.50

określa aktywną parę czasów

4 Tir 3 10.00
C0103
(A)

czasy zwalniania
główna wartość
zadana

C0410/27 C0410/28
LOW LOW
HIGH LOW

aktywne
C0012; C0013
Tir 1; Tif 1

1 C0013 5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00
HIGH LOW
LOW HIGH
HIGH HIGH

Tir 1; Tif 1
Tir 2; Tif 2
T 3 T 32 Tif 1 2.50 HIGH HIGH

ir ; if
Tir 3; Tif 3

3 Tif 2 0.50
4 Tif 3 10.00

C0105 czas zwalniania
Quickstop (QSP)

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 Quickstop (QSP) doprowadza napęd do
zatrzymania zgodnie z wprowadzonym
przebiegiem C0105. Jeśli częstotliwość
wyjściowa nie osiągnie progu C0019, to
uaktywnia się hamowanie prądem stałym DCB

C0106 czas trzymania
automatyczne
hamowanie prądem
stałym (Auto-DCB)

0.50 0.00
= Auto-DCB nie aktywne

{0.01 s} 999.00
= ∞

czas trzymania, jeśli hamowanie prądem stałym
zostanie uruchomione przez nie osiągnięcie
C0019

C0107 czas trzymania
hamowanie prądem
stałym (DCB)

999.00 1.00 {0.01 s} 999.00
= ∞

Czas trzymania, jeśli hamowanie prądem stałym
zostanie uruchomione z zewnątrz za pomocą
zacisku lub słowa sterującego

C0108* wzmocnienie wyjście
analogowe X3/62
(AOUT1-GAIN)

128 0 {1} 255 standard I/O: C0108 i C0420 są identyczne
aplikacja I/O: C0108 i C0420/1 są identyczne
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C0109* Offset wyjście
analogowe X3/62
(AOUT1-OFFSET)

0.00 -10.00 {0.01 V} 10.00 standard I/O: C0109 i C0422 są identyczne
aplikacja I/O: C0109 i C0422/1 są identyczne

C0111 konfiguracja wyjście
analogowe X3/62
(AOUT1-IN)

Wykazywanie analogowego sygnału na zacisku Zmiana C00011 kopiowana jest do C0419/1.
Swobodna konfiguracja w C0419/1 ustawia
C0111 = -255!( )

0 0 częstotliwość wyjściowa z poślizgiem
(MCTRL1-NOUT+SLIP)

6 V/12 mA ≡ C0011

1 obciążenie urządzenia (MCTRL1-MOUT) 3 V/6 mA ≡ moment znamionowy silnika przy
regulacji wektorowej (C0014 = 4), w przeciwnym
razie znamionowy prąd czynny przemiennika
(prąd czynny/C0091)

2 prąd pozorny silnika (MCTRL1-IMOT) 3 V/6 mA ≡ prąd znamionowy przemiennika
3 napięcie obwodu pośredniego (MCTRL1-DCVOLT) 6 V/12 mA ≡ DC 1000 V (zasilanie 400 V)

6 V/12 mA ≡ DC 380 V (zasilanie 240 V)
4 moc silnika 3 V/6 mA ≡ moc znamionowa silnika
5 napięcie silnika (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA ≡ napięcie znamionowe silnika
6 1/częstotliwość wyjściowa (1/C0050)

(MCTRL1-1/NOUT)
2 V/4 mA ≡ 0.5 × C0011

7 częstotliwość wyjściowa w ramach wprowadzonych
granic (NSET1-C0010...C0011)

0 V/0 mA/4 mA ≡ f = fmin (C0010)
6 V/12 mA ≡ f = fmax (C0011)

8 praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1):
wartość aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)

6 V/12 mA ≡ C0011

praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
częstotliwość wyjściowa bez poślizgu (MCTRL1-NOUT)

9 gotowość do pracy (DCTRL1-RDY) Wybór -9- ... -25- odpowiada cyfrowym funkcjom
jś i k ź ik K1 (C0008) l b jś i10 meldunek błędu TRIP (DCTRL1-TRIP)
y p y y j

wyjścia przekaźnikowego K1 (C0008) lub wyjścia
cyfrowego A1 (C0117):

11 silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
cyfrowego A1 (C0117):
LOW = 0 V/0 mA/4 mA

12 silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW)
LOW = 0 V/0 mA/4 mA
HIGH = 10 V/20 mA

13 silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)
HIGH = 10 V/20 mA

14 częstotliwość wyjściowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 osiągnięta wartość zadana częstotliwości

(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 próg częstotliwości Qmin osiągnięty (PCTRL1-QMIN)
17 granicaImax osiągnięta (MCTRL1-IMAX)

C0014 = -5-: osiągnięta wartość zadana momentu
obrotowego

18 przekroczenie temperatury (ϑmax - 5 °C)
(DCTRL1-OH-WARN)

19 TRIP lub Qmin lub blokada impulsów (IMP) aktywna
(DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)

20 ostrzeżenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 prąd pozorny silnika < próg prądu

(DCTRL1-IMOT<ILIM)
kontrola paska klinowego
prąd pozorny silnika = C0054

22 prąd pozorny silnika < próg prądu i próg Qmin
osiągnięte (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)

p ą p y
próg prądu = C0156

23 prąd pozorny silnika < próg prądu i generator
przyspieszania 1: wejście = wyjście
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)

24 ostrzeżenie brak fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN)
25 minimalna częstotliwość wyjściowa osiągnięta

(PCTRL1-NMIN)
255 W C0419/1 swobodnie skonfigurowano Tylko wyświetlacz

C0111 nie zmieniać, ponieważ można utracić
ustawienia w C0419/1
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C0114 odwrócenie poziomu

cyfrowe wejścia
E1 ... E6

0 T1/T2 E6 E5 E4 E3 E2 E1
26 25 24 23 22 21 20

• Binarną wartość cyfry wyboru określa poziom
wzorcowy wejść:
– 0: Ex nie jest odwrócony (HIGH-aktywne)E1 ... E6

0 0 0 0 0 0 0 0
– 0: Ex nie jest odwrócony (HIGH-aktywne)
– 1: Ex jest odwrócony (LOW-aktywne)

• C0114 i C0411 są identyczne
1 0 0 0 0 0 0 1

• C0114 i C0411 są identyczne
• E5, E6 tylko aplikacja I/O
• Do T1/T2 podłączyć tylko przełączniki

2 0 0 0 0 0 1 0
• Do T1/T2 podłączyć tylko przełączniki

odizolowane:
– 0: T1/T2 nie jest odwrócony (aktywne jeśli

3 0 0 0 0 0 1 1
– 0: T1/T2 nie jest odwrócony (aktywne, jeśli

przełącznik zamknięty)
– 1: T1/T2 jest odwrócony (aktywne jeśli

... ...
– 1: T1/T2 jest odwrócony (aktywne, jeśli

przełącznik otwarty)
Funkcji ”przełączanie zestawów parametrów”

127 1 1 1 1 1 1 1
Funkcji ”przełączanie zestawów parametrów”
nie można odwrócić!

C0117 Stała konfiguracja
wyjście cyfrowe A1
(DIGOUT1)

0 Zmiana C0117 kopiowana jest do C0415/2.
Swobodna konfiguracja w C0415/2 ustawia
C0117 = 255!( )

0 ... 16 patrz C0008
255 W C0415/2 swobodnie skonfigurowano Tylko wyświetlacz

C0117 nie zmieniać, ponieważ można utracić
ustawienia w C0415/2

C0119 konfiguracja kontrola
il ik

0 0 wejście PTC nie aktywne wykrywanie doziemienia
k

• Skonfigurować wykazywanie sygnału w
C0415

g j
temperatury silnika
(wejście PTC) /
wykrywanie

1 wejście PTC aktywne
wystąpił TRIP

y y
aktywne

g y y yg
C0415

• Wyłączyć wykrywanie doziemienia, jeśli
wykrywanie doziemienia zostało przypadkowowykrywanie

doziemienia 2 wejście PTC aktywne
wystąpiło ostrzeżenie

wykrywanie doziemienia zostało przypadkowo
uruchomione

3 wejście PTC nie aktywne wykrywanie doziemienia
i k4 wejście PTC aktywne

wystąpił TRIP

y y
nie aktywne

5 wejście PTC aktywne
wystąpiło ostrzeżenie

C0120 odłączenie I2t 0 0
= nie aktywne

{1 %} 200 odniesienie: prąd pozorny silnika (C0054)

C0125* prędkość transmisji
LECOM

0 0 9600 Baud Tylko dla LECOM-A (RS232)p ę j
LECOM 1 4800 Baud

y ( )

2 2400 Baud
3 1200 Baud
4 19200 Baud
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C0126* Charakterystyka

pracy w przypadku
t i i bł d

10 kanał komunikacji Konfiguracja charakterystyki pracy w przypadku
przerwania komunikacjip y p yp

wystąpienia błędu w
komunikacji

AIF FIF FIF-CAN GATEWAY
komunikacji

0 0 0 0 0 CEx = kontrola aktywna
0 = kontrola nie aktywna

1 CE0 0 0 0
0 = kontrola nie aktywna
• AIF

2 0 CE5 0 0
AIF
– kontrola komunikacji w kanale danych

procesu z modułami magistrali polowej na
3 CE0 CE5 0 0

procesu z modułami magistrali polowej na
AIF
przerwanie komunikacji przy aktywnej

4 0 0 CE6 0
– przerwanie komunikacji przy aktywnej

kontroli wyzwala TRIP CE0
5 CE0 0 CE6 0

kontroli wyzwala TRIP CE0
• FIF

– Kontrola wewnętrznej komunikacji
6 0 CE5 CE6 0

– Kontrola wewnętrznej komunikacji
pomiędzy modułem FIF a regulatorem
napędu

7 CE0 CE5 CE6 0
napędu

– Przerwanie komunikacji przy aktywnej
8 0 0 0 CE7

Przerwanie komunikacji przy aktywnej
kontroli wyzwala TRIP CE5

• FIF-CAN
9 CE0 0 0 CE7

• FIF-CAN
– Kontrola komunikacji (Bus-OFF) przy

d ł i t li l j10 0 CE5 0 CE7

j ( ) p y
pomocy modułu magistrali polowej
magistrala systemowa (CAN) na FIF

11 CE0 CE5 0 CE7
magistrala systemowa (CAN) na FIF

– Przerwanie komunikacji przy aktywnej
kontroli wyzwala TRIP CE7

12 0 0 CE6 CE7
kontroli wyzwala TRIP CE7

• GATEWAY
K t l d l t i i t ó13 CE0 0 CE6 CE7 – Kontrola zdalnego nastawiania parametrów
za pomocą C0370

14 0 CE5 CE6 CE7
za pomocą C0370

– Przerwanie komunikacji przy aktywnej
kontroli wyzwala TRIP CE7

15 CE0 CE5 CE6 CE7
kontroli wyzwala TRIP CE7

C0127 Wybór wprowadzanie
wartości zadanych

0 0 wprowadzanie wartości zadanych bezwzględnych w Hz
za pomocą C0046 lub kanału danych procesuy

1 Wprowadzanie wartości normowane za pomocą C0141
(0... 100 %) lub kanału danych procesu (±16384 =
C0011)

C0128 kod serwisowy Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
Lenze!
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C0135* słowo sterujące

regulatora napędu
(kanał parametrów)

bit przyporządkowanie

• Sterowanie regulatora napędu za pomocą
kanału parametrów. Najważniejsze polecenia
sterujące zgromadzone są w poleceniach
bitowych

• C0135 nie da się zmienić przy pomocy
klawiatury

1|0 JOG1, JOG2, JOG3 lub C0046
(NSET1-JOG1/3, NSET1-JOG2/3)

00
01
10
11

C0046 aktywne
JOG1 (C0037) aktywne
JOG2 (C0038) aktywne
JOG3 (C0039) aktywne

2
0
1

Aktualny kierunek obrotów (DCTRL1-CW/CCW)
nie odwrócony
odwrócony

3
0
1

Quickstop (DCTRL1-QSP)
nie aktywne
aktywne

4
0
1

zatrzymać generator przyspieszania
(NSET1-RFG1-STOP)
nie aktywne
aktywne

5
0
1

wejście generatora przyspieszania = 0
(NSET1-RFG1-0)
nie aktywne
aktywne (przebieg na C0013)

RFG1 = generator przyspieszania główna wartość
zadana

6
0
1

funkcja UP potencjometr silnikowy (MPOT1-UP)
nie aktywne
aktywne

7
0
1

funkcja DOWN potencjometr silnikowy
(MPOT1-DOWN)
nie aktywne
aktywne

8 zarezerwowane
9

0
1

blokada regulatora (DCTRL1-CINH)
regulator odblokowany
regulator zablokowany

10 TRIP-Set (DCTRL1-TRIP-SET) Wykazuje w regulatorze napędu zakłócenie
”zewnętrzny błąd” (EEr , LECOM-nr 91)
( LEERER MERKER)

11
0 ⇒ 1

TRIP-Reset (DCTRL1-TRIP-RESET)
Flanka powoduje TRIP-Reset

13|12 Przełączanie zestawów parametrów
(DCTRL1-PAR2/4, DCTRL1-PAR3/4)

00
01
10
11

PAR1
PAR2
PAR3
PAR4

14
0
1

hamowanie prądem stałym (MTCRL1-DCB)
nie aktywne
aktywne

15 zarezerwowane
C0138* wartość zadana

regulatora procesu 1
(PCTRL1-SET1)

0.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!
• Wybór, jeśli C0412/4 = FIXED-FREE
• Wyświetlacz, jeśli C0412/4 ≠ FIXED-FREE

C0140* Sumacyjna wartość
zadana częstotliwości
(NSET1-NADD)

0.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00 • Wybór za pomocą funkcji klawiatury lub
kanału parametrów

• Działa dodająco na główną wartość zadaną
• Przy wyłączeniu zasilania lub zdjęciu

klawiatury wartość ta zostaje zachowana
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C0141* wartość zadana
normowana

0.00 -100.00 {0.01 %} 100.00 Po wyłączeniu zasilania wprowadzona
wartość zostanie utracona!
Działa tylko wtedy, jeśli C0127 = 1
Odniesienie: C0011

C0142 Warunek startowy 1 0 Zablokowany automatyczny start
Przełączenie chwytające nie aktywne

Start po zmianie poziomu LOW-HIGH na X3/28

1 Automatyczny start, jeśli X3/28 = HIGH
Przełączenie chwytające nie aktywne

2 Zablokowany automatyczny start
Przełączenie chwytające aktywne

Start po zmianie poziomu LOW-HIGH na X3/28

3 Automatyczny start, jeśli X3/28 = HIGH
Przełączenie chwytające aktywne

C0143* Wybór trybu
ł i

0 0 Max. częstotliwość wyjściowa (C0011) ... 0 Hz Prędkość obrotowa silnika wyszukiwana jest w
d k i

y y
przełączania
chwytającego

1 ostatnia częstotliwość wyjściowa ... 0 Hz
ę y j

podanym zakresie
chwytającego

2 Dołączyć wartość zadaną częstotliwości
(NSET1-NOUT)

Po odblokowaniu regulatora aktualna wartość jest
dołączana

3 Dołączyć wartość aktualną (C0412/5) regulatora
procesu (PCTRL1-ACT)

ą

C0144 Obniżanie
częstotliwości

óbk i l ż

1 0 Bez obniżania częstotliwości próbkowania zależnego
od temperaturyę

próbkowania zależne
od temperatury

1 automatyczne obniżanie częstotliwości próbkowania
przy ϑmax - 5 °C

C0145* Źródło wartość
zadana regulatora

0 0 całkowita wartość zadana (PCTRL1-SET3) główna wartość zadana + dodatkowa wartość
zadanag

procesu 1 C0181 (PCTRL1-SET2) • wprowadzanie wartości zadanych nie możliwe
za pomocą
– stałe wartości zadane (JOG)
– -funkcja klawiatury
– C0044, C0046 i C0049
– w powiązaniu z przełączaniem trybu

2 C0412/4 (PCTRL1-SET1)
w powiązaniu z przełączaniem trybu
ręczny/zdalny, częstotliwości blokujące,
generator przyspieszania, dodatkowa
wartość zadana

• Koniecznie wyłączyć automatyczne
hamowanie prądem stałym (Auto-DCB) przy
pomocy C0019 = 0 lub C0106 = 0

C0148* zidentyfikować
parametry silnika

0 0 gotów Wykonać wyłącznie przy zimnym silniku!
1. zablokować regulator aż do zatrzymania

silnika
2. W C0087, C0088, C0089, C0090, C0091

1 uruchomić identyfikację
• częstotliwość znamionowa U/f (C0015),

kompensacja poślizgu (C0021) i indukcyjność
stojana silnika (C0092) zostają przetworzone i
zapisane

• oporność stojana silnika (C0084) = całkowita
oporność przewodu silnika i silnik zostaje
pomierzone i zapisane

2. W C0087, C0088, C0089, C0090, C0091
wprowadzić prawidłowe wartości z tabliczki
znamionowej silnika

3. wprowadzić C0148 = 1, potwierdzić przy
pomocy

4. odblokować regulator:
identyfikacja
– startuje, gaśnie
– trwa ca. 30 s
– jest zakończony, jeśli znowu zaświeci

się
5. zablokować regulator
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C0150* słowo statusu 1

l d
bit przyporządkowanie • Pytanie statusu regulatora napędu za pomocą

k ł ó N j i j i f jregulatora napędu
(kanał parametrów)

0 Odwzorowanie z C0417/1
y g pę p ą

kanału parametrów. Najważniejsze informacje
o statusach zgromadzone są jako wzorce(kanał parametrów)

1
0
1

blokada impulsów (DCTRL1-IMP)
wyjścia energetyczne odblokowane
wyjścia energetyczne zablokowane

o statusach zgromadzone są jako wzorce
bitowe

• Niektóre bity dają się swobodnie powiązać z
wewnętrznymi sygnałami cyfrowymi

2 Odwzorowanie z C0417/3
wewnętrznymi sygnałami cyfrowymi

• konfiguracja w C0417
3 Odwzorowanie z C0417/4

• konfiguracja w C0417
• W klawiaturze: tylko wyświetlacz (układ

tk )4 Odwzorowanie z C0417/5

y y (
szesnastkowy)

5 Odwzorowanie z C0417/6
6

0
1

częstotliwość wyjściowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
nieprawda
prawda

7
0
1

blokada regulatora (DCTRL1-CINH)
regulator odblokowany
regulator zablokowany

11|10|9|8 stan urządzenia
0000 inicjalizacja urządzenia
0001 napięcie zasilania odłączone (przy zewnętrznym

zasilaniu części sterującej regulatora napędu)
0010 blokada załączenia
0011 Praca zablokowana
0100 Przełączenie chwytające aktywne
0101 Hamowanie prądem stałym aktywne
0110 Paca odblokowana
0111 Meldunek aktywny
1000 zakłócenie aktywne

12
0
1

ostrzeżenie o przekroczeniu temperatury
(DCTRL1-OH-WARN)
brak ostrzeżenia
ϑmax - 5 °C osiągnięta

13
0
1

za wysokie napięcie w obwodzie pośrednim
(DCTRL1-OV)
nie występuje za wysokie napięcie
za wysokie napięcie

14 Odwzorowanie z C0417/15
15 Odwzorowanie z C0417/16

C0151* słowo statusu 2
regulatora napędu
(kanał parametrów)

bit przyporządkowanie • Te bity dają się swobodnie powiązać z
wewnętrznymi sygnałami cyfrowymi

• konfiguracja w C0418(kanał parametrów)
0 ... 15 Odwzorowanie z C0418/1 ... C0418/16

• konfiguracja w C0418
• W klawiaturze: tylko wyświetlacz (układ

szesnastkowy)

C0152
(A)

kod serwisowy Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
Lenze!

C0155* Rozszerzone słowo bit przyporządkowanie
statusu 0 nie gotowe do pracy (NOT DCTRL-RDY)

1 nie obłożone
2 Imax (MCTRL1-IMAX)
3 blokada impulsów (DCTRL1-IMP)
4 nie obłożone
5 blokada regulatora (DCTRL1-CINH)
6 TRIP (DCTRL1-TRIP)
7 nie obłożone
8 meldunek zbiorczy

(ostrzeżenie DCTRL1-OH-PTC-LP1-FAN1)
9 PAR B0 (DCTRL1-PAR-B0)
10 PAR B1 (DCTRL1-PAR-B1)
11 ... 15 zarezerwowane
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C0156* próg prądu 0 0 {1 %} 150 Programowalny próg prądu
Skonfigurować wykazywanie sygnału w C0008
lub C0415

C0161* Aktualny błąd wyświetlacz zawartość pamięć historii
C0162* Ostatni błąd

y p ę
• Klawiatura: trójpozycyjne, alfanumeryczne

rozpoznawanie zakłóceń
C0163* Przedostatni błąd

rozpoznawanie zakłóceń
• Moduł obsługi 9371BB: numer usterki LECOM

C0164* Trzeci od końca błąd
• Moduł obsługi 9371BB: numer usterki LECOM

C0165 kod serwisowy
LECOM

Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
Lenze!

C0168* Aktualny błąd wyświetlacz zawartość pamięć historii
• Klawiatura: trójpozycyjne, alfanumeryczne

rozpoznawanie zakłóceń
• Moduł obsługi 9371BB: numer usterki LECOM

C0170 Konfiguracja
TRIP-Reset

0 0 TRIP-Reset przez wyłączenie zasilania, , flanka
LOW na X3/28, za pomocą modułu funkcyjnego lub
modułu komunikacji

• TRIP-Reset za pomocą modułu funkcyjnego
lub modułu komunikacji z C0043, C0410/12
lub C0135 bit 11

1 jak -0- i dodatkowo Auto-TRIP-Reset • Auto-TRIP-Reset automatycznie przywraca
wszystkie zakłócenia po upływie czasu

2 TRIP-Reset przez wyłączenie zasilania, za pomocą
modułu funkcyjnego lub modułu komunikacji

wszystkie zakłócenia po upływie czasu
określonego w C0171

3 TRIP-Reset przez wyłączenie zasilania
C0171 Zwłoka dla

Auto-TRIP-Reset
0.00 0.00 {0.01 s} 60.00

C0174* nie aktywne
C0178* godziny pracy {h} Tylko wyświetlacz

Czas całkowity zacisk 28 (CINH) = HIGH
C0179* Godziny załączenia

zasilania
{h} Tylko wyświetlacz

Czas całkowity zasilanie załączono
C0181* wartość zadana

regulatora procesu 2
(PCTRL1-SET2)

0.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00

C0182* czas integracji rampa
typu S

0.00 0.00 {0.01 s} 50.00 • C0182 = 0.00: generator przyspieszania
pracuje liniowo

• C0182 > 0.00: generator przyspieszania
pracuje wg typu S (bez szarpnięć)

C0183* diagnoza 0 brak zakłócenia Tylko wyświetlaczg
102 TRIP aktywne

y y

104 meldunek ”za wysokie napięcie (OU)” lub ”za niskie
napięcie (LU)” aktywny

142 blokada impulsów
151 Quickstop aktywny
161 Hamowanie prądem stałym aktywne
250 Ostrzeżenie aktywne

C0184* próg częstotliwości
PCTRL1-I-OFF

0.0 0.0 {0.1 Hz} 25.0 • Przy częstotliwości wyjściowej < C0184
składowa I regulatora procesu zostaje
wyłączona

• 0.0 Hz = funkcja nie aktywna
C0185* okno przełączeń dla

”wartość zadana
częstotliwości
osiągnięta
(C0415/x = 4)” i
”NSET1-RFG1-I=O
(C0415/x = 5)”

0 0 {1 %} 80 • C0415/x = 4 i C0415/x = 5 są aktywne w
ramach jednego okna, rozciągającego się na
NSET1-RFG1-IN

• Okno przy C0185 = 0%:
± 0,5 % w odniesieniu do C0011

• Okno przy C0185 > 0%:
± C0185 w odniesieniu do NSET1-RFG1-IN

C0189*
(A)

sygnał wyjściowy
regulator nadążny
(PCTRL1-FOLL1-OU
T)

-650.00 {0.02 Hz} 650.00 Tylko wyświetlacz
regulator nadążny = PCTRL1-FOLL1
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C0190* Powiązania głównej i

d d k j ś i
-1- -0- X + 0 Matematyczne powiązania głównej

(NSET1 NOUT) i d d k j ś i d j
(A)

ą g j
dodatkowej wartości
zadanej

-1- X + Y
y p ą g j

(NSET1-NOUT) i dodatkowej wartości zadanej
(PCTRL1 NADD)(A) zadanej

(PCTRL1-ARITH1) -2- X - Y
(PCTRL1-NADD)
Wynik podany w jednostkach Hz(PCTRL1-ARITH1)

-3- X ⋅ Y
C0011

Wynik podany w jednostkach Hz
X = NSET1-NOUT
Y = PCTRL1-NADD

-4- X
Y
⋅ C0011

100

Y = PCTRL1-NADD

-5- X ⋅ C0011
C0011 − Y

C0191
(A)

czas przyspieszania
regulator nadążny

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 W odniesieniu do zmiany 0 Hz ... C0011

C0192
(A)

czas zwalniania
regulator nadążny

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 W odniesieniu do zmiany C0011 ... 0 Hz

C0193
(A)

regulator nadążny
Reset

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 W odniesieniu do zmiany C0011 ... 0 Hz
Przy pomocy regulatora nadążnego nastawić ”0”

C0194
(A)

aktywacja dolnego
progu regulator
nadążny

-200.00 -200.00 {0.01 %} 200.00 W odniesieniu do C0011
Jeśli nie zostanie osiągnięte C0194:
regulator nadążny ”pracuje” z C0191 lub C0192
kierunek -C0011

C0195
(A)

aktywacja górnego
progu regulator
nadążny

200.00 -200.00 {0.01 %} 200.00 W odniesieniu do C0011
Jeśli zostanie przekroczone C0195:
regulator nadążny ”pracuje” z C0191 lub C0192
kierunek +C0011

C0196* aktywacja Auto-DCB 0 0 Auto-DCB aktywne, jeśli PCTRL1-SET3 < C0019y j
1 Auto-DCB aktywne, jeśli PCTRL1-SET3 < C0019 i

NSET1-RFG1-IN < C0019
C0200* numer identyfikacyjny

wytwórcy software
82S8212V_xy010 Tylko wyświetlacz na PC

x = wersja podstawowa
y = wersja uboczna

C0201* data powstania
software

Tylko wyświetlacz na PC

C0202* numer identyfikacyjny
ó f

Wykazywanie na klawiaturze jako ciąg w 4 częściach po 4 znaki Tylko wyświetlacz klawiatura
1

y yj y
wytwórcy software 82S8

y y
x = wersja podstawowa

j b2 212V y = wersja uboczna

3 _xy0
4 10

C0220* czas przyspieszania
dodatkowa wartość
zadana
(PCTRL1-NADD)

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 główna wartość zadana C0012

C0221* czas zwalniania
dodatkowa wartość
zadana
(PCTRL1-NADD)

5.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 główna wartość zadana C0013

C0225
(A)

czas przyspieszania
wartość zadana
regulatora procesu
(PCTRL1-SET1)

0.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 generator przyspieszania dla wartości zadanych
regulatora procesu = PCTRL1-RFG2

C0226
(A)

czas zwalniania
wartość zadana
regulatora procesu
(PCTRL1-SET1)

0.00 0.00 {0.02 s} 1300.00

C0228
(A)

czas włączania
regulator procesu

0.000 0.000 {0.001 s} 32.000 0.000 = wyjście regulatora procesu przekazywane
jest bez włączania

C0229
(A)

czas wygaszania
regulator procesu

0.000 0.000 {0.001 s} 32.000 0.000 = “Fading-off” wyłączone (C0241)
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C0230
(A)

dolna granica wyjścia
regulatora procesu

-100.0 -200.0 {0.1 %} 200.0 Asymetryczne ograniczenie wyjścia regulatora
procesu w odniesieniu do C0011
• Jeśli nie zostanie osiągnięte C0230 lub

przekroczone C0231:
C0231
(A)

górna granica wyjścia
regulatora procesu

100.0 -200.0 {0.1 %} 200.0
przekroczone C0231:
– Sygnał wyjściowy PCTRL1-LIM = HIGH po

upływie czasu w C0233
• ustawić C0231 > C0230

C0232
(A)

offset charakterystyka
odwrócona regulator
procesu

0.00 -200.0 {0.1 %} 200.0 W odniesieniu do C0011

C0233*
(A)

zwłoka
PCTRL1-LIM=HIGH

0.000 0.000 {0.001 s} 65.000 ”odbicie” cyfrowego sygnału wyjściowego
PCTRL1-LIM (granice wyjścia regulator procesu
przekroczono)
• Wykazuje PCTRL1-LIM = HIGH, jeśli po

upływie ustawionego czasu jeszcze
obowiązuje:
– nie osiągnięte C0230 lub przekroczone

C0231
• przejście HIGH LOW bez zwłoki

C0234*
(A)

zwłoka
PCTRL1-SET=ACT

0.000 0.000 {0.001 s} 65.000 ”odbicie” cyfrowego sygnału wyjściowego
PCTRL1-SET=ACT (wartość zadana regulatora
procesu = wartość aktualna regulatora procesu)
• Wykazuje PCTRL1-SET=ACT = HIGH, jeśli po

upływie ustawionego czasu jeszcze
obowiązuje:
– Różnica w PCTRL1-SET i PCTRL1-ACT

jest w obrębie progu zadziałania C0235
• przejście HIGH LOW bez zwłoki

C0235*
(A)

próg różnicowy
PCTRL1-SET=ACT

0.00 0.00 {0.01 Hz} 650.00 próg zadziałania cyfrowego sygnału wyjściowego
PCTRL1-SET=ACT (wartość zadana regulatora
procesu = wartość aktualna regulatora procesu)
• Jeśli różnica w PCTRL1-SET i PCTRL1-ACT

jest w obrębie C0235
– PCTRL1-SET=ACT = HIGH po upływie

czasu w C0234

C0236
(A)

czas przyspieszania
dolna granica
częstotliwości

0.00 0.00 {0.02 s} 1300.00 W odniesieniu do C0011
Dolna granica częstotliwości= C0239

C0238 wysterowanie 2 0 Bez wysterowania wstępnego (tylko regulator procesu) regulator procesu ma pełen wpływy
wstępne
częstotliwości

1 wysterowanie wstępne (całkowita wartość zadana +
regulator procesu)

regulator procesu ma ograniczony wpływ

2 Bez wysterowania wstępnego (tylko całkowita wartość
zadana)

regulator procesu nie ma żadnego wpływu (nie
aktywny)
całkowita wartość zadana (PCTRL1-SET3) =
główna wartość zadana + dodatkowa wartość
zadana

C0239 dolna granica
częstotliwości

-650.00 -650.00 {0.02 Hz} 650.00 • Zwykle niezależnie od wartości zadanej nie
jest osiągana

• Jeśli dolna granica jest aktywna, to koniecznie
wyłączyć automatyczne hamowanie prądem
stałym (Auto-DCB) (C0019 = 0 lub C0106 = 0)

C0240 odwrócić wyjście
regulatora procesu

0 0 nie odwrócony Sygnał cyfrowy PCTRL1-INV-ON (odwrócić
wyjście regulatora procesu) za pomocą

(A)
regulatora procesu
(PCTRL1-INV-ON)
(kanał parametrów)

1 odwrócony
wyjście regulatora procesu) za pomocą
klawiatury/komputera lub ustawić kanał
parametrów

C0241 regulator procesu
włączyć/wygasić

0 0 włączyć regulator procesu Sygnał cyfrowy PCTRL1-FADING (regulator
procesu włączyć/wygasić) za pomocą

(A)
włączyć/wygasić
(PCTRL1-FADING)
(kanał parametrów)

1 wygasić regulator procesu
procesu włączyć/wygasić) za pomocą
klawiatury/komputera lub ustawić kanał
parametrów

C0242 regulacja inwersyjna
uruchomić regulator

0 0 Normalna regulacja Wartość aktualna wzrasta częstotliwość
wyjściowa wzrasta

(A)
g

procesu 1 regulacja inwersyjna wartość aktualna wzrasta częstotliwość
wyjściowa spada
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C0243 wyłączyć dodatkową

wartość zadaną
0 0 PCTRL1-NADD aktywne Sygnał cyfrowy PCTRL1-NAD-OFF (wyłączyć

dodatkową wartość zadaną) za pomocą
(A)

wartość zadaną
(PCTRL1-NADD-OFF
) (kanał parametrów)

1 PCTRL1-NADD nie aktywna
dodatkową wartość zadaną) za pomocą
klawiatury/komputera lub ustawić kanał
parametrów

C0244 funkcja
i i k i

0 0 nie aktywne

(A)

j
pierwiastkowania
wartość aktualna
regulatora procesu

1  | PCTRL1-ACT | Wewnętrzna metoda obliczeń:
1. Zapisać znak z PCTRL1-ACT
2. Wyciągnąć pierwiastek z kwoty
3. Wynik pomnożyć przez znak

C0245*

(A)

wybór wartość
porównawcza dla
MSET1=MACT

0 0 MCTRL1-MSET (C0412/6 lub C0047) Wybór wartości porównawczej dla ustanowienia
cyfrowego sygnału wyjściowego MSET1=MACT
(próg momentu obrotowego 1 = wartość aktualna
momentu obrotowego)
• Jeśli różnica pomiędzy MCTRL1 MSET1 a

1 Wartość w C0250
• Jeśli różnica pomiędzy MCTRL1-MSET1 a

MCTRL1-MACT lub C0250 jest w obrębie
C0252:
– MSET1=MACT = HIGH po upływie czasu w

C0254
C0250*
(A)

próg momentu
obrotowego 1
(MCTRL1-MSET1)

0.0 -200.0 {0.1 %} 200.0 W odniesieniu do momentu znamionowego
silnika

C0251*
(A)

próg momentu
obrotowego 2
(MCTRL1-MSET2)

0.0 -200.0 {0.1 %} 200.0 W odniesieniu do momentu znamionowego
silnika
Wartość porównawcza dla ustanowienia
cyfrowego sygnału wyjściowego MSET2=MACT
(próg momentu obrotowego 2 = wartość aktualna
momentu obrotowego)
• Jeśli różnica pomiędzy MCTRL1-MSET2 a

MCTRL1-MACT jest w obrębie C023:
– MSET2=MACT = HIGH po upływie czasu w

C0255

C0252*
(A)

próg różnicowy dla
MSET1=MACT

0.0 0.0 {0.1 %} 100.0

C0253*
(A)

próg różnicowy dla
MSET2=MACT

0.0 0.0 {0.1 %} 100.0

C0254*
(A)

zwłoka
MSET1=MACT

0.000 0.000 {0.001 s} 65.000 ”odbicie” cyfrowego sygnału wyjściowego
MSET1=MACT
• Wykazuje MSET1=MACT = HIGH, jeśli po

upływie ustawionego czasu jeszcze
obowiązuje:
– Różnica pomiędzy MCTRL1-MSET1 a

MCTRL1-MACT lub C0250 w obrębie
progu zadziałania C0252

• przejście HIGH LOW bez zwłoki
C0255*
(A)

zwłoka
MSET2=MACT

0.000 0.000 {0.001 s} 65.000 ”odbicie” cyfrowego sygnału wyjściowego
MSET2=MACT
• Wykazuje MSET2=MACT = HIGH, jeśli po

upływie ustawionego czasu jeszcze
obowiązuje:
– Różnica pomiędzy MCTRL1-MSET2 a

MCTRL1-MACT w obrębie progu
zadziałania C0253

• przejście HIGH LOW bez zwłoki



Uruchomienie
Tabela kodów

29L EDK82EV903 PL 1.0

kod WAŻNEmożliwe ustawienia
nr wybórLenzeoznakowanie
C0265 konfiguracja

potencjometr
3 0 wartość startowa = power off • wartość startowa: częstotliwość wyjściowa, do

której dochodzi przy załączonym zasilaniu ipotencjometr
silnikowy 1 wartość startowa = C0010

której dochodzi przy załączonym zasilaniu i
aktywnym potencjometrze silnikowym z Tir
(C0012)

y

2 wartość startowa = 0

y y p j y
(C0012):
– ”power off” = wartość aktualna przy

3 wartość startowa = power off
QSP, jeśli UP/DOWN = LOW

– power off = wartość aktualna przy
wyłączonym zasilaniu

– ”C0010”: minimalna częstotliwość
wyjściowa z C0010

4 wartość startowa = C0010
QSP, jeśli UP/DOWN = LOW

wyjściowa z C0010
– ”0” = częstotliwość wyjściowa 0 Hz

• C0265 = 3, 4, 5:
QSP d t ść d5 wartość startowa = 0

QSP, jeśli UP/DOWN = LOW

, ,
– QSP sprowadza wartość zadaną

potencjometru silnikowego do rampy QSP
(C0105)

C0304 kody serwisowe Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
L !...

y y y ą
Lenze!

C0310
C0320
(A)

wartość aktualna
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

Tylko wyświetlacz

C0321
(A)

wartość zadana
regulatora procesu
(PCTRL1-SET1)

Tylko wyświetlacz

C0322
(A)

wyjście regulatora
procesu bez
wysterowania
wstępnego
(PCTRL1-OUT)

Tylko wyświetlacz

C0323
(A)

wejście generatora
przyspieszania
(NSET1-RFG1-IN)

Tylko wyświetlacz

C0324
(A)

wyjście generatora
przyspieszania
(NSET1-NOUT)

Tylko wyświetlacz

C0325
(A)

wyjście regulatora
PID
(PCTRL1-PID-OUT)

Tylko wyświetlacz

C0320
(A)

wyjście regulatora
procesu
(PCTRL1-NOUT)

Tylko wyświetlacz

C0350* adresy węzłowe
magistrali systemowej

1 1 {1} 63 Zmiana działa po poleceniu ”Reset-Node”

C0351* prędkość transmisji w
i li j

0 0 500 kbit/s Zmiana działa po poleceniu ”Reset-Node”p ę j
magistrali systemowej 1 250 kbit/s

p p

2 125 kbit/s
3 50 kbit/s
4 1000 kbit/s (obecnie nie wspomagane)
5 20 kbit/s

C0352* Konfiguracja
użytkownika

0 0 Slave Zmiana działa po poleceniu ”Reset-Node”
użytkownika
magistrali systemowej 1 Master

C0353* źródło adresu
magistrali systemowej

źródło adresów dla kanału danych procesu
magistrali systemowej

1 CAN1 (Sync) 0 0 C0350 jest źródłem Działa przy sterowaniu Sync (C0360 = 1)
2 CAN2 0 1 C0354 jest źródłem
3 CAN1 (czas) 0 Działa przy sterowaniu wynikiem lub czasem

(C0360 = 0)
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C0354* selektywny adres
magistrali systemowej

0 {1} 513 pojedyncze adresowanie obiektu danych procesu
w magistrali systemowej

1 CAN-IN1 (Sync) 129 Działa przy sterowaniu Sync (C0360 = 1)
2 CAN-OUT1 (Sync) 1

p y y ( )

3 CAN-IN2 257
4 CAN-OUT2 258
5 CAN-IN1 (czas) 385 Działa przy sterowaniu wynikiem lub czasem

(C0360 0)6 CAN-OUT1 (czas) 386
p y y

(C0360 = 0)

C0355* identyfikator
magistrali systemowej

0 {1} 2047 Tylko wyświetlacz

1 CAN-IN1 Identyfikator CAN1 przy sterowaniu Sync (C0360
1)2 CAN-OUT1

y p y y (
= 1)

3 CAN-IN2
4 CAN-OUT2
5 CAN-IN1 Identyfikator CAN1 przy sterowaniu wynikiem lub

(C0360 0)6 CAN-OUT1
y p y y

czasem (C0360 = 0)

C0356* ustawienia czasu w
magistrali systemowej

1 boot up 3000 0 {1 ms} 65000 Konieczne dla sieci CAN bez Master’a
2 czas cyklu

CAN-OUT2
0

{ }
0 i C0360 = 0: sterowane wynikiem przesyłanie
danych procesu
> 0 i C0360 = 1: cykliczne przesyłanie danych
procesu

3 czas cyklu
CAN-OUT1

0 0 = sterowane wynikiem przesyłanie danych
procesu
> 0 = cykliczne przesyłanie danych procesu

4 CAN delay 20 czas oczekiwania do rozpoczęcia cyklicznego
wysyłania po boot-up’ie

C0357* magistrala
systemowa czasy
kontroli

1 CAN-IN1 (Sync) 0 0
= kontrola nie aktywne

{1 ms} 65000 aktywne, jeśli C0360 = 1
TRIP CE1 przy zakłóceniu w komunikacji

2 CAN-IN2 0
y

TRIP CE2 przy zakłóceniu w komunikacji
3 CAN-IN1 (czas) 0 aktywne, jeśli C0360 = 0

TRIP CE3 przy zakłóceniu w komunikacji
C0358* Reset-Node 0 0 bez funkcji przygotować punkt węzłowy Reset magistrali

j1 reset w magistrali systemowej
p yg p ę y g
systemowej

C0359* status w magistrali
j

0 operacyjne Tylko wyświetlaczg
systemowej 1 przed-operacyjne

y y

2 Warning
3 Bus-Off

C0360* sterowanie kanału
danych procesu

1 0 sterowanie wynikiem lub czasem
danych procesu
CAN1 1 sterowanie Sync

C0370* uruchomić zdalną
parametryzację

0 zablokowane Można odczytać tylko przy pomocy modułów
funkcyjnych magistrali na FIFp y ję

1 ... 63 uaktywnia odpowiednie adresy CAN 1 = adres 1 CAN
63 = adres 63 CAN

255 Brak magistrali systemowej (CAN) Tylko wyświetlacz
C0372* identyfikacja moduł

f k j
0 bez modułu funkcyjnego Tylko wyświetlaczy j

funkcyjny 1 standard I/O lub AS-i
y y

2 magistrala systemowa (CAN)
6 inny moduł funkcyjny na FIF

np. aplikacja I/O, INTERBUS, ...
10 brak aktualnego rozpoznawania
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C0395* LONGWORD dane

wejściowe procesu
Bit 0..15 słowo sterujące regulatora napędu (odwzorowanie na

C0135)
Tylko dla pracy w sieci
• Wysyłanie w telegramie słowa sterującego i

głównej wartości zadanej do regulatora
Bit 16...31 wartość zadana 1 (NSET1-N1) (odwzorowanie na

C0046)

głównej wartości zadanej do regulatora
napędu

• W klawiaturze: tylko wyświetlacz (układ
szesnastkowy)

C0396* LONGWORD dane
wyjściowe procesu

Bit 0...15 słowo statusu 2 regulatora napędu
(Odwzorowanie z C0150)

Tylko dla pracy w sieci
• Odczytywanie w telegramie z regulatora

napędu słowa statusu i częstotliwości
Bit 16...31 częstotliwość wyjściowa (MCTRL1-NOUT)

(Odwzorowanie z C0050)

napędu słowa statusu i częstotliwości
wyjściowej

• W klawiaturze: tylko wyświetlacz (układ
szesnastkowy)

C0409 konfiguracja wyjście
k ź ik K2

Wykazywanie cyfrowego sygnału na przekaźnik K2 Przy pracy z aplikacją I/O:g j yj
przekaźnikowe K2 255 255 nie obłożone

y p y p ją
Aktywne tylko od aplikacji I/O od wersji
E82 XXVx2x

Cyfrowe źródła sygnału jak C0415
E82...XXVx2x
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C0410 Swobodna
konfiguracja cyfrowe
sygnały wejściowe

Powiązanie zewnętrznych źródeł sygnałów z
wewnętrznymi sygnałami cyfrowymi
Cyfrowe źródło sygnałów

• Wybór w C0007 kopiowany jest do
odpowiedniego subkodu w C0410. Zmiana
w C0410 ustawia C0007 = 255!

1 NSET1-JOG1/3
NSET1-JOG1/3/5/7
(A)

1 0
255

Nie obłożone (FIXED-FREE) Wybór stałe wartości zadane
C0410/1C0410/2C0410/33
LOW LOW LOW
HIGH LOW LOW

aktywne
C0046
JOG1

2 NSET1-JOG2/3
NSET1-JOG2/3/6/7
(A)

2 1 ... 6 Cyfrowe wejścia X3/E1 ... X3/E6 (DIGIN1 ... 6)
X3/E1 (1) ... X3/E6 (6)
E5, E6 tylko aplikacja I/O

HIGH LOW LOW
LOW HIGH LOW
... ... ...
HIGH HIGH HIGH

JOG1
JOG2
...
JOG7

3 DCTRL1-CW/CCW 4 7 Wejście PTC (X2.2/T1, X2.2/T2) CW = obroty w prawo
CCW = obroty w lewo

LOW
HIGH

4 DCTRL1-QSP 255 10 ... 25 słowo sterujące AIF (AIF-CTRL) Quickstop (aktywne za pomocą zacisku LOW)
5 NSET1-RFG1-STOP 255

ją ( )
Bit 0 (10) ... Bit 15 (25) Zatrzymać główną wartość zadaną generatora

przyspieszania
6 NSET1-RFG1-0 255 30 ... 45 CAN-IN1.W1/FIF-IN.W1

Bit 0 (30) ... Bit 15 (45)
Wejście generatora przyspieszania dla głównej
wartości zadanej ustawić na ”0”

7 MPOT1-UP 255 funkcje potencjometru silnikowego
8 MPOT1-DOWN 255 50 ... 65 CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2

j p j g

9 zarezerwowane 255 Bit 0 (50) ... Bit 15 (65)

10 DCTRL1-CINH 255 blokada regulatora (aktywna za pomocą zacisku
LOW)

11 DCTRL1-TRIP-SET 255 70 ... 85 CAN-IN2.W1
Bit 0 (70) ... Bit 15 (85)

Zewnętrzne zakłócenie (aktywne za pomocą
zacisku LOW)

12 DCTRL1-TRIP-RESE
T

255
( ) ( )

skasować zakłócenie

13 DCTRL1-PAR2/4 255 90 ... 105 CAN-IN2.W2
Bit 0 (90) ... Bit 15 (105)

przełączanie zestawu parametrów
(możliwe tylko przy C0988 = 0)
C0410/13 i C0410/14 posiadać identyczne
źródła we wszystkich stosowanych zestawach
parametrów. W przeciwnym razie nie będzie
możliwe przełączanie pomiędzy
poszczególnymi zestawami parametrów.

14 DCTRL1-PAR3/4 255 140 ... 172 Status aplikacja I/O
jak C0415, wybór 140 .. 172

C0410/13 C0410/14
LOW LOW
HIGH LOW
LOW HIGH
HIGH HIGH

aktywne
PAR1
PAR2
PAR3
PAR4

15 MCTRL1-DCB 3 200 Bitowe przyporządkowanie słów sterujących FIF
(FIF CTRL1 FIF CTRL2) d ł f k j

Hamowanie prądem stałym
16 (A) PCTRL1-RFG2-

LOADI
255

p yp ą ją y
(FIF-CTRL1, FIF-CTRL2) z modułu funkcyjnego
INTERBUS lub PROFIBUS-DP (patrz także C0005)

Wartość aktualna regulatora procesu
(PCTRL1-ACT) dołączyć na generatorze
przyspieszania regulatora procesu
(PCTRL1-RFG2)

17 DCTRL1-H/Re 255 przełączanie Hand/Remote
18 PCTRL1-I-OFF 255 201 ... 231 Cyfrowe sygnały wyjściowe wyłączyć składową I regulatora procesu
19 PCTRL1- OFF 255 201 jak C0415, wybór 1 wyłączyć regulator procesu
20 reserviert 255 ... ...
21 PCTRL1-STOP 255 231 jak C0415, wybór 31 zatrzymać regulator procesu (wartośćt

”zamrozić”)
22 DCTRL1-CW/QSP 255 przełączanie kierunku obrotu z kontrolą ciągłości

b d23 DCTRL1-CCW/QSP 255
p ą ą ąg
obwodu

24 DFIN1-ON 255 0 = wejście częstotliwości nie aktywne
1 = wejście częstotliwości aktywne
skonfigurować wejście częstotliwości przy
pomocy C0425 i C0426
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C0410

(c. d.)

Swobodna
konfiguracja cyfrowe
sygnały wejściowe

Powiązanie zewnętrznych źródeł sygnałów z
wewnętrznymi sygnałami cyfrowymi
Cyfrowe źródło sygnałów

• Wybór w C0007 kopiowany jest do
odpowiedniego subkodu w C0410. Zmiana
w C0410 ustawia C0007 = 255!

25 (A) PCTRL1-FOLL1-0 255 regulator nadążny na rampie Reset C0193
ustawić na ”0”

26 (A) zarezerwowane 255
27 (A) NSET1-TI1/3 255 dołączyć czas przyspieszania
28 (A) NSET1-TI2/3 255 C0410/27 C0410/28

LOW LOW
HIGH LOW
LOW HIGH
HIGH HIGH

aktywne
C0012; C0013
Tir 1; Tif 1
Tir 2; Tif 2
Tir 3; Tif 3

29 (A) PCTRL1-FADING 255 włączyć wyjście regulatora procesu (LOW)/
wygasić (HIGH)

30 (A) PCTRL1-INV-ON 255 odwrócenie wyjścia regulatora procesu
31 (A) PCTRL1-NADD-OFF 255 wyłączyć dodatkową wartość zadaną
32 (A) PCTRL1-RFG2-0 255 wejście generatora przyspieszania regulatora

procesu na rampie C0226 ustawić na ”0”

33 (A) NSET1-JOG4/5/6/7 255
C0411 odwrócenie poziomu

cyfrowe wejścia
E1 ... E6

0 T1/T2 E6 E5 E4 E3 E2 E1
26 25 24 23 22 21 20

• Binarną wartość cyfry wyboru określa poziom
wzorcowy wejść:
– 0: Ex nie jest odwrócony (HIGH-aktywne)E1 ... E6

0 0 0 0 0 0 0 0
– 0: Ex nie jest odwrócony (HIGH-aktywne)
– 1: Ex jest odwrócony (LOW-aktywne)

• C0114 i C0411 są identyczne
1 0 0 0 0 0 0 1

• C0114 i C0411 są identyczne
• E5, E6 tylko aplikacja I/O
• Do T1/T2 podłączyć tylko przełączniki

2 0 0 0 0 0 1 0
• Do T1/T2 podłączyć tylko przełączniki

odizolowane:
– 0: T1/T2 nie jest odwrócony (aktywne jeśli

3 0 0 0 0 0 1 1
– 0: T1/T2 nie jest odwrócony (aktywne, jeśli

przełącznik zamknięty)
– 1: T1/T2 jest odwrócony (aktywne jeśli

... ...
– 1: T1/T2 jest odwrócony (aktywne, jeśli

przełącznik otwarty)
Funkcji ”przełączanie zestawów parametrów”

127 1 1 1 1 1 1 1
Funkcji ”przełączanie zestawów parametrów”
nie można odwrócić!
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C0412 Swobodna
konfiguracja
analogowe sygnały
wejściowe

Powiązanie zewnętrznych analogowych źródeł
sygnałów z wewnętrznymi sygnałami analogowymi
analogowe źródło sygnałów

Wybór w C0005, C0007 kopiowany jest do
odpowiedniego subkodu w C0412. Zmiana w
C0412 ustawia C0005 i C0007 = 255!

1 wartość zadana 1
(NSET1-N1)

1 0
255

nie obłożone (FIXED-FREE) lub wybór za pomocą
klawiatury lub kanału parametrów modułu magistrali
AIF

Albo NSET1-N1 albo
NSET1-N2 aktywne
przełączanie przy pomocy

kanał
parametrów:
C0046

2 wartość zadana 2
(NSET1-N2)

1 1 X3/8 lub X3/1U, X3/1I (AIN1-OUT)
przełączanie przy pomocy
C0410/17 kanał

parametrów:
C0044

3 dodatkowa wartość
zadana
(PCTRL1-NADD)

255 2 wejście częstotliwości (DFIN1-OUT)
(przestrzegać C0410/24, C0425, C0426, C0427)

Oddziaływuje dodająco na
NSET1-N1, NSET1-N2,
wartości JOG funkcję
klawiatury

kanał
parametrów:
C0049

4 wartość zadana
regulatora procesu 1
(PCTRL1-SET1)

255 3
4

potencjometr silnikowy (MPOT1-OUT)
X3/2U, X3/2I (AIN2-OUT, tylko aplikacja I/O)

5 wartość aktualna
regulatora procesu
(PCTRL1-ACT)

255 5 ... 9 sygnał wejściowy = konstant 0 (FIXED0) kanał
parametrów:
C0051, jeśli
C0238 = 1, 2

6 wartość zadana
momentu obrotowego
lub wartość graniczna
momentu obrotowego
(MCTRL1-MSET)

255 10
11

słowo wejściowe AIF 1 (AIF-IN.W1)
słowo wejściowe AIF 2 (AIF-IN.W2)
(Są analizowane tylko, jeśli C0001 =3!)

• przestrzegać C0014!
• Wartość aktualna

momentu obrotowego nie
jest konieczna.

• 16384 ≡ 100 % wartość
zadana momentu
obrotowego

• obsługa przy wyborze za
pomocą zacisku (C0412/6
= 1, 2 lub 4):
– Wzmocnienie wejścia

analogowego jest
ustawione na: C0414/x,
C0426 = 32768/C0011
[%]

kanał
parametrów:
C0047

7 zarezerwowane 255 20 ... 23 CAN-IN1.W1 ... W4/FIF-IN.W1 ... W4
słowo 1 (20) ... słowo 4 (23)

8 MCTRL1-VOLT-ADD 255 30 ... 33 CAN-IN2.W1 ... W4
słowo 1 (24) ... słowo 4 (27)

Tylko to specjalnych celów. Zmiana po
uzgodnieniu z Lenze!

9 MCTRL1-PHI-ADD 255 200 Oparte o słowo przyporządkowanie sygnałów z modułu
funkcyjnego INTERBUS lub PROFIBUS na FIF (patrz
także C0005)

g

228 (A) PCTRL1-ACT
229 (A) PCTRL1-SET
230 (A) PCTRL1-OUT
231 (A) NSET1-RFG1-IN
232 (A) NSET1-NOUT
233 (A) PCTRL1-PID-OUT
234 (A) PCTRL1-NOUT

C0413* Offsetowe wejścia
analogowe

Górna granica zakresu wartości zadanej z C0034
odpowiada 100 %

1 AIN1-OFFSET 0.0 -200.0 {0.1 %} 200.0 Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
C0413/1 i C0026 są identyczne

2 AIN2-OFFSET 0.0 ustawienie dla X3/2U, X3/2I
(tylko aplikacja I/O)
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C0414* wzmocnienie wejścia
analogowe

• 100.0 % = wzmocnienie 1
• Odwrotne wprowadzanie wartości zadanych

przez ujemne wzmocnienie i ujemny Offset

1 AIN1-GAIN 100.0 -1500.0 {0.1 %} 1500.0 Ustawienie dla X3/8 lub X3/1U, X3/1I
C0414/1 i C0027 są identyczne

2 AIN2-GAIN 100.0 ustawienie dla X3/2U, X3/2I
(tylko aplikacja I/O)

C0415 swobodna
konfiguracja wyjścia
cyfrowe

wyświetlenie cyfrowe sygnały na zaciski • Wybór w C0008 kopiowany jest do
C0415/1. Zmiana w C0415/1 ustawia
C0008 = 255!

1 wyjście
przekaźnikowe K1
(RELAY)

25 0
255

Nie obłożone (FIXED-FREE) • Wybór w C01178 kopiowany jest do
C0415/2. Zmiana w C0415/2 ustawia
C0117 = 255!

p
(RELAY) 1 PAR B0 aktywne (DCTRL1-PAR-B0)

C0117 = 255!

2 blokada impulsów aktywna (DCTRL1-IMP)
2 wyjście cyfrowe

X3/A1 (DIGOUT1)
16 3 granicaImax osiągnięta (MCTRL1-IMAX)

(C0014 = -5-: osiągnięta wartość zadana momentu
obrotowego)

4 osiągnięta wartość zadana częstotliwości
(DCTRL-RFG1=NOUT)

3 (A) wyjście cyfrowe
X3/A2 (DIGOUT2)

255 5 generator przyspieszania 1: wejście = wyjście
(NSET1-RFG1-I=O)

RFG1 = generator przyspieszania główna wartość
zadana

6 próg Qmin osiągnięty (PCTRL1-QMIN) aktywne PAR-B1 PAR-B0
PAR1 LOW LOW7 częstotliwość wyjściowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)

y
PAR1 LOW LOW
PAR2 LOW HIGH

8 blokada regulatora aktywna (DCTRL1-CINH)
PAR2 LOW HIGH
PAR3 HIGH LOW

9...12 zarezerwowane
PAR3 HIGH LOW
PAR4 HIGH HIGH

13 meldunek zbiorczy:
(DCTRL1-OH-PTC-LP1-FAN1-WARN)
przekroczenie temperatury (ϑmax - 5 °C)
(DCTRL1-OH-WARN)
lub
przekroczenie temperatury silnika
(DCTRL1-LP1-PTC-WARN)
lub

ustawić C0597 = 2

brak fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN)
lub

ustawić C0119 = 2 lub C0119 = 5

postój wentylator (nie aktywne) koniecznie ustawić C0608 = 0
14 za wysokie napięcie w obwodzie pośrednim

(DCTRL1-OV)
15 obroty w lewo (DCTRL1-CCW)
16 gotowość do pracy (DCTRL1-RDY)
17 PAR-B1 aktywne (DCTRL1-PAR-B1)
18 TRIP lub Qmin lub blokada impulsów (IMP) aktywna

(DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)
19 ostrzeżenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN) ustawić C0119 = 2 lub C0119 = 5
20 prąd pozorny silnika < próg prądu

(DCTRL1-IMOT<ILIM)
kontrola paska klinowego
prąd pozorny silnika = C0054

21 prąd pozorny silnika < próg prądu i próg Qmin
osiągnięto (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN

p ą p y
próg prądu = C0156

22 prąd pozorny silnika < próg prądu i generator
przyspieszania 1: wejście = wyjście
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)

23 ostrzeżenie brak fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN) ustawić C0597 = 2
24 minimalna częstotliwość wyjściowa osiągnięta

(PCTRL1-NMIN)
25 meldunek błędu TRIP (DCTRL1-TRIP)
26 silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
27 silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW)
28 silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)
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29 wejście regulatora procesu = wyjście regulatora
procesu (PCTRL1-SET=ACT)

30 zarezerwowane
31 prąd pozorny silnika > próg prądu i generator

przyspieszania 1: wejście = wyjście
(DCTRL1-(IMOT>ILIM)-RFG-I=0)

kontrola przeciążenia
prąd pozorny silnika = C0054
próg prądu = C0156

32 ... 37 X3/E1 ... X3/E6, X3/E1 (32) ... X3/E6 (37) cyfrowe zaciski wejściowe
38 X2.2/T1, X2.2/T2 wejście PTC

C0415 swobodna
k fi j jś i

wyświetlenie cyfrowe sygnały na zaciski

(c. d.)
konfiguracja wyjścia
cyfrowe

40...55 słowo sterujące AIF (AIF-CTRL)
Bit 0 (40) ... Bit 15 (55)

Bity słów wejściowych magistrali polowej
Bity przyporządkowane na stale z AIF-CTRL:( )

60...75 CAN-IN1.W1 lub FIF-IN.W1
Bit 0 (60) ... Bit 15 (75)

y p yp ą
Bit 3: QSP
Bit 7: CINH
Bit 10 TRIP SET80...95 CAN-IN1.W2 lub FIF-IN.W2

Bit 0 (80) ... Bit 15 (95)

Bit 10: TRIP-SET
Bit 11: TRIP-RESET

100...115 CAN-IN2.W1, Bit 0 (100) ... Bit 15 (115)
120...135 CAN-IN2.W2, Bit 0 (120) ... Bit 15 (135)
140 ... 172 Status aplikacja I/O Aktywne tylko przy pracy z aplikacją I/O:

140 próg momentu obrotowego 1 osiągnięty
(MSET1=MOUT)

y y p y p y p ją

141 próg momentu obrotowego 2 osiągnięty
(MSET2=MOUT)

142 granica wyjścia regulatora procesu
osiągnięta (PCTRL1-LIM)

143 ... 172 zarezerwowane
C0416 odwrócenie poziomu

wyjście cyfrowe
0 przekaźnik

K2
X3/A2 X3/A1 przekaźnik

K1
• 0: wyjście nie odwracalne (HIGH-aktywne)
• 1: wyjście odwracalne (LOW-aktywne)yj y

-0- 0 0 0 0
yj ( y )

• X3/A2 tylko aplikacja I/O

-1- 0 0 0 1
-2- 0 0 1 0
-3- 0 0 1 1
-4- 0 1 0 0
...
-15- 1 1 1 1
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C0417* Swobodna
konfiguracja
meldunków statusu
regulatora napędu (1) wyświetlenie cyfrowych sygnałów na magistrali

• Przyporządkowanie wykształca się na
– słowo statusu 1 regulatora napędu (C0150)
– słowo statusu AIF (AIF-STAT)
– słowo wyjściowe FIF 1 (FIF-OUT.W1)

1 Bit 0 1 Cyfrowe źródła sygnału jak C0415
– słowo wyjściowe FIF 1 (FIF-OUT.W1)
– słowo wyjściowe 1 w obiekcie 1 CAN

2 Bit 1 2
słowo wyjściowe 1 w obiekcie 1 CAN
(CAN-OUT1.W1)

3 Bit 2 3
4 Bit 3 4 Przy pracy z modułami komunikacji

INTERBUS 211 PROFIBUS DP 213 l b5 Bit 4 5
y p y j

INTERBUS 211x, PROFIBUS-DP 213x lub
LECOM A/B/LI 2102 na AIF na stałe

6 Bit 5 6
LECOM-A/B/LI 2102 na AIF na stałe
przyporządkowane. Zmiana nie możliwa!:

7 Bit 6 7
przyporządkowane. Zmiana nie możliwa!:

Przy pracy z modułami funkcyjnymi magistrali
systemowej (CAN), INTERBUS, PROFIBUS-DP

8 Bit 7 8
systemowej (CAN), INTERBUS, PROFIBUS DP
na FIF wszystkie bity można swobodnie
konfigurować

9 Bit 8 9 11|10|9|8
0000
0001

stan urządzenia
inicjalizacja urządzenia
napięcie zasilania odłączone (przy zewnętrznym
zasilaniu części sterującej regulatora napędu)

10 Bit 9 10 0010
0011
0100

blokada załączenia
Praca zablokowana
P ł i h t j kt11 Bit 10 11 0100

0101
0110

Przełączenie chwytające aktywne
Hamowanie prądem stałym aktywne
Paca odblokowana

12 Bit 11 12
0110
0111
1000

Paca odblokowana
Meldunek aktywny
zakłócenie aktywne

13 Bit 12 13

14 Bit 13 14

15 Bit 14 15
16 Bit 15 16

C0418* Swobodna
konfiguracja
meldunków statusu
regulatora napędu (2)

wyświetlenie cyfrowych sygnałów na magistrali • Przyporządkowanie wykształca się na
– słowo statusu 2 regulatora napędu (C0151)
– słowo wyjściowe FIF 2 (FIF-OUT.W2)
– słowo wyjściowe 1 w obiekcie 2 CAN

1 Bit 0 255 Cyfrowe źródła sygnału jak C0415
– słowo wyjściowe 1 w obiekcie 2 CAN

(CAN-OUT2.W1)

... ...

( )
• Wszystkie bity można swobodnie

konfigurować
16 Bit 15 255

konfigurować

C0419 swobodna
konfiguracja wyjścia

Wykazywanie analogowego sygnału na zacisku • Wybór w C0111 kopiowany jest do
C0419/1. Zmiana w C0419/1 ustawiakonfiguracja wyjścia

analogowe
analogowe źródło sygnałów

C0419/1. Zmiana w C0419/1 ustawia
C0111 = 255!

• DFOUT1: 50 ... 10 kHz

1 X3/62 (AOUT1-IN) 0 0 częstotliwość wyjściowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) 6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ C0011
2 (A) X3/63 (AOUT2-IN) 2 1 obciążenie urządzenia (MCTRL1-MOUT) przy C0014 =

2 lub 3
moment silnika (MCTRL1-MACT) przy C0014 = 4

3 V/6 mA/2.925 ≡ moment znamionowy silnika
przy regulacji wektorowej (C0014 = 4), w
przeciwnym razie znamionowy prąd czynny
przemiennika (prąd czynny/C0091)

3 (A) X3/A4 (DFOUT1-IN) 3 2 prąd pozorny silnika (MCTRL1-IMOT) 3 V/6 mA /2.925 kHz ≡ prąd znamionowy
przemiennika

3 napięcie obwodu pośredniego (MCTRL1-DCVOLT) 6 V/12 mA/5.85 ≡ DC 1000 V (zasilanie 400 V)
6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ DC 380 V (zasilanie 230 V)
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4 moc silnika 3 V/6 mA /2.925 kHz ≡ moc znamionowa silnika
5 napięcie silnika (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA /4.68 kHz ≡ moc znamionowa

silnika
6 1/częstotliwość wyjściowa (1/C0050)

(MCTRL1-1/NOUT)
2 V/4 mA/1.95 kHz ≡ 0.5 × C0011

7 częstotliwość wyjściowa w ramach wprowadzonych
granic (NSET1-C0010...C0011)

0 V/0 mA/4 mA/0 kHz ≡ f = fmin (C0010)
6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ f = fmax (C0011)

8 praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1):
wartością aktualną regulatora procesu (PCTRL1-ACT)

6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ C0011

praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
częstotliwość wyjściowa bez poślizgu (MCTRL1-NOUT)

9 gotowość do pracy (DCTRL1-RDY) Wybór 9 ... 25 odpowiada cyfrowym funkcjom
jś i k ź ik K1 (C0008) l b jś i10 meldunek błędu TRIP (DCTRL1-TRIP)
y p y y j

wyjścia przekaźnikowego K1 (C0008) lub wyjścia
cyfrowego A1 (C0117):

11 silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
cyfrowego A1 (C0117):
LOW = 0 V/0 mA/4 mA/ 0 kHz

12 silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW)
LOW = 0 V/0 mA/4 mA/ 0 kHz
HIGH = 10 V/20 mA/10 kHz

13 silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)
HIGH = 10 V/20 mA/10 kHz

14 częstotliwość wyjściowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 osiągnięta wartość zadana częstotliwości

(DCTRL-RFG1=NOUT)
16 próg Qmin osiągnięty (PCTRL1-QMIN)
17 granicaImax osiągnięta (MCTRL1-IMAX)

C0014 = -5-: osiągnięta wartość zadana momentu
obrotowego

18 przekroczenie temperatury (ϑmax - 5 °C)
(DCTRL1-OH-WARN)

19 TRIP lub Qmin lub blokada impulsów (IMP) aktywna
(DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)

20 ostrzeżenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 prąd pozorny silnika < próg prądu

(DCTRL1-IMOT<ILIM)
kontrola paska klinowego
prąd pozorny silnika = C0054

22 prąd pozorny silnika < próg prądu i próg Qmin
osiągnięte (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)

p ą p y
próg prądu = C0156

23 prąd pozorny silnika < próg prądu i generator
przyspieszania 1: wejście = wyjście
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)

24 ostrzeżenie brak fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN)
25 minimalna częstotliwość wyjściowa osiągnięta

(PCTRL1-NMIN)
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nr wybórLenzeoznakowanie
C0419 swobodna

k fi j jś i
Wykazywanie analogowego sygnału na zacisku

( d )
konfiguracja wyjścia
analogowe

analogowe źródło sygnałów
(c. d.) analogowe

27 częstotliwość wyjściowa bez poślizgu (MCTRL1-NOUT) 6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ C0011
28 wartością aktualną regulatora procesu (PCTRL1-ACT)
29 wartość zadana regulatora procesu (PCTRL1-SET1) 6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ C0011
30 wyjście regulatora procesu bez wysterowania

wstępnego (PCTRL1-OUT)
31 wejście generatora przyspieszania (NSET1-RFG1-IN)
32 wyjście generatora przyspieszania (NSET1-NOUT)
33 (A) wyjście regulatora PID (PCTRL1-PID-OUT)
34 (A) wyjście regulatora procesu (PCTRL1-NOUT)
35 sygnał wejściowy na X3/8 lub X3/1U, X3/1I,

porównywane ze wzmocnieniem (C0414/1 lub C0027) i
Offsetem (C0413/1 lub C0026) (AIN1-OUT)

6 V/12 mA/5.85 kHz ≡ Maksymalna wartość
analogowego sygnału wejściowego (5 V, 10 V, 20
mA, 10 kHz)
W k W i i jś i l l b36 sygnał wejściowy na wejściu częstotliwości X3/E1,

porównywane ze wzmocnieniem (C0426) i Offsetem
(C0427) (DFIN1-OUT)

)
Warunek: Wzmocnienie wejścia analogowego lub
wejścia częstotliwości jest ustawione na:
C0414/x, C0426 = 100 %

37 wyjście potencjometru silnikowego ⋅(MPOT1-OUT)
38 sygnał wejściowy na X3/2U, X3/2I,

porównywane ze wzmocnieniem (C0414/2) i Offsetem
(C0413/2) (AIN2-OUT)

40 słowo wejściowe AIF 1 (AIF-IN.W1) wartości zadane do regulatora napędu z modułu
komunikacji na AIF

41 słowo wejściowe AIF 2 (AIF-IN.W2)
komunikacji na AIF
10 V/20 mA/10 kHz ≡ 1000

50 ... 53 CAN-IN1.W1 ... 4 lub FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4
słowo 1 (50) ... słowo 4 (53)

wartości zadane do regulatora napędu z modułu
funkcyjnego na FIF
10 V/20 A/10 kH 100060 ... 63 CAN-IN2.W1 ... 4

słowo 1 (60) ... słowo 4 (63)

yj g
10 V/20 mA/10 kHz ≡ 1000

255 Nie obłożone (FIXED-FREE)
C0420* wzmocnienie wyjście

analogowe X3/62
(AOUT1-GAIN)
standard I/O

128 0 {1} 255 128 ≡ wzmocnienie 1
C0420 i C0108 są identyczne

C0420*
(A)

wzmocnienie wyjścia
analogowe
aplikacja I/O

128 ≡ wzmocnienie 1

1 X3/62 (AOUT1-GAIN) 128 0 {1} 255 C0420/1 i C0108 są identyczne
2 X3/63 (AOUT2-GAIN)
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C0421* Swobodna
konfiguracja
analogowych słów
wyjściowych danych
procesu

Wykazywanie analogowego sygnału na magistrali
analogowe źródło sygnałów

• CAN-OUT1.W1 i FIF-OUT.W1 są cyfrowo
zdefiniowane przy ustawieniach
fabrycznych Lenze i przypisane z 16 bitami
słowa statusu 1 regulatora napędu (C0417)

• Jeśli wyświetlane są analogowe wartości
(C0421/3 ≠ 255) to koniecznie skasować
cyfrowe przyporządkowanie
(C0417/x = 255)! W przeciwnym razie
sygnał wyjściowy może być nieprawidłowy

1 AIF-OUT.W1 8 0 częstotliwość wyjściowa (MCTRL1-NOUT+SLIP) 24000 ≡ 480 Hz
2 AIF-OUT.W2 0 1 obciążenie urządzenia (MCTRL1-MOUT) 16383 ≡ moment znamionowy silnika przy

regulacji wektorowej (C0014 = 4), w przeciwnym
razie znamionowy prąd czynny przemiennika
(prąd czynny/C0091)

3 CAN-OUT1.W1 /
FIF-OUT.W1

255 2 prąd pozorny silnika (MCTRL1-IMOT) 16383 ≡ prąd znamionowy przemiennika

4 CAN-OUT1.W2 /
FIF-OUT.W2

255 3 napięcie obwodu pośredniego (MCTRL1-DCVOLT) 16383 ≡ 565 VDC przy zasilaniu 400 V
16383 ≡ 325 VDC przy zasilaniu 230 V

5 CAN-OUT1.W3 /
FIF-OUT.W3

255 4 moc silnika 285 ≡ moc znamionowa silnika

6 CAN-OUT1.W4 /
FIF-OUT.W4

255 5 napięcie silnika (MCTRL1-VOLT) 16383 ≡ moc znamionowa silnika

7 CAN-OUT2.W1 255 6 1/częstotliwość wyjściowa (1/C0050)
(MCTRL1-1/NOUT)

195 ≡ 0.5 × C0011

8 CAN-OUT2.W2 255 7 częstotliwość wyjściowa w ramach wprowadzonych
i (NSET1 C0010 C0011)

24000 ≡ 480 Hzę yj p y
granic (NSET1-C0010...C0011) 0 ≡ f < C0010

24000 ⋅ (f − C0010)
480 Hz

≡ f ≥ C0010

9 CAN-OUT2.W3 255 8 praca z regulatorem procesu (C0238 = 0, 1):
wartość aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)

24000 ≡ 480 Hz

10 CAN-OUT2.W4 255 praca bez regulatora procesu (C0238 = 2):
częstotliwość wyjściowa bez poślizgu (MCTRL1-NOUT)
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9 gotowość do pracy (DCTRL1-RDY) Wybór -9- ... -25- odpowiada cyfrowym funkcjom
jś i k ź ik K1 (C0008) l b jś i10 meldunek błędu TRIP (DCTRL1-TRIP)
y p y y j

wyjścia przekaźnikowego K1 (C0008) lub wyjścia
cyfrowego A1 (C0117):

11 silnik pracuje (DCTRL1-RUN)
cyfrowego A1 (C0117):
LOW = 0 V/0 mA/4 mA

12 silnik pracuje / obroty w prawo (DCTRL1-RUN-CW)
LOW = 0 V/0 mA/4 mA
HIGH = 10 V/20 mA

13 silnik pracuje / obroty w lewo (DCTRL1-RUN-CCW)
HIGH = 10 V/20 mA

14 częstotliwość wyjściowa = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 osiągnięta wartość zadana częstotliwości

(DCTRL-RFG1=NOUT)
16 próg Qmin osiągnięty (PCTRL1-QMIN)
17 granicaImax osiągnięta (MCTRL1-IMAX)

C0014 = -5-: osiągnięta wartość zadana momentu
obrotowego

18 przekroczenie temperatury (ϑmax - 5 °C)
(DCTRL1-OH-WARN)

19 TRIP lub Qmin lub blokada impulsów (IMP)
(DCTRL1-IMP)

20 ostrzeżenie PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 prąd pozorny silnika < próg prądu

(DCTRL1-IMOT<ILIM)
kontrola paska klinowego
prąd pozorny silnika = C0054

22 prąd pozorny silnika < próg prądu i próg Qmin
osiągnięte (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)

p ą p y
próg prądu = C0156

23 prąd pozorny silnika < próg prądu i generator
przyspieszania 1: wejście = wyjście
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)

24 ostrzeżenie brak fazy silnika (DCTRL1-LP1-WARN)
25 minimalna częstotliwość wyjściowa osiągnięta

(PCTRL1-NMIN)
26 częstotliwość wyjściowa bez poślizgu normowana

(MCTRL1-NOUT-NORM)
214 ≡C0011

C0421 Swobodna
konfiguracja

l h łó

Wykazywanie analogowego sygnału na magistrali
analogowe źródło sygnałów

(c. d.)
g j

analogowych słów
wyjściowych danych

27 częstotliwość wyjściowa bez poślizgu (MCTRL1-NOUT) 24000 ≡ 480 Hz( )
wyjściowych danych
procesu 28 wartość aktualna regulatora procesu (PCTRL1-ACT)procesu

29 wartość zadana regulatora procesu (PCTRL1-SET1)
30 wyjście regulatora procesu bez wysterowania

wstępnego (PCTRL1-OUT)
31 wejście generatora przyspieszania (NSET1-RFG1-IN)
32 wyjście generatora przyspieszania (NSET1-NOUT)
33 (A) wyjście regulatora PID (PCTRL1-PID-OUT)
34 (A) wyjście regulatora procesu (PCTRL1-NOUT)
35 sygnał wejściowy na X3/8 lub X3/1U, X3/1I,

porównywane ze wzmocnieniem (C0414/1 lub C0027) i
Offsetem (C0413/1 lub C0026) (AIN1-OUT)

1000 ≡ Maksymalna wartość analogowego
sygnału wejściowego (5 V, 10 V, 20 mA,
10 kHz)
W k W i i jś i l l b36 sygnał wejściowy na wejściu częstotliwości X3/E1,

porównywane ze wzmocnieniem (C0426) i Offsetem
(C0427) (DFIN1-OUT)

)
Warunek: Wzmocnienie wejścia analogowego lub
wejścia częstotliwości jest ustawione na:
C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%]

37 wyjście potencjometru silnikowego (MPOT1-OUT)
38 sygnał wejściowy na X3/2U, X3/2I,

porównywane ze wzmocnieniem (C0414/2) i Offsetem
(C0413/2) (AIN2-OUT)

40 słowo wejściowe AIF 1 (AIF-IN.W1) wartości zadane do regulatora napędu z modułu
komunikacji na AIF

41 słowo wejściowe AIF 2 (AIF-IN.W2)
komunikacji na AIF
Normowanie przez AIF

50 ... 53 CAN-IN1.W1 ... 4 lub FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4
słowo 1 (50) ... słowo 4 (53)

wartości zadane do regulatora napędu z CAN lub
modułu funkcyjnego na FIF
N i CAN l b FIF60 ... 63 CAN-IN2.W1 ... 4

słowo 1 (60) ... słowo 4 (63)

yj g
Normowanie przez CAN lub FIF

255 Nie obłożone (FIXED-FREE)
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C0422* Offset wyjście
analogowe X3/62
(AOUT1-OFFSET)
standard I/O

0.00 -10.00 {0.01 V} 10.00 C0422 i C0109 są identyczne

C0422*
(A)

Offset wyjścia
analogowe
aplikacja I/O

1 X3/62
(AOUT1-OFFSET)

0.00 -10.00 {0.01 V} 10.00 C0422/1 i C0109 są identyczne

2 X3/63
(AOUT2-OFFSET)

C0423*
(A)

zwłoka wyjścia
cyfrowe

0.000 {0.001 s} 65.000 ”odbicie” wyjść cyfrowych
(od wersji aplikacja I/O E82ZAFA ... Vx11)

1 wyjście
przekaźnikowe K1
(RELAY)

0.000
( j p j )
• Łączy wyjście cyfrowe, jeśli po nastawionym

czasie połączony sygnał nadal jest aktywny.
• Kasowanie wyjścia cyfrowego odbywa się bez

łoki2 wyjście cyfrowe
X3/A1 (DIGOUT1)

0.000

yj y g y ę
zwłoki

3 wyjście cyfrowe
X3/A2 (DIGOUT2)

0.000

C0424*

(A)

zakres sygnał
wyjściowy wyjścia
analogowe
aplikacja I/O

Uwaga na ustawienie Jumpera modułu
funkcyjnego!
(od wersji aplikacja I/O E82ZAFA ... Vx11)

1 X3/62 (AOUT1) 0 0 0 ... 10 V / 0 ... 20 mA
2 X3/63 (AOUT2) 0 1 4 ... 20 mA

C0425* Konfiguracja wejście
li ś i

-2- fznam. ∆fmin t fmax • fznam. = częstotliwość normowaniag j j
częstotliwości
jednościeżkowa

-0- 100 Hz 1/200 1 s 300 Hz
znam. ę
– fznam. odpowiada C0011
∆f d i l śćjednościeżkowa

X3/E1 (DFIN1) -1- 1 kHz 1/200 100 ms 3 kHz • ∆fmin = rozdzielczość
• t = szybkość wybieraniaX3/E1 (DFIN1)

-2- 10 kHz 1/200 10 ms 10 kHz
• t = szybkość wybierania

– im niższa jest szybkość wybierania tym
-3- 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz

– im niższa jest szybkość wybierania tym
wyższa jest dynamika

-4- 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz
wyższa jest dynamika

• fmax = maksymalna częstotliwość, którą
ż d l j t ć l ż ś i d-5- (A) 102.4 kHz 1/400 2 ms 102.4 kHz

max y ę , ą
można dalej przetwarzać w zależności od
C0425

-6- (A) 102.4 kHz 1/1000 5 ms 102.4 kHz
C0425
– C0425 należy tak ustawić aby

-7- (A) 102.4 kHz 1/2000 10 ms 102.4 kHz
– C0425 należy tak ustawić, aby

częstotliwość dochodząca z czujnika przyczęstotliwość dochodząca z czujnika przy
maksymalnej prędkości obrotowej silnika
b ł iż j k fKonfiguracja wejście

li ś i
-10- 100 Hz 1/200 1 s 300 Hz

y j p ę j
była niższa jak fmax

• wejście częstotliwości uaktywnić przy pomocy
g j j

częstotliwości
dwuścieżkowa X3/E1

-11- 1 kHz 1/200 100 ms 3 kHz
• wejście częstotliwości uaktywnić przy pomocy

C0410/24 = 1dwuścieżkowa X3/E1,
X3/E2 (DFIN1) -12- 10 kHz 1/200 10 ms 10 kHz

C0410/24 = 1
• wyregulować wejście częstotliwości przyX3/E2 (DFIN1)

-13- 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz
• wyregulować wejście częstotliwości przy

pomocy C0426 i C0427

-14- 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz

p y

-15- (A) 102.4 kHz 1/400 2 ms 102.4 kHz
-16- (A) 102.4 kHz 1/1000 5 ms 102.4 kHz
-17- (A) 102.4 kHz 1/2000 10 ms 102.4 kHz

C0426* wzmocnienie wejście
częstotliwości X3/E1,
X3/E2 (A)
(DFIN1 GAIN)

100 -1500.0 {0.1 %} 1500.0
C0426 =

fN (C0425)
nmax
60 s

⋅ inc∕rev
⋅
C0011 − fs

C0011
⋅ 100 %

( )
(DFIN1-GAIN) • nmax = maksymalne obroty procesowe silnika

w min-1

• fs = częstotliwość poślizgu w Hz
C0427* Offset wejście

częstotliwości X3/E1,
X3/E2 (A)
(DFIN1-OFFSET)

0.0 -100.0 {0.1 %} 100.0

C0428*
(A)

wzmocnienie wyjście
częstotliwości
(DFOUT1-OUT)

100 0.0 {0.1 %} 1500.0
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C0430* automatyczna

l j jś i
0 0 nie aktywne Dzięki wprowadzeniu dwóch punktów w

h k ś i d h li j
(A)

y
regulacja wejścia
analogowe

1 wprowadzenie punktów dla X3/1U, X3/1I
ę p p

charakterystyce wartości zadanych wyliczne jest
wzmocnienie i Offset Należy wybrać jak najdalej(A) analogowe

2 wprowadzenie punktów dla X3/2U, X3/2I
wzmocnienie i Offset. Należy wybrać jak najdalej
od siebie położone punkty, aby podwyższyć

C0431*

(A)

Koordynaty punkt 1 -100.0 {0.1 %} 100.0
od siebie położone punkty, aby podwyższyć
dokładność wyliczeń:
1. W C0430 wybrać wejście, dla którego należy

wyliczyć wzmocnienie i Offset
1 X (P1) -100.0 analogowa wartość zadana z P1

100 % = max. wartość wejściowa (5 V, 10 V lub 20 mA)

y y
2. W C0431 wprowadzić wartość X (wartość

zadana) i wartość Y (częstotliwość wyjściowa)
z punktu 1

2 Y (P1) -100.0 częstotliwość wyjściowa z P1
100 % = C0011

z punktu 1
3. W C0432 wprowadzić wartość X (wartość

zadana) i wartość Y (częstotliwość wyjściowa)
C0432*

(A)

Koordynaty punkt 2 -100.0 {0.1 %} 100.0
zadana) i wartość Y (częstotliwość wyjściowa)
z punktu 2

4. Wyliczone wartości zostaną automatycznie
wprowadzone do C0413 (Offset) i C0414
( i i )1 X (P2) 100.0 analogowa wartość zadana z P1

100 % = max. wartość wejściowa (5 V, 10 V lub 20 mA)

p ( )
(wzmocnienie)

2 Y (P2) 100.0 częstotliwość wyjściowa z P1
100 % = C0011

C0435*

(A)

automatyczna
regulacja wejście
częstotliwości

0 0
= nie aktywne

{1} 4096 • Konieczne tylko przy regulacji prędkości z
cyfrowym sprzężeniem zwrotnym przy
pomocy czujnika HTL

• Wylicza wzmocnienie C0426, w zależności od
C0425 i C0011

• Po każdej zmianie w C0011 lub C0425 na
nowo wyliczana jest wartość C0426

• Zawsze należy wprowadzać liczbę kresek
dzieloną przez liczbę par biegunów silnika!
– Na przykład: liczba kresek czujnika = 4096,

silnik 4-biegunowy ⇒ C0435 = 2048

C0440
(A)

dodatkowe wartości
JOG

JOG = stała wartość zadana
Uaktywnić przy pomocy konfiguracji w C0410

1 JOG 1 20.00 -650.00 {0.02 Hz 650.00 C04401/1 i C0037 są identyczne
2 JOG 2 30.00 C04401/2 i C0038 są identyczne
3 JOG 3 40.00 C04401/3 i C0039 są identyczne
4 JOG 4 15.00
5 JOG 5 25.00
6 JOG 6 35.00
7 JOG 7 45.00

C0469* funkcja przycisku
klawiatury

1 0 nie aktywne Określa funkcja wywoływana przez naciśnięcie
klawiatury

1 CINH (blokada regulatora) Zmiany są aktywne dopiero po załączeniu
2 QSP (Quickstop)

Zmiany są aktywne dopiero po załączeniu
zasilania!

C0500* kalibrowanie
wielkości procesu
licznik

2000 1 {1} 25000 • Kody C0010, C0011, C0017, C0019, C0037,
C0038, C0039, C0044, C0046, C0049,
C0050, C0051, C0138, C0139, C0140,
C0181, C0239, C0625, C0626, C0627 można

C0501* kalibrowanie
wielkości procesu
mianownik

10 1 {1} 25000
C0181, C0239, C0625, C0626, C0627 można
kalibrować w ten sposób, aby klawiatura
wyświetlała wielkości procesu

• Jeśli zmienione zostaną C0500/C0501, to na
wyświetlaczu nie pojawi się już jednostka ”Hz”

C0500*
(A)

kalibrowanie
wielkości procesu
licznik

2000 1 {1} 25000 • Kody C0037, C0038, C0039, C0044, C0046,
C0049, C0051, C0138, C0139, C0140, C0181
można kalibrować w ten sposób, aby
kl i t ś i tl ł i lk ś iC0501*

(A)
kalibrowanie
wielkości procesu
mianownik

10 1 {1} 25000

p , y
klawiatura wyświetlała wielkości procesu w
jednostkach wybranych w C0502

• Kody odnoszące się do częstotliwości C0010,
C0011 C0017 C0019 C0050 C0239

C0502*
(A)

jednostka wielkość
procesu

0 0: —
1: ms
2: s
4: A
5: V

6: obr./min.
9: °C
10: Hz
11: kVA
12: Nm

13: %
14: kW
15: N
16: mV
17: mΩ

18: Ω
19: hex
34: m
35: h
42: mH

C0011, C0017, C0019, C0050, C0239,
C0625, C0626, C0627 wyświetlane są zawsze
w ”Hz”
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C0517* menu User • Po włączeniu zasilania lub w funkcji
wyświetlany jest kod z C0517/1.
M U i t i i h1 pamięć 1 50 C0050 częstotliwość wyjściowa (MCTRL1-NOUT)

y y j
• Menu User zawiera w ustawieniach

fabrycznych Lenze najważniejsze kody
2 pamięć 2 34 C0034 zakres analogowe wprowadzanie wartości zadanych

fabrycznych Lenze najważniejsze kody
niezbędne do uruchomienia trybu pracy

3 pamięć 3 7 C0007 Stała konfiguracja cyfrowe sygnały wejściowe
niezbędne do uruchomienia trybu pracy
”sterowanie charakterystyką U/f z liniową

4 pamięć 4 10 C0010 minimalna częstotliwość wyjściowa
sterowanie charakterystyką U/f z liniową

charakterystyką”
• Pr łąc on m abe piec eni pr pomoc5 pamięć 5 11 C0011 maksymalna częstotliwość wyjściowa • Przy włączonym zabezpieczeniu przy pomocy

hasła swobodnie dostępne są jedynie kody
6 pamięć 6 12 C0012 czas przyspieszania główna wartość zadana

hasła swobodnie dostępne są jedynie kody
wprowadzone w C0517

7 pamięć 7 13 C0013 czas procesu główna wartość zadana
wprowadzone w C0517

• Pod subkodami wprowadzić numer
8 pamięć 8 15 C0015 częstotliwość znamionowa U/f

Pod subkodami wprowadzić numer
wybranego kodu

9 pamięć 9 16 C0016 podwyższanie Umin
10 pamięć 10 2 C0002 transfer zestawów parametrów

C0518 kody serwisowe Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
L !C0519

y y y ą
Lenze!

C0520
C0597* konfiguracja

i b k
0 0 nie aktywneg j

rozpoznawanie braku
fazy silnika

1 meldunek błędu TRIP klawiatura: LP1, magistrala: 32
fazy silnika

2 ostrzeżenie klawiatura: LP1, magistrala: 182
C0599* graniczny prąd

rozpoznawanie braku
fazy silnika

5 1 {1 %} 50 • próg zadziałania dla C0597
• odniesienie: prąd znamionowy regulatora

napędu
C0608* kontrola wentylatora 0 0 nie aktywne Funkcja na razie nie aktywnay

1 meldunek błędu TRIP
j y

koniecznie ustawić C0608 = 0

2 ostrzeżenie
C0625* częstotliwość

blokowania 1
0.00 0.00 {0.02 Hz} 650.00

C0626* częstotliwość
blokowania 2

0.00 0.00 {0.02 Hz} 650.00

C0627* częstotliwość
blokowania 3

0.00 0.00 {0.02 Hz} 650.00

C0628* szerokość pasma
wygaszania
częstotliwości
blokujące

0.00 0.00 {0.01 %} 100.00 Dotyczy C0625, C0626, C0627

C0988* Próg napięcia
obwodu pośredniego
dla regulacji napięcia
obwodu pośredniego

0 0
= wyłączone jest
przełączanie zestawu
parametrów za pomocą
napięcia obwodu
pośredniego

{1 %} 200 • Przełączanie odbywa się pomiędzy PAR1 a
PAR2

• Przy C988 > 0 przełączanie zestawu
parametrów za pomocą zacisku, magistrali lub
komputera nie jest możliwe!

C1500* kod wyrobu-software
aplikacja I/O

82SAFA0B_xy000 Tylko wyświetlane na komputerze
x = wersja podstawowa
y = wersja uboczna

C1501*
(A)

data
powstania-software
aplikacja I/O

Tylko wyświetlane na komputerze

C1502* kod wyrobu-software
lik j I/O

Wykazywanie na klawiaturze jako ciąg w 4 częściach po 4 znaki Tylko wyświetlacz klawiatura
1

y
aplikacja I/O 82SA

y y
x = wersja podstawowa

j b2 FA0B y = wersja uboczna

3 _xy0
4 00
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kod WAŻNEmożliwe ustawienia
nr wybórLenzeoznakowanie

C1504
(A)

kody serwisowe
aplikacja I/O

Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
Lenze!

...

p j

C1507
(A)
C1550
(A)

kody serwisowe
aplikacja I/O

Zmiany może dokonać wyłącznie serwis
Lenze!
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9 Fehlersuche und Störungsbeseitigung
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9.1 Nieprawidłowa praca napędu

usterka przyczyna sposób usunięcia
silnik nie
pracuje

za niskie napięcie obwodu pośredniego
(czerwona LED miga co 0.4 s;
wyświetlacz klawiatury: LU)

sprawdzić napięcia zasilania

Regulator napędu zablokowany
(zielona LED miga, wyświetlacz klawiatury: )

usunąć blokadę regulatora, blokadę regulatora może uruchamiać
wiele źródeł

Zablokowany automatyczny start (C0142 = 0 lub 2) Flanka LOW-HIGH na X3/28
Ew. skorygować warunek startu (C0142)

aktywne hamowanie prądem stałym (DCB) wyłączyć hamowanie prądem stałym
Nie odblokowany mechaniczny hamulec silnika Ręcznie lub elektrycznie odblokować mechaniczny hamulec

silnika
Quickstop (QSP) aktywne (wyświetlacz klawiatury: ) usunąć Quickstop
wartość zadana = 0 wprowadzić wartość zadaną
uaktywniona wartość zadana JOG a częstotliwość JOG = 0 wprowadzić wartość zadaną JOG (C0037 ... C0039)
zakłócenie aktywne usunąć zakłócenie
Aktywny nieprawidłowy zestaw parametrów Za pomocą zacisku przełączyć na prawidłowy zestaw parametrów
Ustawiono tryb pracy C0014 = -4-, -5-, lecz nie przeprowadzono identyfikacji
parametrów silnika

zidentyfikować parametry silnika(C0148)

Przyporządkowanie wielu, wzajemnie wykluczających się funkcji do jednego źródła
sygnałów w C0410

Skorygować konfigurację w C0410

Wewnętrzne źródło zasilania X3/20 zastosowano w modułach funkcyjnych
standard I/O, INTERBUS, PROFIBUS-DP lub LECOM-B (RS485):
Brak mostka pomiędzy X3/7 a X3/39

Zmostkować zaciski

silnik pracuje uszkodzony przewód silnika sprawdzić przewód silnikasilnik pracuje
nierównomiernie Ustawiono za niski prąd maksymalny (C0022, C0023) Dopasować ustawienia do potrzebnierównomiernie

silnik niedowzbudzony lub przewzbudzony skontrolować parametryzację (C0015, C0016, C0014)
C0084, C0087, C0088, C0089, C0090, C0091 i/lub C0092 nie dopasowane do
danych silnika

ręcznie dopasować lub zidentyfikować parametry silnika (C0148)

silnik pobiera za za wysokie ustawienie w C0016 skorygować ustawieniesilnik pobiera za
duży prąd za niskie ustawienie w C0015 skorygować ustawienieduży prąd

C0084, C0087, C0088, C0089, C0090, C0091 i/lub C0092 nie dopasowane do
danych silnika

ręcznie dopasować lub zidentyfikować parametry silnika (C0148)

silnik pracuje,
wartości zadane
wynoszą “0”

Przy pomocy funkcji klawiatury wprowadzono wartość zadaną Ustawić wartość zadaną na ”0” z C0140 = 0

przerwanie w
identyfikacji
parametrów

silnik jest za mały w stosunku do mocy znamionowej urządzenia

parametrów
silnika z błędem
LP1

hamowanie prądem stałym (DCB) aktywne za pomocą zacisku

nie
zadowalająca
praca napędu
przy regulacji
wektorowej

różne zoptymalizować regulację wektorową ( 9)
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9.2 Diody LED na regulatorze napędu (wyświetlanie trybu pracy)

LED stan pracy
zielona czerwona
zał. wył. odblokowanie regulatora napędu
zał. zał. Zasilanie załączone a automatyczny start zablokowany
miga wył. Regulator napędu zablokowany
wył. miga co 1 sekundę zakłócenie aktywne, kontrola w C0161
wył. miga co 0,4 sekundy Wyłącznik podnapięciowy
miga szybko wył. Przeprowadzana jest identyfikacja parametrów silnika

9.3 Komunikaty o błędach na klawiaturze lub w programie
parametryzacyjnym Global Drive Control

wyświetlacz zakłócenie przyczyna sposób usunięcia
klawiat
ura

PC
1)

noer 0 brak zakłócenia - -
ccr 71 usterka systemowa intensywne oddziaływanie zakłócające na przewodach

sterujących
zastosować ekranowany przewód sterujący

zapętlenie masy lub uziemienia w okablowaniu
CE0 61 błąd w komunikacji na AIF zakłócone jest przekazywanie komend sterujących za

pośrednictwem AIF
włożyć starannie moduł komunikacji do terminala ręcznego

ce1 62 błąd w komunikacji na CAN-IN1
przy sterowaniu Sync

Objekt CAN-IN1 odbiera błędne dane lub
komunikacja jest przerwana

• sprawdzić połączenie wtykowe modułu magistrali FIF
• skontrolować nadajnik
• ew. podwyższyć czas kontroli w C0357/1

ce2 63 błąd w komunikacji na CAN-IN2 Objekt CAN-IN2 odbiera błędne dane lub komunikacja
jest przerwana

• sprawdzić połączenie wtykowe modułu magistrali FIF
• skontrolować nadajnik
• ew. podwyższyć czas kontroli w C0357/2

ce3 64 błąd w komunikacji na CAN-IN1
przy sterowaniu zjawiskiem lub
czasem

Objekt CAN-IN1 odbiera błędne dane lub komunikacja
jest przerwana

• sprawdzić połączenie wtykowe modułu magistrali FIF
• skontrolować nadajnik
• ew. podwyższyć czas kontroli w C0357/3

ce4 65 Bus-Off
(wystąpiło dużo błędów w
komunikacji)

Regulator napędu otrzymał za pośrednictwem
magistrali systemowej za dużo telegramów i odłączył
się od sieci

• Sprawdzić, czy występuje zakończenie sieci
• sprawdzić ekranowanie przewodów
• sprawdzić połączenie PE
• sprawdzić obciążenie sieci, ew. zmniejszyć prędkość

transmisji
CE5 66 CAN Time-Out Przy zdalnym nastawianiu parametrów za pomocą

magistrali systemowej (C0370):
Slave nie odpowiada. Przekroczony czas
komunikacji-kontroli

• sprawdzić okablowanie magistrali systemowej
• sprawdzić konfigurację magistrali systemowej

Przy pracy z modułem na FIF:
wewnętrzny błąd

niezbędna konsultacja z Lenze

CE6 67 moduł funkcyjny magistrala
systemowa (CAN) na FIF jest w
stanie ”ostrzeżenie” lub
”BUS-OFF”
(generowane tylko jeśli C0128 =
1)

Kontroler CAN melduje stan ”ostrzeżenie” lub
”BUS-OFF”

• Sprawdzić, czy występuje zakończenie sieci
• sprawdzić ekranowanie przewodów
• sprawdzić połączenie PE
• sprawdzić obciążenie sieci, ew. zmniejszyć prędkość

transmisji

EEr 91 Zewnętrzne zakłócenie
(TRIP-SET)

Uaktywniony został cyfrowy sygnał przyporządkowany
do funkcji TRIP-Set

Skontrolować zewnętrzny czujnik

H05 105 Wewnętrzne zakłócenie niezbędna konsultacja z Lenze

id1 140 Błędna identyfikacja parametrów silnik nie podłączony podłączyć silnik

LP1 32 usterka w fazie silnika
(generowane tylko jeśli C0597 =
1)

• brak jednej/kilku faz silnika
• Za mały prąd silnika

• sprawdzić przewody zasilające silnik
• sprawdzić podwyższanie Umin,
• podłączyć silnik o odpowiedniej mocy lub dopasować

LP1 182 usterka w fazie silnika
(generowane tylko jeśli C0597 =
2)

podłączyć silnik o odpowiedniej mocy lub dopasować
silnik przy pomocy C0599
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wyświetlacz sposób usunięciaprzyczynazakłócenie
klawiat
ura

PC
1)

LU 103 obwód pośredni podnapięciowy za niskie napięcie zasilania sprawdzić napięcie zasilaniaLU 103
0

obwód pośredni podnapięciowy
napięcie w obwodzie DC za niskie sprawdzić moduł zasilający
regulator napędu 400 V podłączony do sieci 240 V podłączyć regulator napędu do prawidłowego napięcia

zasilającego
OC1 11 zwarcie zwarcie • odnaleźć przyczynę zwarcia; sprawdzić przewód silnika

• sprawdzić rezystor hamujący
za wysoki pojemnościowy prąd ładowania przewodu
silnika

zastosować krótszy/o mniejszej pojemności przewód silnika

OC2 12 doziemienie Jedna z faz silnika ma zwarcie skontrolować silnik; sprawdzić przewód silnikaOC2 12 doziemienie
za wysoki pojemnościowy prąd ładowania przewodu
silnika

zastosować krótszy/o mniejszej pojemności przewód silnika

do celów kontroli można wyłączyć układ wykrywania
doziemienia

OC3 13 przeciążenie regulatora napędu
podczas rozbiegu lub zwarcie

Nastawiono za krótki czas przyspieszania (C0012) • wydłużyć czas przyspieszania
• sprawdzić dobór napędupodczas rozbiegu lub zwarcie

uszkodzony przewód silnika skontrolować okablowanie
zwarcie międzyzwojowe w silniku skontrolować silnik

OC4 14 przeciążenie regulatora napędu
podczas zwalniania

Nastawiono za krótki czas zwalniania (C0013) • wydłużyć czas zwalniania
• sprawdzić dobór zewnętrznego rezystora hamującego

OC5 15 przeciążenie regulatora napędu
podczas pracy stacjonarnej

Częste i zbyt długie przeciążenia sprawdzić dobór napędu

OC6 16 przeciążenie silnika
2

silnik przeciążony termicznie, na skutek np.OC6 16 przeciążenie silnika
(przeciążenie I2 x t) • niedopuszczalnego prądu ciągłego • sprawdzić dobór napędu(p ą )

• częste lub zbyt długie przyspieszenia • sprawdzić ustawienie w C0120
OH 50 temperatura radiatora > +85 °C temperatura otoczenia Tu > +60 °C • ochłodzić regulator napędu i zapewnić lepszą wentylację

• skontrolować temperaturę otoczenia

OH - temperatura radiatora > +80 °C radiator silnie zanieczyszczony wyczyścić radiatorOH temperatura radiatora 80 C
Niedopuszczalnie wysokie prądy lub częste i zbyt
długie przyspieszenia

• skontrolować dobór napędu
• skontrolować obciążenie, ew. wymienić ciężko pracujące

czy uszkodzone łożyska
OH3 53 kontrola PTC (TRIP)

(generowane tylko jeśli C0119 =
silnik za gorący wskutek niedopuszczalnie wysokich
prądów lub częstych i zbyt długich przyspieszeń

sprawdzić dobór napędu
(generowane tylko jeśli C0119
1 lub 4) Nie podłączony PTC podłączyć PTC lub wyłączyć kontrolę

OH4 54 przegrzanie regulatora napędu za gorąco wewnątrz regulatora napędu • zmniejszyć obciążenie regulatora napędu
• poprawić chłodzenie
• sprawdzić wentylator w regulatorze napędu

OH51 203 kontrola PTC
(generowane tylko jeśli C0119 =

silnik za gorący wskutek niedopuszczalnie wysokich
prądów lub częstych i zbyt długich przyspieszeń

sprawdzić dobór napędu
(generowane tylko jeśli C0119
2 lub 5) Nie podłączony PTC podłączyć PTC lub wyłączyć kontrolę

OU 102 za wysokie napięcie w obwodzie za wysokie napięcie zasilania skontrolować napięcie zasilająceOU 102
0

za wysokie napięcie w obwodzie
pośrednim tryb hamowania • Wydłużyć czasy zwalniania.

• Przy pracy z zewnętrznym rezystorem hamującym:
– sprawdzić zwymiarowanie, przyłączenie i przewód

zasilania rezystora hamującego
– Wydłużyć czasy zwalniania

Pełzające doziemienie po stronie silnikowej sprawdzić przewód zasilania silnika i sam silnik na
doziemienie (odłączyć silnik od przemiennika)
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wyświetlacz sposób usunięciaprzyczynazakłócenie
klawiat
ura

PC
1)

Pr 75 Awaria przekazywania
parametrów z klawiaturą

Uszkodzone są wszystkie zestawy parametrów Przed odblokowaniem regulatora należy koniecznie
powtórzyć transfer danych lub wprowadzić ustawienia
fabryczne Lenze

Pr1 72 PAR1 z klawiaturą nieprawidłowo
przeniesiony

PAR1 jest uszkodzony

y y
fabryczne Lenze

Pr2 73 PAR2 z klawiaturą nieprawidłowo
przeniesiony

PAR2 jest uszkodzony

Pr3 77 PAR3 z klawiaturą nieprawidłowo
przeniesiony

PAR3 jest uszkodzony

Pr4 78 PAR4 z klawiaturą nieprawidłowo
przeniesiony

PAR4 jest uszkodzony

Pr5 79 Wewnętrzne zakłócenie niezbędna konsultacja z Lenze

Pt5 81 Błąd czasu przy transferze
zestawów parametrów

Przepływ danych z klawiatury lub z komputera
przerwany, np. klawiatura została zdjęta podczas
przekazywania danych

Przed odblokowaniem regulatora należy koniecznie
powtórzyć transfer danych lub wprowadzić ustawienia
fabryczne Lenze

rSt 76 Błąd w Auto-TRIP-Reset Ponad 8 meldunków o błędach w ciągu 10 minut w zależności od meldunku o błędzie

sd5 85 przerwa w wejściu analogowym
(zakres wartości zadanych
4 ... 20 mA)

prąd w wejściu analogowym < 4 mA podłączyć obwód prądu do wejścia analogowego

1) numer błędu LECOM


